Zewnetrzna pasywna
czujka podczerwieni
3xPIR

SIR10S

Nowo opracowana metoda potréjnej detekcji
PIR zapewnia niezawodng ochrone na zewnatrz
obiektéw chronionych, przy jednoczesnym
wyeliminowaniu potencjalnych czynnikow
powodujgcych fatszywe alarmy

Metoda potrojnej
detekcji PIR odrdznia
potencjalne zagrozenie od Eliminuje Zrodta
zewnetrznych zaktdcen fatszywych alarméw
powodujacych fatszywe
alarmy

Zapewnia niezawodng
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Czym jest metoda potrojnej detekc;ji, ktéra odrdznia
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detekej IR odéinia potencjalne zagrozenie od zrodet fatszywych alarmow:
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Wyjatkowe potgczenie 3 czujnikdw PIR w jednym urzadzeniu!

Specjalnie zaprojektowany algorytm
przetwarza sygnaty ptynace z 3 czujnikéw PIR

Zbieranie informacji
przez 3 niezalezne czujniki . Sferyczna
) ? - soczewka Fresnela
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@ naruszenie pola detekcji czujnika C

wygenerowanie sygnatu alarmowego w przypadku, gdy obiekt
naruszy pola detekcji wszystkich czujnikdw

Metoda zapobiegania fatszywym alarmom

Bezpogsrednie dziatanje

Eliminuje Zrodfa promieni stonecznych

fatszywych alarmow

Owady, ptaki i zwierzeta Poruszajgca sie roslinnos¢

Naruszenie pdl detekcji czujnikédw A i B.
Pole detekcji czujnika C
nie zostato naruszone.

Naruszenie pola detekcji czujnika A.
Pola detekcji czujnikéw B i C
nie zostaty naruszone.

Naruszenie pdl detekcji czujnikdéw A i B.
Pole detekcji czujnika C
nie zostato naruszone.
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Padanie promieni
(naruszenie)

Brak naruszenia

Nawet w przypadku, gdy czujniki A i B skierowane

sg bezposrednio na dziatanie promieni stonecznych,

czujka nie wchodzi w stan alarmu.

Czujnik C
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Brak naruszenia

Latajgce ptaki, owady lub spadajace z drzew
liscie nie powodujg wejscia czujki w stan
alarmu.

strefaA

strefaB

strefa C

Kotyszaca sie roslinnos¢ nie powoduje wejscia
czujki w stan alarmu.




Zapewnia niezawodng
ochrone na zewnatrz

obiektow

Dodatkowe cechy

o Filtry Swiatta biatego

Dzieki zastosowaniu specjalnie
zaprojektowanych filtrow swiatta
biatego, czujka jest bardziej odporna na
bezposrednie dziatanie zewnetrznych
zrédet Swiatta, takich jak promienie
stoneczne, reflektory samochodowe itp.

e 2 diody LED zapewniajace -
tatwa weryfikacje dziatania

czujki

Gdy pola detekcji czujki

zostang naruszone, diody

zapalg sie.

e Obudowa wykonana z wysokiej jakosci

materiatow

Obudowa tego typu (klasa ochrony IP55)
pozwala na niezawodng i bezawaryjna
prace urzadzenia na zewnatrz obiektéw

chronionych, nawet w trudnych warunkach

Srodowiskowych.

Wybor pomiedzy dwoma rodzajami
charakterystyk detekcji

Wysoka instalacja

Charakterystyka szerokokatna
Przy charakterystyce szerokokatnej czujka powinna by¢ instalowana na wysokosci
pomiedzy 2-3m, co pozwala zastosowac czujke praktycznie w kazdym systemie
alarmowym. Dodatkowo wysoki montaz zapobiega uszkodzeniu urzgdzenia

przez wandali.

Wysokos¢ instalacji: od 2 do 3m

Niska instalacja

Charakterystyka pet alley (funkcja odpornosci na zwierzeta)
Przy charakterystyce pet alley czujka nie wykrywa ruchu obiektéw, ktére znajduja
sie ponizej wysokosci na jakiej zostata zainstalowana czujka. Ten typ detekc;ji jest
idealny dla aplikacji, gdzie uzytkownicy trzymajg duze zwierzeta w ogrodzie.

Wysokos¢ instalacji: od 0,8 do 1,2m

® Nowo zaprojektowane sferyczne soczewki Fresnela
Zastosowanie w urzadzeniu sferycznych soczewek

Fresnela poprawito zdolnosci urzagdzenia

do dyskryminowania Zrédet fatszywych alarmow,

takich jak mate zwierzeta itp.

Dodatkowo, wykonanie soczewek z polietylenu

zapobiega przylepianiu sie do nich $niegu,
szronu itp.

e Mozliwosc podiaczenia do systemow CCTV lub innych aplikacji
Podtaczenie czujki do innych urzagdzen pozwala na stworzenie

niezawodnego systemu alarmowego.

e Wszechstronnos¢ instalacji

W odrdznieniu od barier podczerwieni
lub czujek o detekcji mikrofalowej,
ktére przy instalacji kilku kompletow
obok siebie mogg sie zaktécaé, czujki
SIR10S moga by¢ montowane jedna
koto drugiej lub nawet naprzeciwko
siebie. Takie typy instalacji nie

beda powodowaty nieprawidtowe;j
pracy urzadzen czy generowania
fatszywych alarmoéw, spowodowanych
wzajemnym zaktécaniem sie czujek.




Zewnetrzna pasywna czujka podczerwieni

Szerokokatna charakterystyka detekcji

Widok z géry
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Wysokos¢ instalacji
Widok z boku
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1 Charakterystyka detekcji pet alley
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~ SPECYFIKACIA
(Model SIR10S
Zasilanie 9-28V=
Pobér pradu Maks. 30mA
Temperatura pracy -25~+50°C
Wilgotnosé Maks. 95%
Temperatura sktadowania -30 ~+50°C
Charakterystyka Szerokokatna Pet alley
Wysokos¢ instalacji 2m-3m 0,8m-1,2m
Zasieg detekcji 12m, kat 84°
Liczba stref detekcji 94 58

Metoda detekcji

Pasywna podczerwien

Diody LED

Dioda LED 1 - czerwona, Dioda LED 2 - czerwona
Funkcja samodiagnostyki: diody LED 1, 2 migajg raz na sekunde
Czas nagrzewania: diody LED 1, 2 migajg raz na sekunde
Wykrycie ruchu w polu detekcji: diody LED 1, 2 Swiecg

Wyjscie alarmowe

Typ NC 30V= @ 0,3A

Styk sabotazowy

Typ NC 30V= @ 0,1A

Szybkos¢ detekji

0,3~2,0m/s

Czuto$¢ detekcji

Ustawienie czutosci: 50 -150%

Regulacje modutu czujki

+ 45° w poziomie

Typ instalacji

Zewnetrzna/wewnetrzna (IP55)

Waga

800g

Kolor

Biaty
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