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Centrala sygnalizacji pozarowej POLON 6000 bedgca przedmiotem niniejszej DTR, spetnia zasadnicze
wymagania nastepujgcych rozporzadzen Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) oraz dyrektyw Unii
Europejskiej:

CPR  CPR/305/2011 Rozporzadzenie Parlamentu Europejskiego i Rady (UE) z dnia 9 marca 2011 r.
ustanawiajgce zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobdw budowlanych
i uchylajace dyrektywe Rady 89/106/EWG;

LVD Dyrektywa 2006/95/WE dotyczgca wyposazenia elektrycznego, przewidzianego
do stosowania w pewnych granicach napiecia;

EMC Dyrektywa (UE) 2004/108/WE dotyczaca kompatybilnosci elektromagnetyczne;j.

Na centrale sygnalizacji pozarowej POLON 6000 zostata wydana Deklaracja Wtasciwosci Uzytkowych
Nr 1/E332/2015/PL.

Na centrale sygnalizacji pozarowej POLON 6000 wydany zostat przez JC CNBOP-PIB w Jozefowie,
jednostke notyfikowang nr 1438 w UE, Certyfikat Statosci Wtasciwosci Uzytkowych nr 438/CPR/0374,
potwierdzajacy zgodnosc¢ centrali z wymaganiami normy PN-EN 54-2:2002+A1:2007

Na centrale sygnalizacji pozarowej POLON 6000 zostato wydane przez CNBOP-PIB s$wiadectwo
dopuszczenia nr 2109/2014.

Certyfikat, Swiadectwo dopuszczenia oraz Deklaracje Wtasciwosci Uzytkowych mozina pobrac ze
strony internetowej www.polon-alfa.pl

Przed przystgpieniem do montazu i eksploatacji nalezy zapoznac sie z trescig niniejszej instrukcji.

Nieprzestrzeganie zalecen zawartych w tej instrukcji moze okazaé sie niebezpieczne lub spowodowac
naruszenie obowigzujgcych przepiséw.

Producent Polon-Alfa nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody powstate w wyniku uzytkowania
niezgodnego z niniejszg instrukcja.

Wyeksploatowany wyréb, nienadajacy sie do dalszego uzytkowania,
nalezy przekazaé¢ do jednego z punktdw, zajmujgcych sie zbidrka
zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego.

Uwaga - Zastrzega sie prawo do wprowadzania zmian
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Polon-Alfa Spétka z ograniczong odpowiedzialnoscia Sp.k.
85-861 Bydgoszcz, ul. Glinki 155
1438
1438/CPR/0374

Centrala sygnalizacji pozarowej POLON 6000
EN 54-2, EN 54-4
Deklaracja Wtasciwosci Uzytkowych Nr 1/E332/2013/PL

Norma
Wihadciwosci zharmonizowana
Zasadnicze charakterystyki wyrobu uzytkowe EN 54-2:1997
A1:2006
rozdziat
Skutecznos¢ w warunkach pozarowych
Wymagania ogdlne Spetnia 4
Wymagania ogélne dotyczace sygnalizacji Spetnia 5
Stan alarmowania pozarowego Spetnia 7
Opdinienie reakcji (czas reakcji na pozar)
Odbidr i przetwarzanie sygnatéw alarmowych Spetnia 7.1
Wyjscie zwigzane ze stanem alarmowania Spetnia 7.7
Opdznienie dla wyjs¢ Spetnia 7.11
Zaleznosci od wiecej niz jednego sygnatu alarmowego Spetnia 7.12
Niezawodno$¢ eksploatacji

Wymagania ogdlne Spetnia 4
Wymagania ogdlne dotyczace sygnalizacji Spetnia 5
Stan dozorowania Spetnia 6
Stan alarmowania pozarowego Spetnia 7
Stan uszkodzenia Spetnia 8
Stan blokowania Spetnia 9
Stan testowania Spetnia 10
Standardowy interfejs wejscie - wyjscie NPD 11
Wymagania dotyczace konstrukcji Spetnia 12
B oo 3
Znakowanie Spetnia 14
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Norma
Wiadciwodci zharmonizowana
Zasadnicze charakterystyki wyrobu uzytkowe EN 54-2:1997
A1:2006
rozdziat
Trwatosé niezawodnosci dziatania; odpornosé na dziatanie ciepta
Odpornos¢ na zimno Spetnia 15.4
Trwatos¢ niezawodnosci dziatania: odpornos¢ na wibracje
Odpornos¢ na udary Spetnia 15.6
Odpornos¢ na wibracje sinusoidalne Spetnia 15.7
Wytrzymatos¢ na wibracje sinusoidalne Spetnia 15.15
Trwatos¢ niezawodnosci dziatania: stabilnos¢ elektryczna
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) Spetnia 15.8
Odpornos¢ na zmiany napiecia zasilania Spetnia 15.13
Trwatos¢ niezawodnoSci dziatania: odpornosé na wilgoé
Odpornos¢ na wilgotne gorgco state Spetnia 5.5
Wytrzymatos¢ na wilgotne gorgco state Spetnia 5.14
Funkcje fakultatywne
Sygnalizacja
Sygnaty uszkodzeniowe z punktéw Spetnia 8.3
Catkowity zanik napigcia zasilania Spetnia 8.4
Zapisywanie liczby wprowadzen stanu alarmowania pozarowego Spetnia 7.13
Elementy sterownicze
Alarmowanie wspodtzalezne Spetnia 7.12
Opodznienia sygnatéw na wyjsciach Spetnia 7.11
Blokowanie kazdego punktu adresowalnego Spetnia 9.5
Stan testowania Spetnia 10
Wyijscia
Pozarowe urzgdzenia alarmowe Spetnia 7.8
Urzadzenie transmisji alarmow pozarowych Spetnia 7.9
Automatyczne przeciwpozarowe urzgdzenie zabezpieczajgce Spetnia 7.10
Urzadzenie transmisji sygnatéw uszkodzeniowych Spetnia 8.9
Standardowy interfejs wejscie/wyjscie 11

Spetnia
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Norma
Wihadciwosci zharmonizowana
Zasadnicze charakterystyki wyrobu uzytkowe EN 54-4:1997+
A1:2002+A2:2006
rozdziat
Skutecznos¢ zasilacza
Wymagania ogélne Spetnia 4
Funkcjonalnosc¢ Spetnia 5
Materiaty, konstrukcja i wykonanie Spetnia 6
Niezawodno$¢ eksploatacyjna
Wymagania ogélne Spetnia 4
Funkcjonalnos¢ Spetnia 5
Materiaty, konstrukcja i wykonanie Spetnia 6
Dokumentacja Spetnia 7
Znakowanie Spetnia 8
Trwatos¢ niezawodnosci dziatania: odpornosé na dziatanie temperatury
Zimno (odpornosé) 9.5
Trwatos¢ niezawodnosci dziatania: odpornosé na wibracje
Uderzenie (odpornosg) Spetnia 9.7
Wibracje sinusoidalne (odpornos¢) Spetnia 9.8
Wibracje sinusoidalne (wytrzymatos¢) Spetnia 9.15
Trwatos$¢ niezawodnosci dziatania: stabilnos¢ elektryczna
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (odpornosc) Spetnia 9.9
Trwato$é niezawodnosci dziatania: odpornosé na wilgo¢
Wilgotne goraco state (odpornosc) Spetnia 9.6
Wilgotne goraco state (wytrzymatosc)) Spetnia 9.14

Zamierzone zastosowanie: Bezpieczenstwo pozarowe — sygnalizowanie o pozarze
wykrytym przez wspdtpracujgce czujki i reczne ostrzegacze pozarowe.

Dane techniczne - patrz dokumentacja: ID-E332-001
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1 Wprowadzenie

1.1 Zawartos¢ dokumentac;ji

Niniejsza dokumentacja techniczno-ruchowa
(DTR) pozwala zapoznac sie z przeznaczeniem,
budowg i dziataniem elementéw modutowe;j
centrali sygnalizacji pozarowej POLON 6000,
stanowigcej zasadniczg cze$¢ systemu
POLON 6000. DTR zawiera niezbedne
informacje dla prawidtlowego instalowania,
obstugi ieksploatacji central, moze tez

1.2 Przeznaczenie centrali

Modutowa centrala sygnalizacji pozarowej

POLON 6000, przeznaczona jest do ochrony

zycia i mienia przed zagrozeniem pozarowym.

Ochrona realizowana jest poprzez:

e sygnalizowanie o zrddle pozaru, wykrytym
przez wspétpracujgce ostrzegacze
pozarowe (automatyczne i reczne),

1.3 Warunki bezpieczenstwa

Nieprzestrzeganie instrukcji zawartych

w instrukcji obstugi urzadzenia grozi

nieodwracalnym uszkodzeniem urzgdzenia

1.3.1 Ochrona przeciwporazeniowa

Centrale sygnalizacji pozarowej POLON 6000
zaliczane sg do urzadzen | klasy ochronnosci
i mogg by¢ uzytkowane tylko w przypadku
zastosowania dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej w postaci uziemienia
ochronnego.

stanowic pomoc przy projektowaniu
pozarowych instalacji alarmowych.

DTR nie obejmuje pozostatych elementow
systemu POLON 6000,na ktére istniejg
odrebne dokumentacje opisowe.

Elementy liniowe, ktdre wspdtpracujg i mogg
by¢ instalowane na liniach dozorowych
centrali POLON 6000 zostaty wyszczegdlnione
w p. 15.

e wskazanie miejsca zagrozonego pozarem,

e wysterowanie urzadzen alarmowych,

e przekazanie informacji o  pozarze
do wtasciwych stuzb, np. PSP,

e wysterowanie przeciwpozarowych
urzadzen zabezpieczajgcych.

i moze spowodowaé straty materialne,
zranienie i/lub $mier¢.

Izolacja obwoddéw doprowadzajgcych siec
elektryczng 230V /50Hz jest wzmocniona
i wytrzymuje napiecie préby 2800V a izolacja
obwoddéw niskonapieciowych (ponizej 42 V)
wytrzymuje napiecie proby 700V pradu
statego.

1.3.2 Bezpieczenstwo instalacji i urzadzen

Instalacja przewodowa powinna by¢
wykonana  przewodami o  wymaganej
odpornosci na oddziatywanie ognia oraz

odpowiednio zabezpieczona przy przejsciach
przez granice stref pozarowych.
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Nalezy zachowa¢ wymagane odlegtosci
instalacji  niskonapieciowej od instalacji
elektroenergetycznej oraz piorunochronnej
w celu unikniecia niepozgdanych oddziatywan.
Zpunktu widzenia odpornosci  systemu
na zaktdcenia, zaleca sie stosowaé uziemienie
ochronne. Akumulatory baterii rezerwowej
umieszcza¢ w centrali w koncowym etapie
montazu. Elementy niniejszego urzadzenia

1.3.3 Obstuga jonizacyjnych czujek dymu

W przypadku wspdtpracy centrali z czujkami
jonizacyjnymi (izotopowymi), ich instalowanie,
demontaz i magazynowanie moze wykonywad
wylacznie  ,uprawniony instalator”, tzn.

1.3.4 Naprawy i konserwacje

Prace konserwacyjne i przeglady okresowe
muszg by¢é dokonywane przez uprawniony
personel firm autoryzowanych lub
przeszkolonych  przez firme Polon-Alfa.

1.3.5 Wymiana bezpiecznikéw

Przy wymianie bezpiecznikow nalezy stosowac
zamienniki o prawidtowym typie iwartosci
nominalne;j.

1.4 Okreslenia

Linia dozorowa adresowalna — linia dozorowa
umozliwiajaca wiaczenie elementow
adresowalnych.

Linia dozorowa boczna — linia dozorowa dla
ostrzegaczy  pozarowych  dwustanowych,
nieadresowalnych, utworzona przez adapter
ADC-4001.

Element adresowalny - element
pracujgcy w linii  dozorowej  adresowalnej,
posiadajgcy  unikalny i niezmienny
identyfikator w postaci numeru fabrycznego
oraz nadawany w czasie konfiguracji numer
elementu. Element adresowalny umozliwia
dwukierunkowg wymiane danych cyfrowych z
centralg (nadawanie i odbiér).

sg wrazliwe na ciepto. Maksymalna
temperatura otoczenia nie powinna
przekracza¢ 40°C. Nie wolno zastawiac
otworéw wentylacyjnych z boku urzadzenia.
Przestrzen pozostawiona wokét niego powinna
by¢ wystarczajgco duza, aby powietrze mogto
swobodnie przeptywaé. Wilgotnos¢ powietrza
w  pomieszczeniach, w ktérych  pracuje
urzadzenie nie powinna przekraczaé 95 %.

jednostka organizacyjna, ktéra zgodnie z Art. 4
ustawy Prawo atomowe, posiada zezwolenie
Prezesa Panstwowej Agencji Atomistyki na takg
dziatalnos¢.

Wszystkie naprawy muszg by¢é dokonywane
przez producenta.

Polon-Alfa nie ponosi odpowiedzialnosci
za dziatanie urzadzen konserwowanych
i naprawianych przez nieuprawniony personel.

Element liniowy— element instalowany
na liniach dozorowych adresowalnych
(element adresowalny) i bocznych (element
nieadresowalny).

Numer  fabryczny (adres  fabryczny) —
niepowtarzalny, dwunastocyfrowy numer
nadawany kazdemu elementowi
adresowalnemu w  procesie  produkcji.
W numerze fabrycznym zawarty jest typ
elementu adresowalnego identyfikowany przez
centrale.

Numer logiczny linii— numer porzadkowy
nadany otwartym lub petlowym liniom
dozorowym, w trakcie deklaracji modutow
liniowych MLD-6x.
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Numer elementu— numer porzgdkowy
nadawany  elementowi adresowalnemu
podczas konfigurowania linii dozorowe;j.
W czasie normalnej pracy centrala
komunikuje sie za pomocg numeru elementu
(nr krotki).

Strefa dozorowa — wydzielona cze$¢ obiektu
chronionego, do ktorej przyporzadkowane
sg okreslone elementy liniowe.

Grupa wyjs¢ — zbiér przypisanych wyjsé,
ktorych zadziatanie uwarunkowane jest od
tego samego kryterium zadziatania.

Wezet centrali — logiczny numer porzadkowy,
nadany modutom zasilanych z danego modutu
MZP-60, wyznaczajgcego numer wezta 1 + 99.
Wezet numer 1 jest nazywany weziem
gtéwnym centrali. Pozostate wezty 2 + 99
nazywane sg weztami wyniesionymi.
Urzqdzenie uszkodzone — stan uszkodzenia
zgtaszany przez wejscia kontrolne,
w przypadku negatywnej weryfikacji
zadziatania wysterowanego urzadzenia. Stan
moze by¢é wykorzystany do realizacji
scenariuszy wysterowania wyjs¢ sterujgcych.
Urzqdzenie wigczone — stan zgtaszany przez
wejscia kontrolne, w przypadku pozytywnej
weryfikacji zadziatania wysterowanego
urzadzenia. Stan moze by¢ wykorzystany do
realizacji scenariuszy wysterowania wyjs¢
sterujgcych.

Standardowa konfiguracja — zbiér danych
okreslajgcy wyposazenie sprzetowe centrali

oraz jej organizacje pracy (np. deklaracje
elementow adresowalnych, przydziat
elementéw do stref, warianty alarmowania),
ustalony i wprowadzony do pamieci przez
producenta.

Stan dozorowania — stan pracy, w ktérym
centrala jest zasilana ze Zrédta energii
elektrycznej, spetniajgcego okreslone
wymagania i w ktorym nie jest sygnalizowany
zaden inny stan pracy.

Stan alarmowania (poiarowego) — stan
pracy, w ktdry wchodzi centrala po odebraniu
od ostrzegaczy pozarowych informacji
o wykryciu pozaru.

Stan alarmu wstepnego (pierwszy stan
alarmu ) — stan pracy, w ktéory wchodzi
centrala po odebraniu od ostrzegaczy
pozarowych pierwszego sygnatu alarmu,
ze strefy dozorowe;.

Stan blokowania — stan pracy, w ktérym
wcentrali celowo zostata zablokowana
jakakolwiek funkcjonalnosé¢ centrali.

Stan testowania — stan pracy, w ktorym
centrala sygnalizuje sprawdzanie funkgcji.

Stan uszkodzenia — stan, w ktérym centrala
sygnalizuje uszkodzenie swoich uktadéw lub
jakiegokolwiek elementu instalacji alarmowej.
Stan serwisowy — stan pracy, w ktérym
centrala sygnalizuje stan serwisowy
dowolnego elementu instalacji alarmowej.
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2 Architektura rozproszonego systemu sygnalizac;ji
pozarowej Polon 6000

Adresowalny system rozproszony (do 99 tys. elementéw).
Nowy szereg elementéw liniowych 6000.

Wspotpraca z elementami szeregu 4000.

Wspolna przestrzen wyjs¢ sterujacych (do 64 tys.).
Wspdlna przestrzen wejsé kontrolnych (do 64 tys.).
Motzliwe taczenie rozproszonych systemow w siec rozlegta.

PSOnr1

(panel gtowny) Kanat A

Kanat B

WEZEL 2 < Magistrala centrali

WEZEL 1 S — PSO nr2
(gtowny) lF====

I

Il

I

I,

N 4

do kolejnych weztéw WEZEL 3

Rys. 2/1 Rozproszony system sygnalizacji pozarowej POLON 6000
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2.1 Wprowadzenie

Podstawowym elementem rozproszonego systemu sygnalizacji przeciwpozarowej POLON

6000, jest modutowa centrala POLON 6000.

Centrala Polon 6000 sktada sie z paneli
operatora PSO-60 (minimum 1, maksymalnie
99), modutéw funkcjonalnych (maksymalnie
99 1z kazdego typu), modutdéw zasilania
(maksymalnie 99) oraz modutéw transmisji.
Panele sterujgce oraz moduty, zamontowane
sg w obudowach OomM-61, OM-62
o standaryzowanych wymiarach, ktére mozna
ze sobg tgczy¢ mechanicznie. Potgczone
mechanicznie obudowy tworzg wezet centrali.
Wymagane jest, zeby kazdy wezet posiadat
modut zasilacza. Centrala musi posiadac
przynajmniej jeden wezet w  ktérym
zamontowany jest panel operatora PSO-60
onumerze 1 (gtéwny panel sterujgcy). Taki
wezet nazywamy weztem gtéwnym centrali.
Centrala moze posiada¢ tylko jeden wezet
gtéwny. Wezty podtgczone do wezta gtéwnego
nazywamy weztami wyniesionymi centrali,
ktéorych numery sg zgodne 2z numeracjg
modutéw zasilania MZP-60. Komunikacja
pomiedzy weztami odbywa sie za pomoca

zdublowanego potaczenia kablowego (RS-
485), lub zdublowanej pary swiattowododw.

W kazdym wezle centrali mogg znajdowac sie
moduty liniowe do ktdrych mozna podtaczyc
linie dozorowe pracujgce w trybie 6000 lub
POLON 4000.

W kazdym wezle centrali mogg znajdowac sie
moduty  kontrolno -  sterujace, do
bezposredniego sterowania lub kontroli
urzadzen PPOZ.

W  kazdym wezZle wyniesionym moze
znajdowa¢ sie panel operatora PSO-60
petnigcy funkcje terminala wyniesionego.
Panel PSO-60 moze by¢ umieszczony w
standardowej obudowie OM-62 lub
dedykowanej matej obudowie, wéweczas taki
panel oznaczony jest jako WPO-60
(wyniesiony panel obstugi).

W zaleznosci od liczby weztéw, architekture
systemu POLON 6000 traktujemy jako
nierozproszong (tradycyjng) lub rozproszona.

2.2 Architektura nierozproszona (tradycyjna)

Architekture nazywamy nierozproszong (tradycyjng) jesli centrala sktada sie wytgcznie

z jednego wezta (wezta gtéwnego).

Zastosowanie architektury nierozproszonej
(tradycyjnej), jest zasadne do ochrony
obiektow 0 zwartej architekturze
spetniajgcych ponizsze warunki:
e odlegtos¢ najdalej oddalonych miejsc
monitorowanych nieprzekraczajgca

zasiegu linii  dozorowych  (patrz
specyfikacja modutéw liniowych),

e odlegtosc najdalej  oddalonych
urzadzen PPOZ nieprzekraczajgca

zasiegu linii sterujacych (patrz
specyfikacja modutéw sterujgcych).

Konfiguracja centrali POLON 6000 dla
architektury nierozproszonej (tradycyjnej):
e 1 wezet centrali (wezet gtowny):
- 1 panel sterujacy PSO-60 (gtowny
panel sterujacy),
- 1 modut zasilacza MZ-60-XXX z

MZP-60,
- moduty  funkcjonalne (liczba
ograniczona moca

modutu zasilacza),

- obudowy OM-61, OM-62
potgczone mechanicznie (liczba
zalezna od ilosci modutéw
funkcjonalnych).
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Linia dozorowa 6000
Centrala
(Wezet gtdwny) Linia dozorowa 4000
Panel PSO-60 Urzad |
rzgdzenia alarmowe
Modut zasilacza \ a

MZ-60-XXX (MZP-
60)
PPOZ urzadzenia zabezpieczajace

16

Urzadzenia transmisji alarmu

o — — Vi

= S

Rys. 2.2/1 Przyktadowa konfiguracja sytemu POLON 6000 w architekturze nierozproszonej
(tradycyjnej)
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Architekture nazywamy rozproszong jesli centrala posiada wiecej niz jeden wezet.

Zastosowanie architektury rozproszonej, e koszt wykonania instalacji do komunikacji
jest zasadne do ochrony obiektéw miedzy weztami jest nizszy niz koszt
o rozlegtej architekturze spetniajacych wykonania instalacji kilku linii dozorowych
ponizsze warunki: do oddalonej czesci chronionego obiektu,
odlegtos¢  najdalej oddalonych miejsc e istnieje mozliwo$é / zasadno$é
monitorowanych przekracza zasieg linii wykorzystania potaczenia
dozorowych (patrz specyfikacja modutéw Swiattowodowego miedzy oddalonymi
liniowych), czesciami chronionego obiektu.

odlegtos¢ najdalej oddalonych urzadzen
PPOZ przekracza zasieg linii sterujacych
(patrz specyfikacja modutéw sterujgcych),

Konfiguracja centrali POLON 6000 dla architektury rozproszone;j:

1 wezet gtdéwny centrali, e moduty zasilacza MZ-60-XXX (liczba
wezty wyniesione (maksymalna liczba uzalezniona od liczby weztéw),

weztéw ograniczona maksymalng liczbg e moduty funkcjonalne (maksymalna liczba
modutdéw zasilnia MZP-60, ograniczona maksymalng liczbg modutéw
1 gtéwny panel operatora PSO-60, danego typu, oraz maksymalna liczba
kilka paneli operatora PSO-60, wszystkich modutéw),

pracujgcych jako terminale wyniesione, e obudowy OM-61, OM-62 potgczone

mechanicznie (liczba zalezna od ilosci
modutéw funkcjonalnych).

Wezet gldwny (1)
Panel PSO-60

Modut zasilacza MZ-60-XXX (MZP-60 nr 1), moduty
funkcjonalne Mxx-6x

Wezet wyniesiony (2) Wezet wyniesiony (7)

Modut zasilacza MZ-60-XXX (MZP-60 nr 2), moduty Panel PSO-60, Modut zasilacza MZ-60-XXX (MZP-
funkcjonalne Mxx-6x 60 nr 7), moduty funkcjonalne Mxx-6x

Wezet wyniesiony (3) Wezet wyniesiony (6)

Panel PSO-60, Modut zasilacza MZ-60-XXX Modut zasilacza MZ-60-XXX (MZP-60 nr 6),
(MZP-60 nr 3), moduty funkcjonalne Mxx-6x moduty funkcjonalne Mxx-6x

Wezet wyniesiony (4) Wezet wyniesiony (5)

Modut zasilacza MZ-60-XXX (MZP-60 nr 4), Panel PSO-60, Modut zasilacza MZ-60-XXX
moduty funkcjonalne Mxx-6x (MZP-60 nr 5), moduty funkcjonalne Mxx-6x

Rys. 2.3/1 Przyktadowa konfiguracja sytemu POLON 6000 w architekturze rozproszonej
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3 Parametry techniczne

3.1 Parametry wejsciowe

Tabela 3.1/1 Parametry wejsciowe

Napiecie zasilania podstawowe 230 VAC +10% -15%

Czestotliwos¢ napiecia zasilania podstawowego 47 ... 63 Hz

<7Aprzy 115V AC

Maksymalny pobér pradu z sieci <3,5A przy 230 V AC

Temperatura pracy -5°C..+40°C

Zrédto zasilania rezerwowego 2x12V /17 -134 Ah

Pobor pradu z akumulatoréw podczas dozorowania zalezy od wyposazenia centrali

PSO-60 450 mA
MLD-61 173 mA
MLD-62 153 mA
MZP-60 45 mA
MKS-60

MPK-60

MWS-60 15 mA
MWK-60

MPW-61

MD-60 35 mA
MTI-62

MTI-63 70 mA

3.2 Parametry wyjsciowe

Tabela 3.2/1 Parametry wyjsciowe

Napiecie robocze centrali 24V DC z tolerancjg + 25%

Prad ciggty dostepny z zasilacza sieciowego:

Zasilacz 150W 5A

Zasilacz 300W 10 A
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4 Zasoby

Tabela 4/1 Zasoby systemu POLON 6000

Centrala .
System sieciowy
rozproszona

Moduty sterujace i funkcjonalne

Maksymalna liczba wszystkich modutow? 900 X255 (229 500)
. s 1,2

Maksymalna liczba modutéw danego typu 99 X255 (25245)
. 7 . . 1,2,3

Maksymalna liczba modutéw liniowych 198 X255 (50490)

Linie dozorowe / Elementy liniowe

Maksymalna liczba linii dozorowych adresowalnych w 396 X255 (100980)

systemie

Maksymalna liczba elementéw liniowych na linii
dozorowe;j

250 ( linia POLON 6000)
127 ( linia POLON 4000)

32 (linia konwencjonalna - przez ADC)
Maksymalna liczba elementéw liniowych w systemie? 99000 (x 255) (25245000)
Weyjscia sterujace
Maksymalna liczba wszystkich wyjsé sterujgcych 64000 (x 255) (16320000)

obstugiwanych w systemie

Maksymalna liczba wyjsé sterujgcych
bezpotencjatowych (PK) na linii dozorowej

256 (linia POLON 6000 )
160 (linia POLON 4000 )

Maksymalna liczba wyjsé sterujgcych

bezpotencjatowych (PK) na modutach funkcjonalnych? 1000 (x 255) (255 000)
Maksymalna liczba wyjs¢ sterujgcych potencjatowych 600 (x255) (153000)

na modutach funkcjonalnych®~

Wejscia kontrolne

Maksymalna liczba wszystkich wejs¢ kontrolnych 64000 (x 255) (16320000)

obstugiwanych w systemie

Maksymalna liczba wejs¢ kontrolnych na linii dozorowe;j

256 (linia POLON 6000 )
160 (linia POLON 4000 )

Maksymalna liczba wejs¢ kontrolnych na modutach
funkcjonalnych?

1200

(x 255) (306 000)

Zalecane lub maksymalne liczby elementéw liniowych kontrolnych, sterujacych i sygnalizatoréw

na liniach dozorowych POLON 6000 i POLON 4000

Maksymalna zalecana liczba elementdw kontrolno-

sterujgcych EKS-6000 na linii dozorowej POLON 6000 64
Maksymalna zalecana liczba sygnalizatoréw SAW- 64
6001/6006 na linii dozorowej POLON 6000

Maksymalna liczba uniwersalnych central sterujgcych 20

UCS 6000 na linii dozorowej POLON 6000/4000
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Maksymalna liczba elementéw kontrolno-sterujacych 32
EKS-4001 na linii dozorowej POLON 4000

Maksymalna liczba elementéw wielowyjsciowych 20
EWS-4001 na linii dozorowej POLON 4000

Maksymalna liczba elementéw wielowejsciowych 20
EWK-4001 na linii dozorowej POLON 4000

Maksymalna liczba uniwersalnych central sterujacych 20
UCS 4000 na linii dozorowej POLON 4000

1) Liczba modutéw w danym wezle jest ograniczona moca zasilacza.

2) Liczba modutéw danego typu jest ograniczona liczbg wszystkich modutéw.

3) 198 poniewaz s3 dwa typy modutéw liniowych MLD-61 oraz MLD-62.

4) Przy zastosowaniu wylacznie 127 elementéw na linii maksymalna liczba elementéw dla pojedynczej centrali
rozproszonej wynosi 50292.

5) Liczba wyjs$¢ potencjatowych w wezle jest ograniczona mocg zasilacza.

4.1 Czesci sktadowe systemu POLON 6000

Tabela 4.1/1 Czesci sktadowe

Obudowa centrali Punkt 5

Zasilanie MZ-60-300
MZ-60-150

Panel operatora PSO-60

MLD-61 - Modut 2 linii dozorowych z przetwornicg 27V
MLD-62 - Modut 2 linii dozorowych bez przetwornicy
MKS-60 - Modut kontrolno-sterujacy (2 PK, 2 LS, 2 LK)
MPK-60 - Modut wyjs¢ przekaznikowych (4 PK)
MWS-60 - Modut wyjs¢ sygnatowych (4 LS)

MWK-60 - Modut wejs¢ kontrolnych (8 LK)

Moduty funkcjonalne MPW-61 - Modut wyjé¢ przekaznikowych 230 V (2 PK, 2 LK)
MTI-61 - Modut transmisji bez separacji

MTI-62 - Modut transmisji z separacjg

MTI-63 - Modut transmisji Swiattowodowej

MTS-60 - Modut transmisji sieciowej

MD-60 - Modut drukarki

DUT-6046 — Uniwersalna czujka dymu i ciepta
DOP-6001 — Optyczna czujka dymu

. EKS-6000 — Element kontrolno-sterujgcy

= feimzinidy [njeie eres B DTC-6046 — Uniwersalna czujka dymu, ciepta i tlenku wegla
TUN-6046 — Uniwersalna czujka ciepta

SAW-6000 — Sygnalizator gtosowy lub tonowy
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Akcesoria montazowe

SM-60 - kompletna szyna montazowa na 4 moduty MXX-6x:
MM-60 — ptyta nosna
WP-61 i WL-62 — wsporniki szyny gérnej
WP-63 i WL-64 — wsporniki szyny dolnej
MGR-64 — modut magistrali
LK-61-xxx — przewody potgczeniowe réznych dtugosci
LK-62-035 -050 — przewdd - rozgateznik magistrali
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5 Architektura centrali

Konfiguracja sprzetowa centrali odbywa sie poprzez taczenie i konfiguracje elementéow
obudowy oraz kompletacje modutéw funkcjonalnych oraz przewodéw potaczeniowych.
Konfiguracja centrali moze by¢ wyznaczona przez indeks wedtug klucza:

P-6000-VWXYZ-ABCD-EFGH-IJKLM, gdzie
P-6000 - wyznacznik systemu;
VWXYZ — wyznacznik konfiguracji sprzetowej obudowy, drzwi oraz zasilacza;
ABCD- wyznacznik kompletacji modutéw funkcjonalnych Mxx-6x gérnej szyny montazowej SM-60;
EFGH - wyznacznik kompletacji modutéw funkcjonalnych Mxx-6x dolnej szyny montazowej SM-60;

IJKLIM — wyznacznik wyposazenia dodatkowych modutéw funkcjonalnych Mxx-6x (transmisja
i drukarka).
Tabela 5/1 Konfiguracja sprzetowa

Indeks Element obudowy Typ elementu KOD
Korpus obudowy podstawowy KM-60 1
Korpus obudowy wyniesionej KS-61 2
v Korpus pojemnika akumulatoréw do 134 Ah KA-61 3
Korpus pojemnika akumulatoréw do 90 Ah KA-62 4
Drzwi petne DM-61 1
Drzwi z otworem DO-61 2
w Drzwi obudowy wyniesionej DS-61 3
Drzwi pojemnika akumulatoréw do 134 Ah DA-61 4
Drzwi pojemnika akumulatoréw do 90 Ah DA-62 5
, NIE 0
X Szyna gorna TAK 1
NIE 0
Y Szyna dolna TAK 1
Zasilacz Brak 0
Z Zasilacz MZ-60-300 300W 1
Zasilacz MZ-60-150 150W 2

Indeks Modut funkcjonalny Typ modutu KOD
Brak 0
ABCD Modut linii dozorowych z przetwornicg 27V MLD-61 1
Modut linii dozorowych bez przetwornicy MLD-62 2
Modut kontrolno-sterujgcy MKS-60 3
Modut wyjs¢ przekaznikowych MPK-60 4
EFGH Modut wyjs¢ potencjatowych MWS-60 5
Modut wejs¢é kontrolnych MWK-60 6
Modut wyjs¢ przekaznikowych 230V MPW-61 7

Indeks Modut funkcjonalny Typ modutu Liczba (szt.)

| Modut transmisji bez separacji MTI-61 0-2

J Modut transmisji z separacjg MTI-62 0-2

K Modut transmisji Swiattowodowej MTI-63 0-4

L Modut drukarki MD-60 0-1

M Modut transmisji sieciowej MTS-60 0-1
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5.1 Obudowy podstawowe OM-61 i OM-62 — indeksy VW

W centrali POLON 6000 wyrdznia sie dwie
obudowy podstawowe OM-61 i OM-62. Kazda
z nich zawiera korpus podstawowy obudowy
KM-60. Drugim elementem sktadowym s3g
drzwi DM-61 (petne) do obudowy OM-61 oraz
DO-61 (z otworem na panel operatora i
drukarke) do obudowy OM-62. Drzwi
obudowy wyposazone sg w  zamki
zabezpieczajgce  przed dostepem  0séb
niepowotanych do $rodka. Korpus KM-60 jest
elementem, w ktéorym montowane mogg by¢
szyny montazowe modutéw funkcjonalnych

4451

oraz moduty zasilacza. W korpusie mozna

umiesci¢ réwniez akumulatory (max. 2 x 28

Ah).

Korpusy podstawowe mozna ze sobg faczyé,

tworzgc obudowy dwu- trzy- lub wielokrotne.

Wymiary OM-61 i OM-62:

e 445 x 450 x 160 mm (szer. x wys. x gt.)

e 445 x455,5x177,5 mm (szer. x wys. x gt.)
wymiary  catkowite z elementami
mocujgcymi i zamkiem.

177,5:1

455,51

Rys. 5.1/1 Obudowa OM-61 — widok i wymiary
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Rys. 5.1/2 Obudowa OM-62 — widok i wymiary

5.2 Obudowy pojemnika akumulatorow rezerwowych OA-61 i OA-62

Jezeli pojemnos¢ akumulatoréw rezerwowych
28 Ah,
akumulatory o wiekszej pojemnosci muszg

przekracza pojemnosc woéwczas
by¢ umieszczone w dodatkowej obudowie OA-
61 lub OA-62. Korpusy KA-61 i KA-62 obuddéw
OA-61 i OA-62 majg takg samg szerokosé co
korpus podstawowy KM-60. Z kazdg obudowa
OA-6x dostarczana jest wigzka przewoddéw
przytgczeniowych do podtaczenia
akumulatoréw, na dodatnim przewodzie jest
zainstalowane gniazdo z bezpiecznikiem typu

samochodowego 19 mm.

Wykonania:

e 0A-61 dla pojemnosci do 134 Ah
445 x 660 x 196 mm (szer. x wys. x gt.)
445 x 682 x 199 mm (szer. x wys. x gt.)
wymiary catkowite z nézkami
i mocowaniem
(PA-6000-34000-0000-0000-00000)

e 0OA-62 dla pojemnosci do 90 Ah
445 x 504 x 196 mm (szer. x wys. x gt.)
445 x 522 x 199 mm (szer. x wys. x gt.)
wymiary catkowite z nézkami

i mocowaniem

(PA-6000-45000-0000-0000-00000)
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Rys. 5.2/1 Obudowa OA-61 — widok i wymiary
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44541
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Rys. 5.2/2 Obudowa OA-62 — widok i wymiary

5.3 Obudowa specjalna 0S-61 panelu wyniesionego obstugi WP0O-60

Jezeli zajdzie potrzeba powielenia informacji
gtéwnego wezta POLON 6000, wodwczas
mozliwe jest zainstalowanie panelu
wyniesionego operatora PSO-60 z witasnym
zasilaniem, lub bez zasilania w dedykowanej
obudowie 0S-61 (PA-6000-23000-0000-0000-
1J000) sktadajacej sie z korpusu KS-61 oraz
drzwi DS-61. Dedykowany wyniesiony panel
obstugi bez zasilania oznaczony jest jako
WPO-60. W zaleznosci od sposobu
podtaczenia do systemu 6000, panel
wyniesiony w dedykowanej obudowie jest
wyposazony w moduty transmisji MTI-61

(1 szt.) i MTI-62 (1 szt.) (terminal wyniesiony
jako  koncowy element na magistrali
transmisyjnej lub posredni).

Wyniesiony panel obstugi WPO-60 moze by¢
oddalony od wezta na odlegtosé 3 m.

Wymiary 0S-61:

e 350x336x89,5 (szer. x wys. x gt.)
e 350x336x96,5 (szer.x wys. x gt.)
wymiary catkowite z mocowaniem
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Rys. 5.3/1 Obudowa 0S-61 panelu WPO-60 — widok i wymiary

5.4 Szyna montazowa SM 60 — indeks XY

Szyna montazowa SM-60 (400 x 150 mm) sktadajaca sie z ptyty nosnej MM-60, modutu magistrali
MGR-64 stuzy do montazu modutéw funkcjonalnych centrali. Moze by¢ zamontowana w goérnej
czesci (indeks X) lub dolnej czesci (indeks Y) korpusu KM-60 obudowy OM-61 lub OM-62. Konstrukcja
szyny montazowej pozwala na jej odchylenie w celu tatwiejszego dostepu do przewododw instalacji.
W celu zamontowania szyny SM-60 w gornej czesci obudowy nalezy zastosowac wsporniki WP-61 i
WL-62, natomiast w dolnej czesci obudowy, wsporniki WP-63 i WL-64.
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Rys. 5.4/1 Szyna montazowa SM-60

(ptyta nosna MIM-60, wsporniki gérne WP-61 i WL-62 dolne WP-63 i WL-64, magistrala MGR-64)

5.4.1 Moduty na szynie montazowej SM-60 — indeksy ABCD - EFGH

Moduty na szynie montazowej SM-60 gérnej — wyznacznik ABCD indeksu:

2PAVRD 202!
Slaw Fisocaiaus - o | R R T )
Modut 1 Modut 2 Modut 3 Modut 4
3| Eroowam [oTe] [ Eroowam [oo) [ Eraonam [o][0] [Erowwars [o]e]

Rys. 5.4.1/1 Szyna montazowa SM-60 gorna z modutami — indeksy ABCD
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Moduty na szynie montazowej SM-60 dolnej — wyznacznik EFGH indeksu:

200220 2002202
Oloo [Weuuuve.. S| Y NP - D |
Modut 1 Modut 2 Modut 3 Modut 4
- u € | |
3 1 [Eroonara [oT6] i [Erowonara (o] o) 3 Eroonan [o][¢] 13 [Aeowonara (o] 8]

+
|

Rys. 5.4.1/2 Szyna montazowa SM-60 dolna z modutami — indeksy EFGH

5.5 Zasilacz MZ-60-xxx —indeks Z

W centrali POLON 6000 mozna zainstalowac zasilacze o mocy 150 W (MZ-60-150) lub 300 W (MZ-60-

300).

Rys. 5.5/1 Zasilacz MZ-60-xxx — indeks Z
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5.6 Obudowa - architektura, wyposazenie i taczenie

W obudowie OM-61 mozna zamontowac nastepujgce elementy i podzespoty:

- szyna montazowa SM-60 gdrna (+ wsporniki WP-61, WL-62) i dolna (+ wsporniki WP-63, WL-64);
- zasilacz MZ-60-xxx;

- do o$Smiu modutéw funkcjonalnych MXX-6x;

- moduty transmisyjne MTI-61, MTI-62 lub MTI-63;

- przewody potgczeniowe LK-61-xxx.

W obudowie OM-62 mozna zamontowac nastepujgce elementy i podzespoty:

- panel operatora PSO-60;

- drukarka MD-60;

- szyna montazowa SM-60 gdérna (+ wsporniki WP-61, WL-62) i dolna (+ wsporniki WP-63, WL-64);
- zasilacz MZ-60-xxx;

- do o$Smiu modutéow funkcjonalnych MXX-6x;

- moduty transmisyjne MTI-61, MTI-62 lub MTI-63;

- przewody potgczeniowe LK-61-xxx.

W przypadku zainstalowania modutu drukarki w obudowie OM-62, nie jest mozliwe zainstalowanie
szyny montazowej SM-60 (ze wspornikami WP-63, WL-64) oraz zasilacza w dolnej czesci obudowy.

W obudowie 0S-61 (wyniesiony panel obstugi WPO-60) zamontowane s3 nastepujace elementy
i podzespoty:

- panel operatora PSO-60 szt.1;

- moduty transmisyjne MTI-61 szt.1, MTI-62 szt.1.
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5.6.1 Typowe konfiguracje wyposazenia

Mozliwe sg rézne kombinacje wyposazenia obudéw w zaleznosci od potrzeb i konfiguracji danego
obiektu. Ponizej przedstawione sg podstawowe.

1. Indeks VWXYX —12100

Szyna montazowa SM-60 gérna + 4 moduty Mxx-6x + panel operatora PSO-60 + drukarka MD-60.

1*)

(@@L @) (@)

L o
z T z R, =
LI
[ i i i
i -
(i

i
QT

o ©
U

)

Rys. 5.6.1/1 Centrala P6000-12100-xxxx-0000-xxx1x

2. Indeks VWXYX—12101, 12102

Szyna montazowa SM-60 gérna + 4 moduty Mxx-6x + panel operatora PSO-60 + zasilacz MZ-60-
150 lub MZ-60-300.

IIII']“IIIIHIHII]III“IIII °°
(TTCTTCCCTUTCETYY

(1o i

8
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Rys. 5.6.1/2 Centrala P6000-12101-xxxx-0000-xxx0x lub P6000-12102-xxxx-0000-xxx0x
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3. Indeks VWXYX-11101, 11102

Szyna montazowa SM-60 gérna + 4 moduty Mxx-6x + zasilacz MZ-60-150 lub MZ-60-300 +
akumulatory 17 Ah (22 Ah).

[IHHHHHH Ilﬂﬂﬂﬂﬂﬂﬁﬂﬂl]ﬁ]l]ﬂﬂ[lﬂ
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Rys. 5.6.1/3 Centrala P6000-11101-xxxx-0000-xxx0x lub P6000-11102-xxxx-0000-xxx0x

4. Indeks VWXYX-11110

Szyna montazowa SM-60 gérna + SM-60 dolna + 8 modutéw Mxx-6x.

Rys. 5.6.1/4 Centrala P6000-11110-xxxx-XXXX-XXX0x
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5. Indeks VWXYX —11001, 11002

Zasilacz MZ-60-150 lub MZ-60-300 + akumulatory 28 Ah.

Rys. 5.6.1/5 Centrala P6000-11001-0000-0000-xxx0x lub P6000-11002-0000-0000-xxx0x

6. Indeks VWXYX — 23000

Wyniesiony panel obstugi WPO-60 (PSO-60 + MTI-61 + MTI-62).

O =

a
E - i o
|-

-

Rys. 5.6.1/6 Centrala P6000-23000-0000-0000-11000 (WPO-60)
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5.6.2 Przewody potgczeniowe LK-61-xxx i LK-62-xxx-xxx

W zaleznosci od wyposazenia obudow oraz sposobu potgczenia obudéw w weztach centrali POLON

6000 nalezy zastosowac rézne przewody potgczeniowe oznaczone LK-61-xxx lub LK-62-Xxx-xxx.

Tabela 5.6.2/1 Przewody pofqczeniowe

Przewéd Opis Zastosowanle
o 3 Qg@
LK-61-035 Przewdd 4-zytowy o dtugosci 35 cm taczacy: S 00 O
(2 szt.) - magistrale MGR-64 szyn montazowych SM-60. T R
L=
Przewdd 4-zytowy o dtugosci 50 cm tgczacy:
- magistrale MGR-64 szyn montazowych SM-60;
LK-61-050 - panel operatora PSO-60 z magistralg MGR-64
(2 szt.) szyny montazowej SM-60;
- magistrale MGR-64 szyny montazowej SM-60
z zasilaczem MZ-60-xxx.
LK-61-070 Przewdd 4-zytowy o dtugosci 70 cm taczacy:
(2 szt.) - magistrale MGR-64 szyn montazowych SM-60.
LK-61-090 Przewdd 4-zytowy o dtugosci 90 cm taczacy:
(2 szt.) - magistrale MGR-64 szyn montazowych SM-60.
Przewdd 5-zytowy o dtugosci 320 cm faczacy:
LK-61-320 . .
(2 szt.) - wyniesiony panel obstugi WP0O-60 z weztem

centrali.

LK-62-035-050
(2 szt.)

Rozgateznik 4-zytowy o dtugosci 35/50 cm
faczacy:

- magistrale MGR-64 szyny montazowej SM-60 z
modutem  MTI-61, MTI-62 lub MTI-63
a zasilaczem MZ-60-xxx.

5.6.3 taczenie korpuséw obudowy
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Rys. 5.6.3/1 Warianty tgczenia korpusow

6 Panel operatora PSO-60




38 ID-E332-001

Panel operatora PSO-60 jest centralnym elementem systemu z przyjaznym interfejsem
uzytkownika (TouchPanel + LCD 10’ 800x600). Centralny sterownik jest systemem
redundantnym i zarzagdza catym systemem ochrony przeciwpozarowej.

Uszkodzenia

1 Modut: MCS-60 Nr 1
uszkodzenie baterii

2 Modut: MLD-60 Nr 1
modul nie odpowiada w kanale A

Rys. 6/1 Panel operatora PSO-60

Panel operatora PSO-60 sktada sie wyswietlacza z panelem dotykowym, klawiatury

membranowej z niezbednymi przyciskami i sygnalizatorami oraz dwdch sterownikéw:

e MCS-60 — modut sterownik centralnego, ktdry zarzadza i nadzoruje prace catej

centrali POLON 6000,

e MSR-60 — modut sterownika redundantnego.

6.1 Modut centralnego sterownika MCS-60 (PSO-60)

Modut MCS-60 to gtéwny, zarzadzajagcy modut
centrali zawierajgcy pamieé¢ konfiguracji,
pamie¢ operacyjng RAM oraz pamiec
programu. Zapewnia wymiane danych miedzy
modutami, kontroluje sprawnos$¢ wszystkich

obwoddéw i zbiera wszystkie sygnaty
uszkodzen z linii.
Komunikacja gtéwnego sterownika
z modutami odbywa sie poprzez zdublowang
magistrale komunikacyjna, z wykorzystaniem

protokotu PBP-6000 (Polon Bus Protocol).
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Mozliwe jest podtaczenie poprzez magistrale
do 99 modutéw kazdego typu.

W przypadku duzych obiektéw i rozlegtych
sieci mozliwe jest utworzenie pierscienia,
poprzez zapiecie dwdch koncéw magistrali
w module MCS-60 (PSO-60) wezta gtéwnego.

Zasilanie modutu MCS-60 odbywa sie przez
dwa niezalezne tory zasilania centralowego,
rozprowadzane poprzez szyne transmisyjna.

PSO-60 wynosi 450 mA
w dozorowaniu oraz 600 mA w stanie

Pobdr pradu

aktywnym (wtgczony wyswietlacz).

Modut MSR-60 petni role zapasowego sterownika w przypadku uszkodzenia modutu centralnego

sterownika MCS-60. W takim przypadku modut MSR-60 przejmuje kontrole i nadzér nad systemem

zgodnie z EN 54-2.

Wiekszo$¢ informacji przekazywana jest
uzytkownikowi  poprzez duzy kolorowy
wyswietlacz 10" (600x800). Niezbedne
ze wzgledu na wymagania normy EN 54-2 oraz
funkcjonalnosé¢ informacje sygnalizowane

sg poprzez umieszczone na klawiaturze
membranowej foliowej diody sygnalizacyjne.
Obstuga centrali odbywa sie poprzez
zintegrowany z  wysSwietlaczem  panel
dotykowy (Touch Panel).

POTWIERDZENIE

KASOWANIE

USTAWIENIA OPOZNIEN
ZMIANA TRYBU PERSONELL

Rys. 6.3/1 Interfejs uzytkownika — klawiatura + sygnalizatory

Przyciski:

e POTWIERDZENIE

e KASOWANIE

e ODCZYT STANU SYSTEMU

e USTAWIENIA OPOZNIEN/
ZMIANA TRYBU PERSONELU

Sygnalizatory (diody):
e POTWIERDZENIE
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e KASOWANIE

e POZAR

e ALARM WSTEPNY
e USZKODZENIE

e BLOKOWANIE

e TESTOWANIE

e STAN SERWISOWY

e OPOZNIENIE ALARMU Il STOPNIA

e USZKODZENIE SYSTEMU
e ZASILANIE

7 Moduty funkcjonalne

Komunikacja modutéw funkcjonalnych z gtéwnym sterownikiem (MCS-60 w wezle gtdwnym) odbywa
sie poprzez zdublowang magistrale komunikacyjng. Magistrale rozprowadzane sg poprzez szyne
transmisyjng (modut MGR-64). Kazdy modut przystosowany jest do zamontowania go na szynie
transmisyjnej. Wszystkie moduty posiadajg niezalezne dla obu magistral, sprzetowe kontrolery
kierunku transmisji, zapobiegajgce zawieszeniu sie magistrali w przypadku uszkodzenia modutu.
Zasilanie modutéw odbywa sie przez dwa niezalezne tory zasilania centralowego, rozprowadzane
poprzez szyne transmisyjna.

Wszystkie moduty funkcjonalne posiadajg identyczne wymiary i sg przystosowanie do zamontowania
na szynie montazowej SM-60.

7.1 MLD-61 modut linii dozorowych z przetwornicg napiecia liniowego 27 V
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Modut linii dozorowych z przetwornicg 27V
jest interfejsem komunikacyjnym pomiedzy
centrala aelementami liniowymi. Linie
dozorowe zasilane sg z izolowanego Zrddta
napiecia +27V. Modut pozwala na podfaczenie
2 linii (petli) dozorowych. Wyposazony zostat
w tgczowki zwyprowadzonym napieciem
27 V, co pozwala zasili¢ 1 dodatkowy modut
liniowy MLD-62 (bez przetwornicy), uzyskujac
(petli)
liniowy mozna

rozszerzenie obstugi do 4 linii
Kazdy uktad

skonfigurowaé¢ za pomocg zworki S1 (S2)

dozorowych.

do pracy z mniejszg lub wiekszg wydajnoscia
pradowg, co pozwala uzyskaé wiekszg lub

(dtugos¢) linii. Modut obstuguje dotgczone
linie dozorowe zaréwno w uktadzie petlowym
- typ A oraz w uktadzie promieniowym - typ B.
Zgodnie z obowigzujgcymi wytycznymi,
w uktadzie promieniowym liczba elementow
liniowych nie powinna by¢ wieksza niz 32.
Sposoby podtaczenia linii dozorowych do

modutu MLD-61 pokazano na rysunku ponize;j.

Komunikacja z centralg przez magistrale
systemowg mozliwa jest po nadaniu
odpowiedniego numeru modutu (adresu),
ktory nalezy ustawic za pomocga

2 przetgcznikéw 10-pozycyjnych "x10" i "x1"

mniejszg maks. dopuszczalng rezystancje
Nazwa Funkcja
Lo Wejscie poczatku linii dozorowej 1
2 +L1
3 Pl Wejscie konca linii dozorowej 1 (petli)
4 +P1
5 E Wejscie zyty ekranu linii dozorowej 1
? :I-LL22 Wejscie poczatku linii dozorowej 2
S :;)22 Wejscie konca linii dozorowej 2 (petli)
10 E Wejscie zyty ekranu linii dozorowej 2
11-2v Wyjscie izolowanego napiecia 27V
12 +27V
Zworki konfiguracyjne linii dozorowej 1i 2
S1,S2 . P L
ustalajgce warto$é ma pradu obcigzenia
S3 Zworka wt./wyt. uktad kontroli doziemienia
Przetgczniki obrotowe ustalajgce
x10
dwucyfrowy numer modutu:
x1 x10 - dziesiatki, x1 - jednostki.

Tabela 7.1/1 Dane techniczne — Modut MLD-61

przed uruchomieniem systemu.

MLD-61

nr modutu

Rys. 7.1/1 Modut MLD-61

Parametry mechaniczne i Srodowiskowe

Wymiary 85 x 145 x 20 mm
Masa ok.180 g
Temperatura pracy -5°C+40°C
Temperatura przechowywania -20°C+70°C
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Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna

95 % bez kondensacji

Parametry elektryczne i liczbowe

Napiecie pracy ( zasilania modutu)

24VDC £25%

Maksymalny pobdr prgdu modutu
Maksymalny pobér pragdu z petnymi obcigzonymi liniami

73 mA (bez elementdw liniowych)
173 mA (linie 2 x 45 Q)

Maksymalny przekrdj przewoddw przytagczeniowych

2,5 mm?

Zakres ustawiania numerdéw adresowych modutu

1+99

Maksymalny prad obcigzenia linii dozorowej / maksymalna
rezystancja przewododw linii w zaleznosci od ustawienia
zworki:

- zworka S1 (S2) w pozycji 1-2

- zworka S1 (S2) w pozycji 2-3

- zworka S1 (S2) w pozycji 2-3

50mA / 2x45Q
20mA / 2x100Q
22mA / 2x75Q

Maksymalna rezystancja przewoddw linii pomiedzy kolejnymi

elementami zawierajacymi izolatory zwar¢ 40 Q
Maksymalna dopuszczalna pojemnosc przewododw linii 300 nF
Minimalna rezystancja izolacji przewoddw instalacji 100 kQ
Maksymalna liczba elementéw adresowalnych na linii: ¥

- w uktadzie petlowym 250

- w uktadzie promieniowym 32
Mozliwoé¢ stosowania odgatezier w linii dozorowej: 2

- w uktadzie petlowym Tak

- w uktadzie promieniowym NIE
Liczba linii dozorowych 2

1) Maksymalng liczbe elementéw nalezy zweryfikowa¢ tak, aby nie przekroczyé dopuszczalnego pradu obcigzenia linii

w zaleznosci zastosowanych typéw elementéw liniowych.

2) Linie petlowe moga mie¢ pojedyncze odgatezienia, lecz dwa sasiednie odgatezienia powinny by¢ przedzielone

przynajmniej jednym elementem adresowalnym. Odgatezienia sa niezalecane z uwagi na jednostronne zasilanie,

powodujgce brak odpornosci gatezi na przerwe lub zwarcie
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7.2 MLD-62 modut linii dozorowych bez przetwornicy napiecia liniowego

Modut
komunikacyjnym

MLD-62 jest
pomiedzy

interfejsem

centrala
a elementami liniowymi, podobnie jak modut
MLD-61. Petni funkcje rozszerzajgca liczbe linii
dozorowych. Moze pracowaé tylko w parze
z modutem MLD-61,
w przetwornice wytwarzajacq
27V. Oba
specjalne tgczowki: wyjscie 27V w module
MLD-61 iwejscie 27V w module MLD-62
umozliwiajgce proste potgczenie jak pokazano

ktory  wyposazono
izolowane
posiadaja

napiecie moduty

na rysunku ponizej.
Modut pozwala na podtaczenie 2 linii (petli)
dozorowych. Kazdy uktad liniowy mozna

skonfigurowaé za pomocg zworki S1 (S2) do

pracy zmniejszg lub wiekszg wydajnoscig
prgdowg, co pozwala uzyskaé wiekszg lub
dopuszczalng

mniejszg maks. rezystancje

(dtugosé) linii. Modut obstuguje dotgczone
linie dozorowe zaréwno w uktadzie petlowym
- typ A oraz w uktadzie promieniowym - typ B.
Zgodnie z obowigzujgcymi wytycznymi,
w uktadzie promieniowym liczba elementéw

liniowych nie powinna byc¢ wieksza niz 32.

Komunikacja z centralg przez magistrale
systemowg mozliwa jest po nadaniu
odpowiedniego numeru modutu (adresu),
ktory nalezy ustawic za pomocg

2 przetacznikéw 10-pozycyjnych "x10" i "x1"
przed uruchomieniem systemu.

Nazwa Funkcja
Lo Wejscie poczatku linii dozorowej 1
2 +L1
3.Pn Wejscie konica linii dozorowej 1( petli)
4 +P1
5 E Wejscie zyty ekranu linii dozorowej 1
g -+LL22 Wejscie poczatku linii dozorowej 2
8 P2 Wejscie konca linii dozorowej 2( petli)
9 +P2
10 E Wejscie zyty ekranu linii dozorowej 2
12 Wejscie izolowanego napiecia 27V (z MLD-61)
12 +27V
Zworki konfiguracyjne linii dozorowej 1i 2
S1,S2 . s L
ustalajgce wartos¢ maks. pradu obcigzenia
S3 Zworka wt./wyt. uktad kontroli doziemienia
10 Przetaczniki obrotowe ustalajgce dwucyfrowy
1 numer modutu:
x10 - dziesiatki, x1 - jednostki.

Tabela 7.2/1 Dane techniczne — Modut MLD-62

nr modutu

Rys. 7.2/1 Modut MLD-62

Parametry mechaniczne i Srodowiskowe

Wymiary 85 x 145 x 20 mm
Masa ok.110g
Temperatura pracy -5°C+40°C
Temperatura przechowywania -20°C+70°C
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Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna 95 % bez kondensacji

Parametry elektryczne i liczchowe

Napiecie pracy ( zasilania modutu) 24V DC+25%

Maksymalny pobdr pragdu modutu 53 mA (bez elementéw liniowych)
Maksymalny pobér pradu z petnymi obcigzonymi liniami 153 mA (linie 2 x 45 Q)

Maks. przekréj przewoddw przytgczeniowych 2,5 mm?

Zakres ustawiania numerdw adresowych modutu 1+99

Maksymalny prad obcigzenia linii dozorowej / maksymalna
rezystancja przewodow linii w zaleznosci od ustawienia zworki:

- zworka S1 (S2) w pozycji 1-2 50mA / 2x45Q
- zworka S1 (S2) w pozycji 2-3 20mA / 2x100Q
- zworka S1 (S2) w pozycji 2-3 22mA / 2x75Q
Maksymalna rezystancja przewodow linii pomiedzy kolejnymi

elementami zawierajgcymi izolatory zwar¢ 40 Q

Maksymalna dopuszczalna pojemnos¢ przewodow linii 300 nF

Minimalna rezystancja izolacji przewodow instalacji 100 kQ

Maksymalna liczba elementéw adresowalnych na linii: ¥

- w ukfadzie petlowym 250
- w ukfadzie promieniowym 32
Mozliwos¢ stosowania odgatezied w linii dozorowej: 2

- w uktadzie petlowym Tak
- w uktadzie promieniowym NIE
Liczba linii dozorowych 2

1) Maksymalng liczbe elementéw nalezy zweryfikowac tak, aby nie przekroczyé dopuszczalnego pradu obcigzenia linii
w zaleznosci zastosowanych typéw elementéw liniowych.

2) Linie petlowe moga mieé¢ pojedyncze odgatezienia, lecz dwa sasiednie odgatezienia powinny by¢ przedzielone
przynajmniej jednym elementem adresowalnym. Odgatezienia sg niezalecane z uwagi na jednostronne zasilanie,
powodujgce brak odpornosci gatezi na przerwe lub zwarcie.
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7.3 MKS-60 modut kontrolno — sterujacy

Modut MKS-60 realizuje funkcje: sygnalizacji

optycznej,
diagnostyki,

sygnalizacji

Modut posiada:

wizualizacji

akustycznej,

standw centrali.

— 2 wyjscia przekaznikowe bezpotencjatowe

bistabilne,

— 2 wyjscia potencjatowe,

— 2 wejscia linii kontrolnych.

safe). Kazde wyjscie przekaznikowe zawiera
uktad kontroli ciggtosci, ktory mozna wt./wyt.
S1, S2.
WYp0osazono w

Wyjscia
uktad
nadzorowania pozwalajgcy wykry¢ przerwe,

za pomocy zworek

potencjatowe

zwarcie oraz przecigzenie dotgczonych linii.

Numer modutu (adres) ustawiany jest

za pomocg 2 przetgcznikéw  10-pozycyjnych

Uktad sterowania przekaznikami wyposazono "x10"i "x1”.
w funkcje umozliwiajgcg zaprogramowanie
bezpiecznej pozycji stykow w przypadku
zaniku zasilania, tzw. stanu bezpiecznego (fail-
Nazwa Funkcja — ] e
1 PK1-NC [P PR 2R (@R
2 PK1-C Wyijscia bezpotencjatowe 123456 [78910 11121314
3 PK1-NO przekaznikowe
4 PK2-NC
5 PK2-C
6 PK2-NO
7 -LK1
8 +LK1 Wejscia linii kontrolnych
9 -LK2
10  +LK2
11 -8 Wyjécia potencjatowe,
1; +LL5521 nadzorowane (linie sygnatowe) MKS-60
14 +LS2 nr modutu
Zworki wt./wyt. uktadu kontroli
S1,S2 . - ]
ciggtosci obwoddéw wyjsé PK
Przetgczniki obrotowe ustalajgce
x10
1 dwucyfrowy numer modutu:
X x10 - dziesigtki, x1 - jednostki.

Tabela 7.3/1 Dane techniczne — Modut MKS-60

Rys. 7.3/1 Modut MKS-60

Parametry mechaniczne i Srodowiskowe

Wymiary 85 x 145 x 20 mm
Masa ok.120g
Temperatura pracy -5°C+40°C
Temperatura przechowywania -20°C+70°C

Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna

95 % bez kondensacji
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Parametry elektryczne

Napiecie pracy ( zasilania modutu) 24V DC £25%

Maksymalny pobdr prgdu modutu — dozorowanie
y y P pra / 15 mA /35 mA (wyjscia nieobcigzone)
alarmowanie

Maksymalny przekréj przewodow przytaczeniowych 1,5 mm?

Zakres ustawiania numerdéw adresowych modutu 1+99

Wyjscia bezpotencjatowe przekaznikowe PK1, PK2

Maksymalny prad / napiecie stykow przekaznikow 1A/30V

Warto$¢ pradu kontrolnego ciagtosci obwodu ¥ typ. 0,5 mA

Wyijscia potencjatowe, nadzorowane LS1, LS2

Napiecie wyjsciowe 24V DC £25%
Maksymalny prad obcigzenia (w trybie wysterowania) 0,5 A (na wyjscie)
Wartos¢ pradu kontrolnego (w trybie nadzorowania) typ. 0,3 mA
Maksymalna rezystancja przewodéw ? 50 Q

Wartosc rezystora koricowego Rk 6,2k Q

Wejscia linii kontrolnych LK1, LK2

Wartos¢ pradu kontrolnego typ. 0,3 mA

Maksymalna rezystancja przewododw 100 Q

Wartosci rezystoréw charakterystycznych : 3

- stan normalny  (R1+ Rx) 43kQ+2kQ=6,3kQ +10%
- stan aktywny X (Rx) 2kQ+10%
- stan aktywny Y  (Ry) 750 Q £10 %
?Viza\:sci?qa sygnalizacji uszkodzenia linii kontrolnej (przerwa, Rini>27kQ
Riinii<240Q

1) Kontrola ciggtoéci obwodu PK1/PK2 jest aktywna po ustawieniu zworki S1/S2 w poz.1-2. Prad kontroli ciggtosci
pobierany jest z kontrolowanego obwodu zewnetrznego.

2) W zaleznosci od pradu obcigzenia w trybie wysterowania, rezystancja przewoddéw powinna byé odpowiednio
ograniczona ze wzgledu na dopuszczalny spadek napiecia.

3) Dla podanych wartosci rezystoréw stan normalny i stan aktywny X mogg by¢ zamienione z sobgw zaleznosci
od konfiguracji sposobu dziatania wejscia NO lub NC. Rezystor Ry wystepuje tylko w 2-stanowym trybie pracy wejscia.
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Sposdb podtaczenia linii kontrolnej

w uktadzie 2-stanowym:

- stan normalny,

- stan aktywny X -zwarty styk X

(z wykrywaniem przerwy i zwarcia linii)

cooo||loooo

-+ =+
LS1 LSs2

Sposdb podtaczenia linii kontrolnej

w uktadzie 3-stanowym:

- stan normalny,

- stan aktywny X -zwarty styk X,

- stan aktywny Y -zwarty styk Y,

(z wykrywaniem przerwy i zwarcia linii)

coo|lloago o cooo|l|loogoo

NC C NO||NC C NO e ety o i el

PK2 LK1 LK2 LS1 LS2

MKS-60

Uktad potgczen linii sygnatowej LS1
sterujacej sygnalizatorem akustycznym lub
innym urzadzeniem alarmowym

zapewniajacy kontrole sprawnosci obwodu.

W przypadku réwnolegtego taczenia gatezi
urzadzen alarmowych, rezystor koncowy R
powinien by¢ podtgczony tylko jeden do
najdalej wysunietego urzadzenia na koricu
linii.

sscll=22] Izsszllosas
1111222 vavaviava |t v
NC C NO||NC C NO == ==
PK2 LK1 LK2 || LS1 LS2

*ﬁE

MKS-60

Przyktad uktadu potgczen wyjscia
przekaznikowego z wykorzystaniem uktadu
kontroli ciggtosci obwodu podtgczonego do
stykow PK 1 (zworka S1 w pozycji 1-2).

coollago coool|llocooo
S1
NC C NO||NC C NO — -+ =i = o
PK1 PK2 LK1 LK2 LS1 LS2

MKS-60

+ -

UKLAD KONTROLI
CIAGLOSCI

\/_\’

PK
URZADZENIE
ZEWNETRZNE

Rys. 7.3/2 Modut MKS-60 — podfqczenia




50 ID-E332-001

7.4 MPK-60 modut wyjs¢ przekaznikowych (4 wyjscia)

Modut MPK-60  wyposazony jest 4
programowane, uniwersalne wyjscia
przekaznikowe przeznaczone do sterowania
urzadzeniami zewnetrznymi. Posiada
przekazniki bistabilne umozliwiajgce
zaprogramowanie bezpiecznego potozenia
stykow w przypadku zaniku zasilania, tzw.
stanu bezpiecznego (fail-safe). Kazde wyjscie

przekaznikowe zawiera uktad kontroli
ciggtosci, ktory mozna wt./wyt. za pomoca
zworek S1, S2.

Numer modutu (adres) ustawiany jest za
pomocg 2 przeftacznikéw  10-pozycyjnych

,x10" i ,x1”.

Go2|o28 288|585

123||456 789101112

MPK-60

nr modutu

Nazwa Funkcja

1 PK1-NC

2 PK1-C

3 PK1-NO Wyjscia bezpotencjatowe

4 PK2-NC , . s .

5 PK2-C przekaznikowe z mozliwoscig wtgczenia

6 PK2-NO dfl:nkql kont;oll uqul’fosa obl\(/\/c?di

7 PK3-NC otaczonego do stykéw przekaznika

8 PK3-C

9 PK3-NO

10 PK4-NC

11 PK4-C

12 PK4-NO

$1,52, 53,54 Zworki \,NL/WY{,',Uktadu kontroli ciggtosci
obwoddw wyjsc¢ PK
Przetaczniki obrotowe ustalajgce

x10

1 dwucyfrowy numer modutu:
X x10 - dziesiatki, x1 - jednostki.

Tabela 7.4/1 Dane techniczne — Modut MPK-60

Rys. 7.4/1 Modut MKS-60

Parametry mechaniczne i Srodowiskowe

Wymiary 85 x 145 x 20 mm
Masa ok.120g
Temperatura pracy -5°C+40°C
Temperatura przechowywania -20°C+70°C

Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna

95 % bez kondensacji

Parametry elektryczne

Napiecie pracy ( zasilania modutu) 24V DC+25%
Maksymalny pobdr prgdu modutu — dozorowanie

y y P pra / 15mA /15 mA
alarmowanie
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Maksymalny przekréj przewodow przytaczeniowych 1,5 mm?
Liczba numerdéw adresowych modutu 1+99
Liczba wyjs¢ przekaznikowych 4
Maksymalny prad / napiecie stykdw przekaznikéw 1A/30V
Warto$¢ pradu kontrolnego ciggtosci obwodu ¥ typ. 0,5 mA

1) Kontrola ciggtosci obwodu PK1/PK2/PK3/PK4 jest aktywna po ustawieniu zworki $1/52/53/S4 w poz.1-2. Prad kontroli
ciggtosci pobierany jest z kontrolowanego obwodu zewnetrznego.

Przyktad uktadu potgczen wyjscia = WL l

przekaznikowego PK1 (5111222222 57 53222222 54]

z wykorzystaniem uktadu kontroli Neu Noll [ NG: Mo NG CiNol| Mo o URZADZENIE
Yy y PK1 ez |8 S| Pk3 - ZEWNETRZNE

ciggtosci obwodu (zworka S1

w pozycji 1-2). MPK-60
/_

UKLAD KONTROLI
CIAGLOSCI

\_/’/_\’

Rys. 7.4/2 Modut MPK-60 — podfqgczenia
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7.5 MWS-60 modut wyjsé sygnatowych (4 wyjscia 24V)

Modut MWS-60 umozliwia sterowanie pomocg 2 przetgcznikow  10-pozycyjnych
urzgdzeniami alarmowymi. Wyposazony jest ,x10" i ,,x1”.

w 4 wyjscia potencjatowe zawierajgce ukfad

nadzorowania, pozwalajgcy wykry¢é przerwe,

i

zwarcie oraz przecigzenie dotgczonych linii.

= [

N [0

w [0
F-Y
o | ©0

Numer modutu (adres) ustawiany jest za

Nazwa Funkcja

1 -LS1
_3, :I-LLSSZI Wyjéci:I potencjatowe
4 42 |-n? zorow{ane
5 1S3 (linie sygnatowe)
6 +LS3 MWS*GO
7 -LS4
8 +LS4 nr modutu

Przetgczniki obrotowe ustalajgce

x10

1 dwucyfrowy numer modutu:
X x10 - dziesigtki, x1 - jednostki.

Rys. 7.5/1 Modut MWS-60
Tabela 7.5/1 Dane techniczne — Modut MWS-60

Parametry mechaniczne i Srodowiskowe

Wymiary 85 x 145 x 20 mm
Masa ok.120g
Temperatura pracy -5°C+40°C
Temperatura przechowywania -20°C+70°C
Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna 95 % bez kondensacji

Parametry elektryczne

Napiecie pracy ( zasilanie modutu) 24VDC+25%

Maksymalny pobdr pragdu modutu — dozorowanie
y y P pra / 15 mA /54 mA (wyijscia nieobcigzone)
alarmowanie

Maksymalny przekréj przewodéw przytaczeniowych 1,5 mm?
Zakres ustawiania numerdéw adresowych modutu 1+99
Liczba wyjs$¢ potencjatowych 4

Napiecie wyjsciowe 24V £25% DC
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Maksymalny prad obcigzenia (w trybie wysterowania)

0,5 A (na wyjscie)

Wartosc¢ pradu kontrolnego (w trybie nadzorowania) typ. 0,3 mA
Maksymalna rezystancja przewodéw Y 50 Q
Wartosc rezystora koncowego R 6,2k Q

1)

ograniczona ze wzgledu na dopuszczalny spadek napiecia.

W zaleznosci od pradu obcigzenia w trybie wysterowania, rezystancja przewoddéw powinna by¢ odpowiednio

Uktad potaczen linii sygnatowej
sterujacej sygnalizatorem
akustycznym lub innym
urzadzeniem alarmowym
zapewniajacy kontrole sprawnosci
obwodu. W przypadku
rownolegtego taczenia gatezi
urzadzen alarmowych, rezystor
koncowy Rk powinien by¢
podtaczony tylko jeden do najdalej
wysunietego urzadzenia na koncu
linii.

S oo o So oo
-+ -+ -+ — +
LS1 Ls2 LS3 LS4

MWS-60

Rys. 7.5/2 Modut MWS-60 — podfqgczenia
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7.6 MWAK-60 modut wejs¢ kontrolnych (8 wejs$¢)

Modut MWK-60 umozliwia nadzorowanie
podtgczonych do systemu urzadzen, poprzez
analize stanu linii kontrolnych. Wyposazony
jest w8 wejs¢ linii kontrolnych, ktére moga
pracowa¢ w trybie analizy 2 stanowej (stan
normalny i stan aktywny) lub 3 stanowej (stan

Nazwa Funkcja
1 -LK1
2 +LK1
3 -LK2
4  +LK2
5 -LK3
6  +LK3
7 -LK4 o
3 +LKA Wejscia linii kontrolnych
9 -LK5
10 +LK5
11 -LK6
12 +LK6
13 -LK7
14  +LK7
15 -LK8
16  +LK8
Przetaczniki obrotowe ustalajgce
x10
dwucyfrowy numer modutu:
x1 x10 - dziesigtki, x1 - jednostki.

Tabela 7.6/1 Dane techniczne — Modut MWK-60

normalny i 2 stany aktywne). Stan, w jakim
znajduje sie linia kontrolna jest okreslony
przez wartosc rezystancji linii podtgczonej do
zaciskow wejsciowych. Numer modutu (adres)
ustawiany jest za pomoca 2 przetacznikéw 10-
pozycyjnych "x10" i "x1”.

1234||5678| |9101112||13141516

MWK-60

nr modutu

Rys. 7.6/1 Modut MWK-60

Parametry mechaniczne i Srodowiskowe

Wymiary 85 x 145 x 20 mm
Masa ok.120g
Temperatura pracy -5°C+40°C
Temperatura przechowywania -20°C+70°C

Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna

95 % bez kondensacji

Parametry elektryczne

Napiecie pracy ( zasilanie modutu) 24VDC+25%
Maksymalny pobdr prgdu modutu — dozorowanie

Y y P pra / 15 mA /15mA
alarmowanie
Maksymalny przekréj przewodoéw przytaczeniowych 1,5 mm?
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Zakres ustawiania numeréw adresowych modutu 1+99
Wartosc¢ pradu kontrolnego typ. 0,3 mA
Maksymalna rezystancja przewodéw 100 Q

Wartosci rezystoréw charakterystycznych : ¥
-stan normalny  (Ri+Rx)

4,3kQ+2 kO =6,3kQ +10 %

- stan aktywny X (Rx) 2kQ+10%
- stan aktywny Y  (Ry) 750 Q +10 %
Svevzsc:?qa sygnalizacji uszkodzenia linii kontrolnej (przerwa, Rini>27kQ)
Riinii<240Q
1 Dla podanych wartosci rezystoréw stan normalny i stan aktywny X moga by¢ zamienione z sobg w zaleznosci

od konfiguracji sposobu dziatania wejscia NO lub NC. Rezystor Ry wystepuje tylko w trybie 3-stanowej analizy pracy wejscia.

Sposéb podtaczenia linii
kontrolnej w ukfadzie 2-
stanowym:

- stan normalny,

- stan aktywny X -zwarty styk X

(z wykrywaniem przerwy i 260912060/1866218822,

el | e |

zwarcia linii) LK1 LK2 || LK3 LK4 || k5 LKs

—+— +
LK7 LK8

MWK-60

Sposob podtaczenia linii
kontrolnej w uktadzie 3-
stanowym:

- stan normalny,

- stan aktywny X -zwarty styk X, |

- stan aktywny Y -zwarty styk Y, 2202 H2062eHe6862

= -8-8

(z wykrywaniem przerwy i = &
. T LK5 LK6
zwarcia linii)

-+ —+
LK7 LK8

MWK-60

Rys. 7.6/2 Modut MWK-60 — podtgczenia
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7.7 MPW-61 modut wyjs¢ przekaznikowych 230V

Modut przekaznikéw wysokonapieciowych
MPW-61 umozliwia sterowanie urzgdzeniami
przeciwpozarowymi zasilanymi z sieci napiecia
przemiennego 230V np. wentylatory
nawiewne lub wywiewne, kurtyny i rolety
oddzielenia

Modut posiada:

dymowe, przeciwpozarowe.

— 2 wyjscia przekaznikowe
bezpotencjatowe o obcigzalnosci
230V/5A (PK1iPK2),

— 2 wejscia linii kontrolnych (LK1 i LK2).
Linie wyjsciowe przekainikow PK1 i PK2 s3
dodatkowo zabezpieczone bezpiecznikiem
topikowym o nominale 6,3 A / 250 V.

Numer modutu (adres) ustawiany jest za
pomocy 2 przetgcznikow
"x10" i "x1”.

Zworka S23 dla systemu POLON 6000
powinna by¢ ustawiona w potozeniu 2 + 3.

10-pozycyjnych

MPW-61

nr modutu

Nazwa Funkcja
1 -LK1
2 Lkl Wejscia linii kontrolnych
9 -LK2
10 +LK2
3 PK1-NC
4 PK1-C
5 PK1-NO | Wyjscia przekaznikowe
6 PK2-NC | 230V/5A
7 PK2-C
8 PK2-NO
S23 Zworka
Przetaczniki obrotowe ustalajgce
x10
dwucyfrowy numer modutu:
x1 x10 - dziesiatki, x1 - jednostki.

Tabela 7.7/1 Dane techniczne — Modut MPW-61

Rys. 7.7/1 Modut MPW-61

Parametry mechaniczne i Srodowiskowe

Wymiary 85 x 145 x 20 mm
Masa ok.120g
Temperatura pracy -10°C+55°C
Temperatura przechowywania -20°C+70°C

Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna

95 % bez kondensacji

Parametry elektryczne

Napiecie pracy ( zasilania modutu)

24V DC+25%
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Maksymalny pobdr prgdu modutu — dozorowanie /
alarmowanie

15mA /70 mA (PK1iPK2 wtgczone tryb 1)

Maksymalny przekréj przewodow przytaczeniowych

2,5 mm?

Zakres ustawiania numeréw adresowych modutu

1+99

Wyjscia przekaznikowe PK1, PK2

Maksymalny prad / napiecie stykow przekaznikow

5A/230V (bezpiecznik 6,3A / 250V)

Wejscia linii kontrolnych LK1, LK2

Wartosc¢ pradu kontrolnego

typ. 0,3 mA

Maks. rezystancja przewodow

100 O

Wartosci rezystoréw charakterystycznych :
-stan normalny  (Ri+Rx)
- stan aktywny X (Rx)
- stan aktywny Y  (Ry)

4,3kQ+2kQ=6,3kQ +10%
2kQ+10%
7500+ 10 %

Rezystancja sygnalizacji uszkodzenia linii kontrolnej (przerwa,

zwarcie) Riini> 27kQ)
Riinii< 240Q
4 Dla podanych wartosci rezystoréw stan normalny i stan aktywny X mogg by¢ zamienione z sobg w zaleznosci od

konfiguracji sposobu dziatania wejscia NO lub NC. Rezystor Ry wystepuje tylko w 2-stanowym trybie pracy wejscia.
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Sposéb podtaczenia linii kontrolnej

w uktadzie 2-stanowym:

- stan normalny,

- stan aktywny X -zwarty styk X

(z wykrywaniem przerwy i zwarcia linii)

@2

@22

Q20| |2

Sposéb podtaczenia linii kontrolnej

w uktadzie 3-stanowym:

- stan normalny,

- stan aktywny X -zwarty styk X,

- stan aktywny Y -zwarty styk Y,

(z wykrywaniem przerwy i zwarcia linii)

e

X A%)(\72%8%]

2|

Przyktad uktadu potaczen wyjscia
przekaznikowego do sterowania
wentylatorem systemu oddymiania.

|e@

@2

QDD

@@

LO ON
~230V ~230V

NO oL
JRE;

O

WENTYLATOR

Rys. 7.7/2 Modut MPW-61
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7.8 MD-60 modut drukarki

Modut drukarki MD-60 wyposazony jest oraz pamietnika zdarzen. Wykrywa
w drukarke termiczng, ktéra umozliwia i sygnalizuje  brak papieru oraz brak
wydruk zdarzen biezgcych w  systemie podtgczenia drukarki.

Rys. 7.8/1 Modut MD-60
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7.9 MTI-61 modut transmisji bez separacji galwanicznej

Modut MTI-61 transmisji bez separacji stuzy
do potaczen kanatéw transmisyjnych miedzy

Stosowany jest dla potagczen do 3 m.
Dodatkowo zawiera 2 tory zasilania.

obudowami systemu rozproszonego.
Nazwa Funkcja
1 A_TRX- - 910111213 1415161718
- Kanat transmisyjny A
2 A_TRX+ viny SAF A L — "Bt 220G &
3 Masa Tor zasilania 1 Q02 meeSGle@@2@
4 +24V_IN1 153
> 2B_TRX- Kanat transmisyjny B
6 B_TRX+
7 Masa T ilania 2
8 +24 VN or zasilania MTI-61
9 A_TRX- Kanat transmisyjny A
10 A_TRX+
11 -24v ilani
12 24V Tck>r zasilania
Ekran
13 E 81 82
14 B_TRX- Kanat transmisyjny B (om (m o]
15 B_TRX+
16 -24v Tor zasilania
17 +24V
18 E Ekran 1234 5678
. . Rys. 7.9/1 Modut MTI-61
Zworki terminujgce
S1, S2 . .
zataczenie/odtgczenie
Zworka przytaczajaca ekran:
S6 Poz 1-2 przez kondensator
wysokonapieciowy do obudowy
Poz 2-3 bezposrednio do obudowy

Tabela 7.9/1 Dane techniczne — Modut MTI-61

Parametry mechaniczne i Srodowiskowe

Wymiary 85 x 85 mm
Masa Ok.30g
Temperatura pracy -5°C+40°C
Temperatura przechowywania -20°C+70°C

Dopuszczalna wilgotnosé wzgledna

95 % bez kondensacji

Parametry

elektryczne

Napiecie pracy ( zasilanie modutu)

24VDC+25%

Maksymalny przekréj przewodow przytaczeniowych

1,5 mm?
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7.10 MTI-62 modut transmisji z separacja galwaniczng

Modut MTI-62 transmisji z separacjg
galwaniczng stuzy do potaczen kanatéw
transmisyjnych miedzy obudowami systemu

rozproszonego. Stosowany jest dla potac
do 1200 m.

zen

Tabela 7.10/1 Dane techniczne — Modut MTI-62

Parametry mechaniczne i sSrodowiskowe

Wymiary 85 x 85 mm
Masa Ok.30¢g
Temperatura pracy -5°C+40°C
Temperatura przechowywania -20°C+70°C

Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna

95 % bez kondensacji

Parametry

elektryczne

Napiecie pracy ( zasilanie modutu)

24VDC+25%

Maksymalny pobdr prgdu modutu — dozorowanie /
alarmowanie

35mA/35mA

Maks. przekrdj przewoddw przytgczeniowych

1,5 mm?

Nazwa Funkcja
1 A_TRX- Kanat transmisyjny A 91011 121314
2 A_TRX+ — —
3 Masa I ??? = = '_mf |° |°|
— olole
4 +2av N1 |orzesianial 550022 Essss @@=
5  2B_TRX- o 123 Lo
= Kanat transmisyjny B
6 B_TRX+
7 Masa T ilania 2
8 +24 VN or zasilania
9 A_TRX Kanat transmisyjny A M TI '62
10 A _TRX+ iy
11 E ran
12 B_TRX- Kanat transmisyjny B
13 B_TRX+ Ekran sS4 S5
14 3 EI E| 3
1 1
Zworki terminujgce
54, S5 zalaczenie/odlaczenie
Zworka przytaczajaca ekran:
S6 Poz 1-2 przez kondensator 1234 5678
wysokonapieciowy do obudowy Rys. 7.10/1 Moduf MTI-62
Poz 2-3 bezposrednio do obudowy




7.11 MTI-63, MTI-63 Ed.2 modut transmisji Swiattowodowej

Modut transmisji Swiattowodowej MTI-63
i MTI-63 Ed.2 stuzy do potgczen weztow w
systemie POLON 6000 za pomocy
Swiattowodow.

Modut MTI-63 moze by¢ instalowany tak jak
moduty funkcjonalne na szynie montazowej
(magistrala MGR-64) Ilub na dedykowanej
szynie DIN 35 mm umieszczonej na zasilaczu
MZ-60-xxx. Mozliwe jest rowniez
zainstalowanie modutu MTI-63 na szynie DIN
35 mm umieszczone] na tylnej Scianie
obudowy za gdrng szyng montazowg SM-60,

@® FIBERRxA
@® FIBERTxA

@® PWRA

w takim przypadku nalezy zdjgé czarng ostone
modutu.
Zworki S1 i S2 w MTI-63 stuzg do ustalania,

ktory kanat transmisji ma by¢ potaczony
Swiattowodowo (1 + 2: kanat A, 2 + 3: kanat B).
Modut MTI-63 Ed.2 zawiera w jednej
obudowie dwa moduty MTI-63 i moze byc
instalowany na dedykowanej szynie DIN 35
mm umieszczonej na zasilaczu MZ-60-xxx lub
za gorng szyng montazowg modutéw SM-60.

MTI-63 Ed.2

FIBERRxB @
FIBERTxB @
PWRB @

Rys. 7.11/1 Modut MTI-63 i MITI-63 Ed.2
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Tabela 7.11/1 Dane techniczne — Moduf MTI-63 i MTI-63 Ed.2

Parametry mechaniczne i Srodowiskowe

MTI-63 MTI-63 Ed.2
Wymiary 85x 145 x 20 mm 85x 145 x 20 mm
Masa ok.230g ok.200 g
Temperatura pracy -5°C+40°C
Temperatura przechowywania -20°C+70°C
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna 95 % bez kondensacji

Parametry elektryczne

Napiecie pracy ( zasilanie modutu) 24VDC+25%

Maksymalny pobdr pradu modutu 70 mA @ 24 VDC 150 mA @ 24 VDC
Typ ztacz Swiattowoddw SC (SC/PC)

Zasieg transmisji: ¥

Swiattowdd jednomodowy 15 km

Swiattowdd wielomodowy 4 km

1) W przypadku wiekszych odlegtosci prosimy o kontakt z dziatem marketingu Polon-Alfa.
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8 Zasilanie

Napiecie zasilania podstawowe: sie¢ 230 V +10% - 15% / 50Hz. Przy projektowaniu nalezy
wzig¢ pod uwage sume wszystkich pragdéw pobieranych jednoczesnie z zaciskéw centrali,

facznie z pradem zasilania samej centrali. Nalezy rowniez zwroci¢ uwage na dopuszczalne

wartosci pradow poszczegdlnych wyjsé.

8.1 Modut zasilajgcy MZ-60-xxx

Modut zasilajacy sktada sie z zasilacza (modut
mocy) oraz modutu kontroli zasilania MZP-60.

Modut MZ-60-xxx moze by¢é montowany
w obudowie centrali zamiennie z szynami
montazowymi SM-60.

Wystepujg dwa wykonania modutow zasilania,
ze wzgledu na moc:

e MZ-60-150: 150W (5 A dla30V)
e MZ-60-300: 300W (10 Adla30V)

=

Rys. 8.1/1 Modut MZ-60-xxx z sondg SON-60

Modut kontroli zasilania MZP-60 komunikuje
z centralnym sterownikiem MCS-60 poprzez

zdublowang magistrale komunikacyjng,
z wykorzystaniem protokotu PBP-6000 (Polon
Bus Protocol). Mozliwe jest podtaczenie do 99
modutéw zasilajacych MZ-60-xxx
(zawierajacych MZP-60) do  jednego
sterownika centralnego. Kazdy modut MZ-60-
xxx (MZP-60) musi mie¢ jednoznaczny,
indywidualny numer logiczny, ktory

jednoczes$nie wyznacza numer wezta. Podczas
deklaracji modutéw funkcjonalnych centrali
Mxx-6x, dla kazdego z nich deklarujemy
numer wezta, w ktérym sie znajduje, czyli
inaczej mowigc, z ktérego modutu zasilajgcego
jest dany modut zasilany.

Numer modutu (adres) ustawiany jest za
pomocg 2 przeftacznikéw  10-pozycyjnych
"x10" i "x1”.

Podczas deklaracji modutu MZP-60 nalezy zadeklarowaé pojemnos¢ dotgczonych rezerwowych

akumulatoréw:

e zakres 1: akumulatory 17 - 40Ah — prad tadowania maksymalnie 2,1 A;
e zakres 2: akumulatory 41 - 65Ah — prad tadowania maksymalnie 3,5 A;
e zakres 3: akumulatory 66 - 134Ah — prad tadowania maksymalnie 7,0 A.
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Funkcje modutu MZP-60:
e wypracowanie napiecia centralowego,
e kontrola zasilania podstawowego,
e kontrola oraz tadowanie baterii akumulatorow,
e wyjscie obowigzkowe uszkodzenia PKU wg EN 54-2 (Uszkodzenie ogdlne)
e wyjscie alarmu pozarowego PK1 (Alarm ogdlny);

Wejscia / Wyjscia:

e 2 x ztacze magistrali (zasilanie centralowe + transmisja),
e 2 x PK (Uszkodzenie ogdlne, Alarm ogdlny),

e 2 x napiecie zewnetrzne 24V / 0,5A (dla uzytkownika),
e akumulator,

e sonda temperaturowa SON-60 (kompensacja temperaturowa napiecia buforowania).

1- +24V_IN1
2 - Masa . -
Linie transmisji
3 - A_TRX+
4 - A_TRX-
5 - +24V_IN2
6 - Masa . -
Linie transmisji

7 - B_TRX+
8 - B_TRX-
9 - PK1_NC
10- PK1 C Przekaznik alarmu
11- PK1_NO
12 - PKU_NC
13- PKU_C Przekaznik uszkodzen
14 - PKU_NO
15- S1
16 - S2 Sonda temperaturowa SON-60
17 - S3
18 - Masa Akumulator
19 - +24V
20- 24V - -

Zasilanie zewnetrzne
21- 24V +
22- 24V - -

Zasilanie zewnetrzne
23 - 24 V+

Przetaczniki obrotowe
x10 ustalajgce dwucyfrowy numer
x1 modutu:

x10 - dziesigtki, x1 - jednostki.

coool|l|loooo cool|looo

1 2 €
] I ]

® 1234|5678 [91011121314 @

SW10 Swi1
=) (=)

] — [

SW3
151617| S 18 192021 2223
he T : e
g22| [] loeee]ee
I==1 _" -

Rys. 8.1/2 Modut MZP-60
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Tabela 8.1/1 Dane techniczne — Modut MZP-60

Parametry mechaniczne i sSrodowiskowe

Wymiary 85 x 145 x 20 mm
Masa ok. 200g
Temperatura pracy -5°C+ 40°C
Temperatura przechowywania -20°C+70°C
Dopuszczalna wilgotnos¢ wzgledna 95 % bez kondensacji

Parametry elektryczne

Napiecie pracy (zasilanie modutu) 24V DC+t25%

Maksymalny pobdr prgdu modutu — dozorowanie / 45 mA /60 mA (wyjscia nieobcigzone)
alarmowanie

Maksymalny przekréj przewodow przytgczeniowych:

Przekazniki PKU i PKA, 24 V zew. 1,5 mm?
Akumulatory 2,5 mm?
Zakres ustawiania numerdw adresowych modutu 1+99

8.1.1 Wyjscia

Przekaznik PKU - przekaznik sygnalizacji Ze bedzie sygnalizowat dowolne uszkodzenie
uszkodzenia, znajdujacy w module zasilacza w systemie.

jest na state przydzielony do fabrycznej grupy Dla przekaznika PKU stan stykéw po zaniku
wyjs¢ uszkodzenia ogolnego. Oznacza to, napiecia (FailSafe) jest ustalony na state.

NC| | C | [NO

NC| | C | [NO
STAN USZKODZENIA = STAN BEZNAPIECIOWY STAN DOZOROWNIA

(FAIL SAFE)
Rys. 8.1.1/1 Przekaznik PKU
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Przekaznik PK1 - przekaznik alarmowy jest w systemie, oraz bedzie widziany jako wyjscie
domyslnie przydzielony do fabrycznej grupy urzadzen transmisji alarmu.

wyjs$¢ urzadzen transmisji alarmu. Oznacza to, Dla przekaznika PK1 stan stykéw po zaniku
ze bedzie sygnalizowat alarm |l stopnia napiecia (FailSafe) jest ustalony na state.

NC| | C | [NO NC| | C | [NO

STAN DOZOROWANIA = STAN BEZNAPIECIOWY STAN ALARMOWNIA
(FAIL SAFE)
Rys. 8.1.1/2 Przekaznik PK1

+ 24 V - - podwdjne wyjscie zasilania do
urzagdzen zewnetrznych o catkowitej tacznej
obcigzalnosci prgdowej do 0,5 A (bezpiecznik
topikowy F3 o wartosci 630 mA).

8.1.2 Zasilanie rezerwowe

Akumulatory 2 x 12V, maksymalna pojemnos¢ Jezeli jest wymagana wieksza pojemnosé
ograniczona mocg zasilacza, oraz konfiguracja akumulatorow nalezy zastosowac
centrali. W obudowie podstawowej OM-61 dedykowane obudowy pojemnika
lub OM-62 mieszcza sie akumulatory akumulatorow rezerwowych OA-61
0 pojemnosci 28Ah. (do134Ah) Iub OA-62 (do 90 Ah).

Tabela 8.1.2/1 zestawienie poboréw prgdu poszczegélnych modutow

Pobér pradu Pobér pradu

Modut Opis w dozorowaniu | w alarmowaniu? Uwagi
PSO-60
(MCS-60) Panel operatora 450 mA 600 mA -
MZP-60 | Modut zasilania 45 mA 60 mA Dodac prad dla urzadzen

zewnetrznych max 0,5 A

Doda¢ wybrany prad linii:
MLD-61 | Modut liniowy 73 mA 73 mA 50 lub 22 lub 20 mA;
na module s3g 2 linie

Doda¢ wybrany prad linii:
MLD-62 | Modut liniowy 53 mA 53 mA 50 lub 22 lub 20 mA;
na module sg 2 linie

Doda¢ prad obcigzenia linii
Wiegy | Miedatemnielne. 15 mA 35 mA LS 0,5A

sterujacy Max2xLS=1A

MPK-60 | Modut wyjsé

przekaznikowych 15 mA 15mA B}
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C Dodac¢ prad obcigzenia linii
MWS-60 Mo‘zgﬁi";’;g\s,vc " 15 mA 54 mA LS 0,5A
PR Max 4 x LS =2 A
MWk-g0 | Modut wejsc 15 mA 15 mA .
kontrolnych
MPW-61 Modu’flwlyjsc 15 mA 70 mA PK1 i PK2 wiaczone
przekaznikowych Tryb pracy: 1
Podczas drukowania prad
MD-60 | Modut drukarki 35 mA 35 mA moze wynosi¢ 3A
(jest to wartosé chwilowa)
MTI-61 | Modut transmisji i i i
bez izolacji
MTI-62 Modu’f transmisji 35 mA 35 mA i
izolowany
MTI-63 ll\/lc?du’f transmisji 70 mA 70 mA
Swiattowodowy

1) W alarmowaniu pragd modutu podany jest przy zatozeniu, ze wszystkie wyjscia modutu s3
wysterowane w trybie 1 — ciggtym, zawsze nalezy doda¢ dodatkowo prad obcigzenia danych wyjsé.
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9 Adresowalne linie dozorowe

Linie dozorowe f3czg centrale sygnalizacji pozarowej z ostrzegaczem pozarowym (czujka,
ROP), ktory jest w stanie przekaza¢ informacje alarmowe o stanie dozorowanego
pomieszczenia lub obiektu, lub innym elementem liniowym wykonawczym (element
kontrolno-sterujacy, sygnalizator akustyczny, gtosowy, optyczny).

Linie dozorowe tgcza centrale zelementami
liniowymi iumozliwiajg podtaczenie  tych
elementéw adresowalnych w nastepujacy
sposdb:

linie petlowe — odporne na uszkodzenia
przewoddéw linii (zwarcie, przerwa), dzieki

9.1 Tryb pracy

Linia dozorowa adresowalna umozliwia
wigczenie elementdw adresowalnych, szeregu
4000 oraz szeregu 6000. W zaleznosci od typu
elementdéw wiaczonych do linii nalezy ustawic

9.1.1 Linia dozorowa 6000

e Wiasny protokot transmisji,
e Duza liczba elementdw na linii,

9.1.2 Linia dozorowa 4000

wbudowanym w elementy liniowe izolatorom

zwaré, typ A;
linie promieniowe - (brak odpornosci
na uszkodzenia przewodéw linii), liczba

elementdéw na linii nie moze przekraczaé 32,
typ B.

odpowiedni tryb pracy linii dozorowej.
Informacja o kompatybilnosci elementéw
ztrybem pracy linii dozorowej zostatfa
umieszczona w punkcie Elementy liniowe.

e Mozliwosé tworzenia prostych odgatezien
w petlowych liniach dozorowych,

e Szybka autokonfiguracja, wykrywanie
zmiany oraz zamiany elementéw na linii.

Linia dozorowa kompatybilna z systemem POLON 4000 (patrz DTR ID-270-011).
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10 Alarmowanie

Jesli odebrane przez centrale sygnaly alarmowe, zostang po przetworzeniu

zinterpretowane jako alarm pozarowy,

centrala przechodzi w stan alarmowania

pozarowego. Proces alarmowania moze by¢ jedno lub dwustopniowy.

10.1 Alarmowanie jednostopniowe

Alarmowanie jednostopniowe, jest
alarmowaniem bez opdinienia alarmu
Il stopnia. Podczas alarmowania

10.2 Alarmowanie dwustopniowe

Alarmowanie dwustopniowe, jest
alarmowaniem z  opdznieniem alarmu
Il stopnia. Podczas alarmowania dwu

stopniowego centrala po wykryciu alarmu
pozarowego, przechodzi w stan alarmu
| stopnia. Jesli w czasie T1, alarm | stopnia nie
zostanie potwierdzony, centrala przejdzie
wstan alarmu |l stopnia. W przeciwnym
przypadku, zostaje wigczony czas T2. Jedli
w czasie T2, alarm | stopnia nie zostanie
skasowany, centrala przejdzie w stan alarmu
Il stopnia. Warunki konieczne do alarmowania
dwustopniowego:

10.3 Rodzaje alarmow

Po odebraniu sygnatu alarmowego
z ostrzegacza pozarowego, centrala
w zaleznosci od zaprogramowanych
wariantdw oraz trybéw alarmowania strefy
w ktérej znajduje sie ostrzegacz pozarowy,
moze sygnalizowac jeden z trzech rodzajéw
alarméw:

10.3.1 Alarm wstepny

Alarm wstepny jest wewnetrznym stanem
centrali, ktéry nie jest traktowany jako stan
alarmu  pozarowego. Alarm  wstepny
sygnalizowany jest za pomocg wewnetrznej
sygnalizacji akustycznej oraz czerwonej lampki

jednostopniowego centrala po wykryciu
alarmu pozarowego od razu przechodzi w stan
alarmu Il stopnia.

o strefa zgtaszajgca alarm musi mieé
ustawiony tryb alarmowania
dwustopniowego,

e wigczone zezwolenie na opdzinienie
alarmu Il stopnia,

e praca centrali w trybie PERSONEL
OBECNY (mozliwa jest w szczegdlnych
przypadkach réwniez trybie PERSONEL
NIEOBECNY),

e sygnat alarmowy nie moze by¢ odebrany
z recznego ostrzegacza pozarowego
(mozliwe jest zaprogramowanie
w szczegblnych przypadkach trybu
dopuszczajgcego sygnat alarmowy
z ROP-a).

e Alarm wstepny,
e Alarm I stopnia,
e Alarm Il stopnia.

z napisem ALARM WSTEPNY (impulsowo —
alarm niepotwierdzony, na state — alarm
potwierdzony).
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Uwaga:

Alarm wstepny moze zostac przeksztatcony w alarm pozarowy lub by¢ automatycznie skasowany
przez centrale zgodnie z odpowiednimi algorytmami wynikajacymi z wariantéw alarmowania stref.

Potwierdzenie alarmu wstepnego:

Po wcisnieciu przycisku POTWIERDZENIE, nastepuje wyciszenie wewnetrznego sygnalizatora
akustycznego oraz odblokowanie mozliwosci skasowania alarmu wstepnego.

Kasowanie alarmu wstepnego:

Po wcisnieciu przycisku KASOWANIE, nastepuje skasowanie alarmu wstepnego centrali, co oznacza
przejscie centrali w stan dozorowania. Operacja kasowania sygnalizacji alarmu wstepnego jest
mozliwa po uzyskaniu dostepu przynajmniej na poziomie 2.

10.3.2 Alarm | stopnia

Podczas alarmu | stopnia nastepuje witaczenie
sygnalizatorow oraz uruchomienie
dodatkowych wyjs¢, ktdérych wysterowanie
uwarunkowane jest wystgpieniem alarmu
| stopnia. (np. URZADZEN ALARMOWYCH

sygnalizacji zewnetrznej, URZADZEN
TRANSMISJI ALARMU lub
PRZECIWPOZAROWYCH URZADZEN

ZABEZPIECZAJACYCH, sterowanych wyjsciami

przekaznikowymi modutéw wykonawczych

lub elementéw liniowych kontrolno-

sterujgcych  oraz  wyjs¢  potencjatowych

modutéw wykonawczych).

Sygnalizacja alarmu | stopnia w centrali:

o ciggly sygnat akustyczny (wewnetrzny
sygnalizator akustyczny),

o komunikat gtosowy (wewnetrzny gtosnik)
- opcja,

$wiecenie lampki sygnalizacyjnej POZAR
na wyklejce,

zmiana koloru na czerwony belki POZAR
na wyswietlaczu:

= impulsowo — alarm niepotwierdzony,

= na state — alarm potwierdzony,

na belce POZAR na wyswietlaczu
wyswietlana jest informacja o czasie jaki
pozostat do przejscia centrali w stan
alarmu Il stopnia,

automatycznie wyswietlane na
wyswietlaczu gtdwne okno alarmowe,
w ktéorym  pojawig sie  komunikaty
przypisane alarmujgcym strefom, liczba
wszystkich alarmoéw.

Potwierdzenie alarmu | stopnia:
Po wcisnieciu przycisku POTWIERDZENIE,

Kasowanie alarmu | stopnia:

nastepuje wyciszenie wewnetrznego sygnalizatora
akustycznego oraz odblokowanie mozliwosci skasowania alarmu.

Po wcisnieciu przycisku KASOWANIE, nastepuje skasowanie alarmu | stopnia centrali, co oznacza
przejscie centrali w stan dozorowania. Operacja kasowania sygnalizacji alarmu pozarowego jest
mozliwa po uzyskaniu dostepu przynajmniej na poziomie 2.
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10.3.3 Alarm Il stopnia

Alarm |l stopnia jest wewnetrznym stanem
centrali, traktowanym jako stan alarmu
pozarowego. Podczas alarmu Il stopnia
nastepuje przekazanie nazewnatrz sygnatu
0 pozarze oraz uruchomienie dodatkowych
wyjs¢, ktorych wysterowanie uwarunkowane
jest  wystgpieniem alarmu Il stopnia
(np. URZADZEN ALARMOWYCH sygnalizacji

zewnhetrznej, URZADZEN TRANSMISJI
ALARMU lub PRZECIWPOZAROWYCH
URZADZEN ZABEZPIECZAJACYCH,
sterowanych  wyjsciami  przekaznikowymi

modutéw wykonawczych lub elementéw
liniowych kontrolno-sterujgcych oraz wyjsé
potencjatowych modutéw wykonawczych).
Wystgpienie  alarmu |l  stopnia  jest
rownoznaczne ze spetnieniem kryterium
alarmu | stopnia. Oznacza to, ze wszystkie
urzagdzenia uwarunkowane wystgpieniem
alarmu | stopnia zostang wysterowane.

Sygnalizacja alarmu Il stopnia w centrali:

e ciggly sygnat akustyczny (wewnetrzny
sygnalizator akustyczny),

e komunikat gtosowy (wewnetrzny gtosnik)
- opcja,

e $wiecenie lampki sygnalizacyjnej POZAR
na wyklejce,

e zmiana koloru na czerwony belki POZAR
na wyswietlaczu:
= impulsowo —alarm niepotwierdzony,
= na state — potwierdzony,

e napis Alarm Il Stopnia na belce POZAR
na wyswietlaczu,

e automatycznie wyswietlane na
wyswietlaczu gtdwne okno alarmowe,
w ktérym  pojawig  sie  komunikaty
przypisane alarmujgcym strefom, liczba
wszystkich  alarméw oraz alarméw
ukrytych.

Potwierdzenie alarmu Il stopnia:
Po wcisnieciu przycisku POTWIERDZENIE,

Kasowanie alarmu Il stopnia:

nastepuje wyciszenie wewnetrznego sygnalizatora
akustycznego oraz odblokowanie mozliwosci skasowania alarmu.

Po wecisnieciu przycisku KASOWANIE, nastepuje skasowanie alarmu Il stopnia centrali, co oznacza
przejscie centrali w stan dozorowania. Operacja kasowania sygnalizacji alarmu pozarowego jest
mozliwa po uzyskaniu dostepu przynajmniej na poziomie 2.

10.4 Tryb personel nieobecny

Warianty tracg sens w przypadku braku osoby
dyzurujacej przy centrali. Wodweczas
niewskazane jest jakiekolwiek opdznienie
w powiadomieniu odpowiednich stuzb
opozarze. W tym celu mozliwe jest
przetgczenie trybu pracy centrali
na PERSONEL NIEOBECNY, w wyniku czego
warianty alarmowania dwustopniowe (patrz
punkt Warianty alarmowania) wszystkich
stref, zostang automatycznie zmienione
na alarmowanie jednostopniowe lub, jezeli
zaistnieje taka potrzeba wynikajgca
ze specyfikacji obiektu, strefie moze byc
przypisany inny wariant alarmowania.

Przefagczenie trybu pracy jest mozliwe
za pomocy przycisku USTAWIENIA
OPOZNIEN/ZMIANA TRYBU  PERSONELU.
Operacja zmiany trybu pracy centrali mozliwa
jest po wuzyskaniu co najmniej dostepu
na poziomie Il

Przetaczenie trybu pracy na PERSONEL
NIEOBECNY moze przebiega¢ automatycznie,
gdy zaprogramowany jest harmonogram
automatycznego przetaczenia trybu pracy
na PERSONEL NIEOBECNY. Harmonogram
zawiera 5 przedziatdw czasowych (na kazdy
dzien) automatycznego przetgczenia
na PERSONEL NIEOBECNY w trybie dniowym,
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tygodniowym oraz specjalnym  na dni
Swigteczne.

Przefaczenie trybu pracy na PERSONEL
OBECNY dokonuje sie poprzez ponowne

10.5 Czasy T1,T2,T3, T4

w celu zrealizowania alarmowania
dwustopniowego, w  systemie = mozna
zaprogramowac odpowiednie czasy T1i T2.

- T1 - czas oczekiwania na potwierdzenie
alarmu | stopnia,

-T2—-czas na rozpoznanie sytuacji po
potwierdzeniu alarmu | stopnia, ktéry jest

rownoczesnie czasem opdznienia
wysterowania wyjsé do URZADZEN
TRANSMISJI ALARMU. Wprowadzono réwniez
dodatkowe czasy T3 i T4 zwigzane

Uwaga:

wcisniecie przycisku USTAWIENIA
OPOZNIEN/ZMIANA TRYBU PERSONELU.
Wszystkim strefom przywrdcone zostajg
woéwczas zaprogramowane warianty
alarmowania.

z op6znieniami wysterowania wyjs¢ do grup
urzadzen zdefiniowanych w normie
PN-EN 54-2:

- T3 — czas opOznienia wysterowania wyjs¢
do URZADZEN ALARMOWYCH,

- T4 —czas opdinienia wysterowania wyjs¢
do PRZECIWPOZAROWYCH URZADZEN
ZABEZPIECZAJACYCH.

Czasy T1, T2, T3 i T4 mozina programowac
w zakresie 0 ... 10 min (zgodnie z EN 54-2).

Jest mozliwe zaprogramowanie czaséw wiekszych od 10 min., w takim przypadku zostanie
wygenerowane przez system ostrzezenie o niezgodnosci ustawien z norma.
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11 Strefa dozorowa

W systemie POLON 6000 organizacja alarmowania oparta jest o strefy dozorowe. Strefy
opisujg dowolny obszar dozorowania z okreslonym zbiorem elementéw adresowainych,
w sposiéb umozliwiajgcy identyfikacje miejsca zdarzenia. Strefy mozna grupowac w celu

blokowania lub testowania.

Kazdy element adresowalny musi byc
przydzielony programowo do strefy
dozorowej. Zgodnie z zaleceniami, do jednej
strefy nie nalezy przydzielaé wiecej niz
32 elementy liniowe. Strefa umozliwia
zaprogramowanie odpowiedniego wariantu
alarmowania, eliminujgcego fatszywe alarmy.
W ramach jednej strefy mozna wyodrebnié
dwie grupy czujek oznaczonych umownie jako

11.1 Warianty alarmowania

Warianty alarmowania opisane Y]
nastepujacymi parametrami:

e Sposob alarmowania:
= Tryb - czy alarmowanie jedno czy
dwustopniowe,
= Alarm wstepny — sygnalizacja alarmu
wstepnego TAK/NIE,
= Tryb ROP - jedno czy dwustopniowe,
e Wstepne kasowanie — czy alarmowanie
ze wstepnym kasowaniem — TAK/NIE,
= Czas wstepnego kasowania Twk— czas
po ktérym nastgpi wstepne kasowanie
elementu zgtaszajgcego alarm (do 60 s),

e Koincydencia - czy alarmowanie
z zaleznosciami miedzy  elementami
TAK/NIE:

= Koincydencja 2-ostrzegaczowa;

= Koincydencja grupowa;

= Czas koincydencji Tko — jesli jest
wybrana koincydencja to jest to czas
oczekiwania na potwierdzenie alarmu

11.2 Sposdb alarmowania

grupa A i grupa B. Grupy czujek umozliwiajg
tworzenie koincydencji w ramach jednej
strefy.

Alarm pozarowy moze by¢ zgtaszany przez
strefe w trybie jedno lub dwustopniowym.
Maksymalna liczba stref zalezy od zasobodw
centrali (nie mniej niz maksymalna liczba
elementow czyli 99 000).

zinnego elementu w strefie (0 do 30

min), dla wariantu ze wstepnym

kasowaniem bez koincydencji jest

to réwniez czas Tpa ponownego wejscia

alarmu z tego samego Ilub innego

elementu w strefie w alarm -
wspotzaleznosé typu A wg EN 54-2,

e Przyspieszenie alarmu |l _stopnia — dla

trybéw z koincydencja, zadziatanie dwéch

i wiecej ostrzegaczy przyspiesza alarm

Il stopnia,

o Interaktywnos¢ — czy system ma
reagowa¢ na prealarmy (podwyzszony
poziom czynnika pozarowego)

z elementdéw — co najmniej 2,

e Przejscie w tryb natychmiastowy podczas
blokowania — patrz ramka na koncu
rozdziatu Warianty alarmowania
fabryczne,

e Opis — stowny komentarz np. dziatania
danego wariantu.

Alarm pozarowy moze by¢ zgtaszany przez strefe w trybie jedno lub dwustopniowym.

11.2.1 Alarmowanie recznego ostrzegacza pozarowego ROP

Jezeli wdanej strefie znajduje sie reczny
ostrzegacz pozarowy ROP, to w przypadku

jego zadziatania strefa przechodzi w tryb
alarmowania jednostopniowego (parametr
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Tryb ROP — jednostopniowy — tryb domysiny).
Mozna zaprogramowac tryb pracy tej strefy

11.3 Wstepne kasowanie

W celu eliminacji alarméw fatszywych,
wprowadzone jest w wariantach alarmowania
wstepne kasowanie alarmujgcego elementu.
Ustawiany  parametr czas  wstepnego

11.4 Koincydencja

W celu eliminacji alarméw fatszywych,
wprowadzona jest w wariantach alarmowania
koincydencja miedzy alarmujacymi

na dwustopniowag (pomimo alarmu z ROP,
parametr Tryb ROP — dwustopniowy).

kasowania — czyli czas, po ktérym nastgpi
kasowanie elementu, elementéw z danej
grupy A lub B (lub strefy, w zaleznosci
od wariantu) zgtaszajgcego alarm.

elementami w strefach. Koincydencja moze
by¢ 2-ostrzegaczowa lub grupowa.

11.4.1 Koincydencja 2-ostrzegaczowa — sposob dziatania:

Po zadziataniu ostrzegacza pozarowego
w strefie, ostrzegacz ten jest wstepnie
kasowany (natychmiast —  nieaktywne
wstepne kasowanie; lub po ustawionym
czasie wstepnego kasowania - aktywne
wstepne kasowanie), jezeli dodatkowo jest
zadeklarowana sygnalizacja alarmu
wstepnego, to centrala sygnalizuje ten stan
(opisany wczesniej). Jezeli w ciggu
zaprogramowanego  czasu  koincydencji

zadziata ponownie skasowany ostrzegacz
i przynajmniej jeszcze jeden ostrzegacz w tej
samej strefie, wéwczas centrala sygnalizuje
zgodnie z ustawionym trybem alarmowania
alarm | lub Il stopnia (opisane wczes$niej).
W przeciwnym wypadku centrala, traktujac
zadziatanie ostrzegacza za fatszywe powrdci
do stanu dozorowania, kasujac stan alarmu
wstepnego (jezeli byt zaprogramowany).

11.4.2 Koincydencja grupowa — sposob dziatania:

Po zadziataniu ostrzegaczy pozarowych
nalezagcych do jednej z grup A lub B,
ostrzegacze z tej grupy sg wstepnie kasowane
(natychmiast -  nieaktywne wstepne
kasowanie; lub  poustawionym czasie
wstepnego kasowania — aktywne wstepne
kasowanie), jezeli dodatkowo jest

zadeklarowana sygnalizacja alarmu
wstepnego, to centrala sygnalizuje ten stan
(opisany wczesniej). Jezeli w ciggu

zaprogramowanego  czasu  koincydencji

Uwaga:

zgtoszg zadziatanie  ostrzegacze nalezace
dogrupy A i B (przynajmniej po jednym
ostrzegaczu z kazdej grupy), wéwczas centrala
sygnalizuje zgodnie z ustawionym trybem
alarmowania alarm | lub Il stopnia (opisane
wczesniej). W przeciwnym wypadku centrala,
traktujac zadziatanie ostrzegaczy za fatszywe
powrdci do stanu dozorowania, kasujgc stan
alarmu wstepnego (jezeli byt
zaprogramowany).

Poprawne zadziatanie koincydencji grupowej wymaga zadeklarowania przynajmniej po jednym
ostrzegaczu do grupy A i grupy B (zalecane po 2 ostrzegacze). Tak utworzone grupy nie moga byc
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odseparowane zadnymi przeszkodami fizycznymi. Niespetnienie powyiszych warunkéw moie

prowadzi¢ do ciggtego kasowania alarmujgcego ostrzegacza.

11.5 Przyspieszenie alarmu Il stopnia

Dla wariantéw alarmowania
z zaprogramowang koincydencjg, mozliwe jest
przyspieszenie wywotania alarmu Il stopnia.
Jezeli parametr — przyspieszenie alarmu
Il stopnia — jest aktywny, wowczas

11.6 Interaktywnos¢

Zmiany czynnika pozarowego w strefie
dozorowej sg rejestrowane przez czujki
pozarowe, ktore majg fabrycznie
zdefiniowany tak zwany poziom prealarmu,
zalezny oczywiscie od czutosci danej czujki.
Stan prealarmu czyli podwyziszony poziom
czynnika pozarowego zgtaszany przez czujki
mozna wykorzysta¢ do stworzenia wariantéw
alarmowania interaktywnych.
Interaktywnos¢ — jezeli parametr jest
ustawiony przez uzytkownika, to jezeli jedna
z czujek w strefie zgtasza prealarm, a inna
czujka potwierdzi te zmiany (réwniez zgtasza
prealarm) wodwczas centrala sygnalizuje
zgodnie z ustawionym trybem alarmowania
alarm | lub 1l stopnia (opisane wczes$niej).
Moze réwniez zgtosic stan alarmu wstepnego,
jezeli takowy jest ustawiony w momencie

11.7 Opis

Opis — 128 znakéw, stowny komentarz
uzytkownika dla danego stworzonego

jednoczesne zadziatanie dwéch i wiecej
ostrzegaczy w strefie powoduje wywotanie
alarmu Il stopnia w centrali, pomimo

zadeklarowania dla poszczegdlnych stref,
wariantdw alarmowania koincydencyjnych.

zgtoszenia prealarmu przez jedng z czujek.
W przypadku  zadziatania  nadmiarowego
pojedynczej czujki w strefie wywotywany jest
takze alarm w tej strefie i odpowiednio alarm
I lub Il stopnia w centrali.

Pozar, w przypadku stosowania wariantéw
interaktywnych  moze by¢, w wielu
przypadkach, znacznie szybciej wykryty niz
w przypadku oczekiwania na spetnienie
kryterium alarmu przez pojedynczg czujke.
W zaleznosci od przewidywanych rodzajow
pozaru mozna stosowac rdine kombinacje
czujek dymu (jonizacyjna, optyczna), ciepfa
oraz chemicznych (detektor CO). Jednoczes$nie
poprzez odpowiednie rozmieszczenie czujek
i dobranie ich rodzajow wrazliwo$¢ systemu
na czynniki zaktécajgce (fatszywe alarmy)
nie zwieksza sie.

wariantu alarmowania np. sposéb dziatania
alarmowania danej strefy.
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11.8 Warianty alarmowania fabryczne

W systemie zdefiniowano 15 wariantdéw alarmowania fabrycznych, ktére zestawiono w tabeli 11.8.

Wariant 1: Alarmowanie jednostopniowe zwykte

Zadziatanie ostrzegacza pozarowego
wywotuje od razu alarm Il stopnia. Wariant
ten ma zastosowanie szczegdlnie w przypadku

Wariant 2: Alarmowanie dwustopniowe zwykte

Zadziatanie ostrzegacza pozarowego
wywotuje alarm I stopnia., ktory
sygnalizowany jest akustycznie i optycznie
przez czas Tl przeznaczony na zgloszenie
sie personelu obstugujgcego i potwierdzenie
alarmu (przyciskiem POTWIERDZENIE).

Niezgtoszenie sie obstugi w czasie T1
powoduje wtaczenie alarmu Il stopnia.
Zgtoszenie sie personelu obstugujgcego

przedtuza czas trwania alarmu | stopnia czas
T2, mierzony od chwili potwierdzenia alarmu
| stopnia, ktéry przeznaczony jest na
dokonanie rozpoznania zaistniatego
zagrozenia pozarowego.

Tabela 11.8 Fabryczne warianty alarmowania

stref uznanych za szczegdlnie

pozarem.

zagrozone

Po czasie T2, jezeli obstugujacy wczesniej nie
przeprowadzit kasowania, poprzez uzyskanie
dostepu na poziomie Il i wcisniecie
podswietlonego  przycisku = KASOWANIE,
nastgpi wiaczenie alarmu Il stopnia. Czasy T1,
T2 mozna zaprogramowac przy uwzglednieniu
indywidualnych cech chronionego obiektu
(punkt Czasy T1, T2, T3, T4).

Alarmowanie  dwustopniowe  przechodzi
na alarmowanie jednostopniowe (natychmiast
alarm |l stopnia) w przypadku pracy systemu
w trybie PERSONEL NIEOBECNY (chyba, ze dla
trybu PERSONEL NIEOBECNY jest ustawiony
inny wariant niz 1).

Sposéb alarmowania Wstepne kasowanie Koincydencja lub
ponowny alarm
Czas
Alarm Tryb Czas Przysp. .
Nr Tryb . Tryb Tryb Tko Interakt. ”a;:c:mnt;a Opis
WSIEPnY | pop Twk P
Tpa
WARIANT 1
1 | 1st NIE X NIE 0 NIE 0 NIE NIE Alarmowanie
jednostopniowe zwykte
WARIANT 2
2 | 2st NIE 1st. NIE 0 NIE 0 NIE NIE Alarmowanie
dwustopniowe zwykte
WARIANT 3
Alarmowanie
3 | 1st NIE X TAK 40's NIE 60's NIE NIE jednostopniowe
Z jednokrotnym
kasowaniem ostrzegacza
WARIANT 4
Alarmowanie
4 | 2st NIE 1 st. TAK 40's NIE 60s NIE NIE dwustopniowe
Z jednokrotnym
kasowaniem ostrzegacza
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Nr

Sposob alarmowania

Wstepne kasowanie

Koincydencja lub
ponowny alarm

Alarm Ui
Tryb ¢
wstepny ROP

Czas
Tryb
Twk

Czas

Tryb Tko

Tpa

Interakt.

Przysp.
alarmu
Il stopnia

Opis

1st. TAK X

TAK 0s

2-ostrzeg.| 8 min

NIE

NIE

WARIANT 5
Alarmowanie
jednostopniowe
z koincydencjg
2-ostrzegaczowq

2 st. TAK 1st.

TAK 0s

2-ostrzeg.| 8 min

NIE

NIE

WARIANT 6
Alarmowanie
dwustopniowe
Z koincydencjg
2-ostrzegaczowq

1st. TAK X

TAK Os

grupowa 8 min

NIE

NIE

WARIANT 7
Alarmowanie
jednostopniowe
Z koincydencjg
grupowqg Ai B

2 st. TAK 1 st.

TAK Os

grupowa 8 min

NIE

NIE

WARIANT 8
Alarmowanie
dwustopniowe
Z koincydencjg
grupowqg Ai B

1st. NIE X

NIE 0

NIE 0

TAK

NIE

WARIANT 9
Alarmowanie
jednostopniowe
interaktywne

10

2 st. NIE 1st.

NIE 0

NIE 0

TAK

NIE

WARIANT 10
Alarmowanie
dwustopniowe
interaktywne

11

2 st. NIE 1st.

TAK 40s

2-ostrzeg.| 8 min

NIE

TAK

WARIANT 11
Alarmowanie
dwustopniowe z
wstepnym kasowaniem
strefy oraz koincydencjg
2-ostrzegaczowq w celu
przyspieszenia alarmu
Il stopnia

12

2 st. NIE 1 st.

TAK 40s

grupowa 8 min

NIE

TAK

WARIANT 12
Alarmowanie
dwustopniowe z
wstepnym kasowaniem
strefy oraz koincydencjq
grupowqg A i Bw celu
przyspieszenia alarmu
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Sposob alarmowania Wstepne kasowanie R el
ponowny alarm
Czas
Alarm Tryb Czas Iy .
Nr e . T T Tko Interakt. Ilal:rml{ Opis
wstepny ROP Twk stopnia
Tpa
Il stopnia
WARIANT 13
Alarmowanie
dwustopniowe
Il stopnia z dowolnego
ROP-a w systemie
WARIANT 14
Alarmowanie
dwustopniowe
Il stopnia z dowolnego
ostrzegacza w systemie
WARIANT 15
Alarmowanie
dwustopniowe
alarmu Il stopnia
w strefie

X —nieistotne,

Wariant 3: Alarmowanie jednostopniowe z jednokrotnym kasowaniem ostrzegacza

Po zadziataniu ostrzegacza pozarowego
system przez 40 s oczekuje na zadziatanie
innego ostrzegacza pozarowego w tej samej
strefie. Jesli to nastgpi centrala sygnalizuje
alarm Il stopnia. W przeciwnym wypadku
centrala kasuje ostrzegacz, traktujac jego
zadziatanie za fatszywe i oczekuje na dalsze
sygnaty z obiektu. Jezeli w ciggu nastepnych
60 s w tej samej strefie zadziata ponownie ten
sam lub inny element, centrala wywotuje

alarm Il stopnia. Brak ponownego zadziatania
tego samego lub innego elementu w tej

samej strefie w czasie 60s powoduje,
ze centrala uzna poprzednie zadziatania
za fatszywe.

Opisany wyzej wariant nalezy stosowac

w przypadkach chwilowego pojawiania sie
czynnika pozarowego niezwigzanego
z pozarem.

Wariant 4: Alarmowanie dwustopniowe z jednokrotnym kasowaniem ostrzegacza

Po zadziataniu ostrzegacza pozarowego
system przez 40 s oczekuje na zadziatanie
innego ostrzegacza pozarowego w tej samej
strefie. Jesli to nastgpi centrala sygnalizuje
alarm | stopnia. W  przeciwnym wypadku
centrala kasuje ostrzegacz, traktujac jego
zadziatanie zafatszywe i oczekuje na dalsze

sygnaty z obiektu. Jezeli w ciggu nastepnych
60 s w tej same;j strefie zadziata ponownie ten
sam lub inny element, centrala wywotuje
alarm | stopnia, a nastepnie alarmowanie
przebiega jak w wariancie 2. Brak ponownego
zadziatania tego samego lub innego elementu
w tej samej strefie w czasie 60s powoduje,
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ze centrala uzna poprzednie zadziatania
za fatszywe.

Opisany wyzej wariant nalezy stosowac
w przypadkach chwilowego pojawiania sie

czynnika
z pozarem.

pozarowego niezwigzanego

Wariant 5: Alarmowanie jednostopniowe z koincydencjq 2-ostrzegaczowg

Po zadziataniu ostrzegacza pozarowego,
ostrzegacz jest wstepnie kasowany i centrala
sygnalizuje stan alarmu wstepnego. Jesli
w ciggu 8 minut zadziata ponownie skasowany
ostrzegacz i przynajmniej jeszcze jeden
ostrzegacz w tej samej strefie, wodweczas

centrala sygnalizuje alarm Il  stopnia.
W przeciwnym wypadku, po uptywie 8 minut
centrala kasuje stan alarmu wstepnego,
traktujgc zadziatanie ostrzegacza za fatszywe
i powrdci do stanu dozorowania.

Wariant 6: Alarmowanie dwustopniowe z koincydencja 2-ostrzegaczowa

Po zadziataniu ostrzegacza pozarowego,
ostrzegacz jest wstepnie kasowany i centrala
sygnalizuje stan alarmu wstepnego. Jesli
w ciggu 8 minut zadziata ponownie skasowany
ostrzegacz i przynajmniej jeszcze jeden
ostrzegacz w tej samej strefie, wodweczas
centrala sygnalizuje alarm | stopnia,

a nastepnie alarmowanie przebiega jak
w wariancie 2. W przeciwnym wypadku,
po uptywie 8 minut centrala kasuje stan
alarmu wstepnego, traktujagc  zadziatanie
ostrzegacza za fatszywe i powrdci do stanu
dozorowania.

Wariant 7: Alarmowanie jednostopniowe z koincydencjg grupowg A i B

Po zadziataniu ostrzegaczy pozarowych,
nalezagcych do jednej z grup A lub B,
ostrzegacze z tej grupy sa wstepnie kasowane
i centrala sygnalizuje stan alarmu wstepnego.
Po wstepnym kasowaniu, jesli w ciggu 8 minut
zgtoszg zadziatanie ostrzegacze nalezgce
dogrupy A i B (przynajmniej po jednym

ostrzegaczu z kazdej grupy) centrala wywotuje
alarm Il stopnia.

W przeciwnym wypadku, po uptywie 8 minut
centrala kasuje stan alarmu wstepnego,
traktujac zadziatanie ostrzegaczy za fatszywe
i powrdci do stanu dozorowania.

Uwaga: Poprawne dzialanie wariantu wymaga zadeklarowania przynajmniej po jednym
ostrzegaczu do grupy A i grupy B (zalecane po 2 ostrzegacze). Tak utworzone grupy nie moga byc
odseparowane zadnymi przeszkodami fizycznymi. Niespetnienie powyiszych warunkéw moze
prowadzi¢ do ciggtego kasowania alarmujgcego ostrzegacza.

Wariant 8: Alarmowanie dwustopniowe z koincydencja grupowa Ai B

Po zadziataniu ostrzegaczy pozarowych,
nalezagcych do jednej z grup A lub B,
ostrzegacze z tej grupy sg wstepnie kasowane
i centrala sygnalizuje stan alarmu wstepnego.
Po wstepnym kasowaniu, jesli w ciggu 8 minut
zgtoszg zadziatanie ostrzegacze nalezace
dogrupy A i B (przynajmniej po jednym

ostrzegaczu z kazdej grupy) centrala wywotuje
alarm | stopnia, a nastepnie alarmowanie
przebiega jak w wariancie 2.

W przeciwnym wypadku, po uptywie 8 minut
centrala kasuje stan alarmu wstepnego,
traktujac zadziatanie ostrzegaczy za fatszywe
i powrdci do stanu dozorowania.
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Uwaga: Poprawne dzialanie wariantu wymaga zadeklarowania przynajmniej po jednym
ostrzegaczu do grupy A i grupy B (zalecane po 2 ostrzegacze). Tak utworzone grupy nie moga byc
odseparowane zadnymi przeszkodami fizycznymi. Niespetnienie powyiszych warunkéw moze
prowadzi¢ do ciggltego kasowania alarmujgcego ostrzegacza.

Wariant 9: Alarmowanie jednostopniowe interaktywne

Po stwierdzeniu zmian czynnika pozarowego
przez czujke — osiggniety tak zwany poziom
prealarmu, powiadomiona zostaje o tym
fakcie centrala, ktéra monitoruje pozostate
znajdujgce sie w tej samej strefie czujki.
Potwierdzenie zmian przez inne czujki
w strefie wywotuje alarm tej strefy i alarm
Il stopnia w centrali.

Pozar moze by¢ w tym wariancie, w wielu
przypadkach, znacznie szybciej wykryty niz
w przypadku oczekiwania na spetnienie

kryterium alarmu przez pojedynczg czujke.
Jednoczesnie poprzez odpowiednie
rozmieszczenie czujek i dobranie ich rodzajéw
wrazliwos$¢ systemu na czynniki zaktdcajgce
(fatszywe alarmy) nie zwieksza sie.

W zaleznosci od przewidywanych rodzajow
pozaru mozna stosowal rdine kombinacje
czujek dymu (jonizacyjna, optyczna) i ciepta.
Zadziatanie nadmiarowe pojedynczej czujki
w strefie wywotuje takze alarm w tej strefie
i alarm Il stopnia w centrali.

Wariant 10: Alarmowanie dwustopniowe interaktywne

Po stwierdzeniu zmian czynnika pozarowego
przez czujke — osiggniety tak zwany poziom
prealarmu, powiadomiona zostaje o tym
fakcie centrala, ktéra monitoruje pozostate
znajdujagce sie w tej samej strefie czujki.
Potwierdzenie zmian przez inne czujki
w strefie wywotuje alarm tej strefy i alarm
| stopnia w centrali, a nastepnie alarmowanie
przebiega jak w wariancie 2.

Pozar moze by¢ w tym wariancie, w wielu
przypadkach, znacznie szybciej wykryty niz
w przypadku oczekiwania na spetnienie

kryterium alarmu przez pojedynczg czujke.
Jednoczesnie poprzez odpowiednie
rozmieszczenie czujek i dobranie ich rodzajéw
wrazliwos¢ systemu na czynniki zaktdcajace
(fatszywe alarmy) nie zwieksza sie.

W zaleznosci od przewidywanych rodzajow
pozaru mozna stosowac¢ rdine kombinacje
czujek dymu (jonizacyjna, optyczna) i ciepta.
Zadziatanie nadmiarowe pojedynczej czujki
w strefie wywotuje takze alarm w tej strefie
i alarm Il stopnia w centrali.

Wariant 11: Alarmowanie dwustopniowe z wstepnym kasowaniem strefy oraz koincydencjg 2-

ostrzegaczowqg w celu przyspieszenia alarmu Il stopnia

Po zadziataniu ostrzegacza pozarowego
nalezgcego do strefy centrala odmierza czas
rowny 40 s, a nastepnie automatycznie kasuje
strefe.

Jezeli w ciggu 8 minut od momentu kasowania
strefy  ponownie  zadziata  jakikolwiek
ostrzegacz - centrala wywotuje alarm
| stopnia, a nastepnie alarmowanie przebiega
jak w wariancie 2. W przeciwnym wypadku -

brak ponownego zadziatania ostrzegaczy
pozarowych w strefie wciggu 8 minut
powoduje, Zze centrala uzna poprzednie
zadziatanie zafatszywe ipowrdci do stanu
dozorowania.

Zadziatanie dwdch lub wiecej ostrzegaczy
pozarowych w tej strefie powoduje
przyspieszone wywotanie alarmu Il stopnia.
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Uwaga: Poprawne dziatanie wariantu wymaga zadeklarowania przynajmniej dwéch (zalecane
wiecej) ostrzegaczy w strefie.

Wariant 12: Alarmowanie dwustopniowe z wstepnym kasowaniem strefy oraz koincydencja
grupowa w celu przyspieszenia alarmu Il stopnia

brak ponownego zadziatania ostrzegaczy
pozarowych w strefie wciggu 8 minut
powoduje, ze centrala uzna poprzednie

Po zadziataniu ostrzegacza pozarowego
nalezgcego do strefy centrala odmierza czas
rowny 40 s, a nastepnie automatycznie kasuje

strefe.

Jezeli w ciggu 8 minut od momentu kasowania
strefy  ponownie  zadziata  jakikolwiek
ostrzegacz — centrala wywotuje alarm
| stopnia, a nastepnie alarmowanie przebiega
jak w wariancie 2. W przeciwnym wypadku -

zadziatanie zafatszywe ipowrdci do stanu
dozorowania.

Zadziatanie ostrzegaczy pozarowych z dwdch
grup A i B jednoczesnie (koincydencja)
powoduje natychmiastowe wywotanie alarmu
Il stopnia.

Uwaga: Poprawne dzialanie wariantu wymaga zadeklarowania przynajmniej po jednym

ostrzegaczu do grupy A i grupy B (zalecane po 2 ostrzegacze). Tak utworzone grupy nie moga byc
odseparowane zadnymi przeszkodami fizycznymi.

Wariant 13: Alarmowanie dwustopniowe z przyspieszeniem alarmu Il stopnia z dowolnego ROP-a

w systemie
Zadziatanie ostrzegacza pozarowego Alarmowanie  dwustopniowe  przechodzi
wywotuje alarm | stopnia, a nastgpnie na alarmowanie jednostopniowe (natychmiast

alarmowanie przebiega jak w wariancie 2.
Jezeli w czasie alarmu | stopnia zadziata
dowolny element ROP w systemie, powoduje
to wywotanie alarmu Il stopnia.

Uwaga: ROP w tym wariancie dziata dwustopniowo.

alarm 1l stopnia) w przypadku pracy systemu
w trybie PERSONEL NIEOBECNY.

Wariant 14: Alarmowanie dwustopniowe z przyspieszeniem alarmu Il stopnia z dowolnego

ostrzegacza w systemie

Zadziatanie ostrzegacza pozarowego
wywotuje alarm | stopnia, a nastepnie
alarmowanie przebiega jak w wariancie 2.
Jezeli w czasie alarmu | stopnia zadziata
dowolny ostrzegacz w systemie, powoduje to
wywotanie alarmu Il stopnia.

Uwaga: ROP w tym wariancie dziata dwustopniowo.

Alarmowanie  dwustopniowe  przechodzi
na alarmowanie jednostopniowe (natychmiast
alarm |l stopnia) w przypadku pracy systemu

w trybie PERSONEL NIEOBECNY.

Wariant 15: Alarmowanie dwustopniowe z przyspieszeniem alarmu Il stopnia w strefie

Zadziatanie ostrzegacza pozarowego w strefie
wywotuje alarm | stopnia, a nastepnie
alarmowanie przebiega jak w wariancie 2.

Zadziatanie kolejnego ostrzegacza w strefie
powoduje wywotanie alarmu Il stopnia.
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Alarmowanie  dwustopniowe  przechodzi
na alarmowanie jednostopniowe (natychmiast
alarm |l stopnia) w przypadku pracy systemu
w trybie PERSONEL NIEOBECNY.

Wariant xx: Wariant uzytkownika

Uzytkownik moze stworzy¢ wiasny wariant
alarmowania kopiujac jeden z 15 wariantéw
i zmieniajgc parametry czasowe w wariancie
(czas koincydencji i wstepnego kasowania)
oraz tryb ROP jak réwniez komunikat — opis

Uwaga:

uzytkownika.

niezmienne.

Pozostate

parametry

59
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12 Blokowanie

System POLON 6000 umozliwia blokowanie nastepujacych elementéw:

e linii dozorowych,

e stref dozorowych,

e grupy stref dozorowych,
e elementdw liniowych,

e grup wyjsé,

* wyjsc,

e wejsc.

Proces blokowania poszczegdlnych elementéw systemu moze przebiegac na dwa sposoby:

e Blokowanie reczne,

e Blokowanie automatyczne — harmonogram.

Blokowanie reczne ma wyiszy priorytet niz ustawiony sSwiadomie przez uzytkownika systemu

harmonogram blokowania.

12.1 Sygnalizowanie stanu blokowania

Jakiekolwiek blokowanie centrala sygnalizuje
ciggtym $wieceniem zbiorczego, zdttego
wskaznika BLOKOWANIE umieszczonego
na klawiaturze membranowej (patrz: Panel
Operatora). Dodatkowo po prawej stronie
interfejsu  uzytkownika wysSwietlana jest
kontrolka BLOKOWANIA wraz z aktualna
liczbg aktywnych blokowan.

Jezeli blokowaniu podlegajg wyjscia
przypisane do dedykowanych grup urzadzen,
dodatkowymi wskaznikami blokowania
sg wskazniki umieszczone w polach
obstugowych dedykowanych typow urzadzen
(patrz: Panel Operatora):

12.2 Blokowanie reczne

Recznego blokowania / odblokowania

dokonuje sie, po uzyskaniu Il lub wyzszego

-URZADZENIA ALARMOWE — BLOKOWANIE;

- URZADZENIA TRANSMISJI ALARMU —
BLOKOWANIE;

- PRZECIWPOZAROWE URZADZENIA
ZABEZPIECZAJACE — BLOKOWANIE.

Zmiana koloru na  26tty  wskaznika
BLOKOWANE oznacza aktywne blokowanie:

- Swiecenie impulsowe — przynajmniej
jednego wyjscia przypisanego
do dedykowanej grupy urzadzen,

- Swiecenie na state — wszystkich wyjs¢
przypisanych do  dedykowanej  grupy
urzadzen.

poziomu dostepu. Doktadny opis

w Podreczniku Uzytkownika.

12.3 Blokowanie automatyczne — harmonogram

W  przypadku, kiedy istnieje potrzeba
blokowania elementéw systemu
w okreslonych porach dnia, mozna kazdemu

z elementu systemu (linia dozorowa, strefa,
element liniowy, grupa wyjs¢, wyjscie,
wejscie) zaprogramowacd indywidualny
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harmonogram blokowania. Programowanie
harmonogramu jest mozliwe po uzyskaniu Il

przez uzytkownika daty w danym roku
(dni Swigteczne).

lub wyzszego poziomu dostepu Podczas ustalania  harmonogramu dla
poszczegdlnych elementdw systemu, mozna

Harmonogram moze by¢: wybraé¢ jakie zdarzenia majg podlegaé
e na dzien — programowane 4 przedziaty blokowaniu:

czasowe blokowan, e alarmy (jezeli elementy mogg taki stan
e tydzien — programowane 4 przedziaty zgtosic),

czasowe blokowan na kaidy dzien e uszkodzenia,

tygodnia, o wszystko (alarmy + uszkodzenia).
e specjalny —  dni Swigteczne  — Doktadny opis programowania

programowane 4 przedziaty czasowe
blokowann  na poszczegbélne okresSlone

harmonogramu w Podreczniku Uzytkownika.

12.4 Blokowanie/odblokowanie linii dozorowych, elementoéw i stref

W  przypadku uszkodzenia elementéw
liniowych np. ostrzegaczy pozarowych lub
prowadzenia prac remontowych
w chronionym  obiekcie, ktére moglyby
powodowac powstawanie fatszywych
alarmoéw, centrala umozliwia wytgczenie
czesci obiektu spod kontroli poprzez
blokowanie catej linii dozorowej, catej lub
czesci odpowiedniej strefy.

Blokowanie ostrzegaczy pozarowych lub catej
strefy lub linii dozorowej powoduje,
ze centrala nie odbiera informacji alarmowych
lub  uszkodzeniowych lub  alarmowych
i uszkodzeniowych od zablokowanych
elementow liniowych.

Jezeli strefa zawiera elementy w stanie
blokowania, czyli nastepuje czeSciowe
blokowanie strefy, ktéra ma zaprogramowany
jeden z wariantdw alarmowania fabrycznych
wiekszy od 2, powoduje to, ze wariant tej
strefy automatycznie zostanie przetgczony
na natychmiastowy (wariant 1 — wariant
fabryczny). Jezeli strefa ma nadany wtasny
wariant  uzytkownika bedacy pochodng
wariantow wiekszych od 2, réwniez on
zostanie

przetgczony na fabryczny

wariant 1 natychmiastowy. Jest mozliwe
pozostawienie zaprogramowanego wariantu,
pomimo ustawienia blokowania elementéw
w strefie. W tym celu nalezy dla takiej strefy
utworzy¢ nowy wariant alarmowania poprzez
skopiowanie jednego z wariantow
podstawowych i wytaczenie opcji Przejscie w
tryb natychmiastowy podczas blokowania.
Wytaczenie tej opcji powoduje wyswietlenie
ostrzezenia w strefie, ktdrej zaprogramowano
taki wariant.

Po catkowitym odblokowaniu strefy, wariant
tej strefy powraca do zaprogramowanego
pierwotnie. Patrz rozdziat — Blokowanie.

Producent Polon-Alfa nie zaleca stosowania
wariantow alarmowania z wylgczong opcja
Przejscie w tryb natychmiastowy podczas
blokowania. Producent Polon-Alfa nie ponosi
odpowiedzialnosci za nieprzewidziane Ilub
btedne dziatanie wariantu alarmowania z
wytgczong  opcjg  Przejscie  w  tryb
natychmiastowy podczas blokowania.
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13 Testowanie

System POLON 6000 umozliwia przeprowadzenie testow dla okreslenia sprawnosci:

e elementdéw sygnalizacyjnych Panelu Operatora,

e elementdw liniowych zainstalowanych w obiekcie,

e urzadzen wykonawczych sterowanych i kontrolowanych przez wyjscia i wejscia
systemu (moduty wykonawcza, elementy kontrolno-sterujace liniowe).

Testowanie jest mozliwe po uzyskaniu przez operatora dostepu na poziomie Il lub wyzszym.
Testowanie przeprowadza sie zgodnie z opisem w Podreczniku Uzytkownika.

13.1 Sygnalizowanie stanu testowania

Jakiekolwiek testowanie centrala sygnalizuje
ciggtym $wieceniem zbiorczego, zdttego
wskaznika  TESTOWANIE  umieszczonego
na klawiaturze membranowej (patrz: Panel

Operatora). Dodatkowo po prawej stronie
interfejsu  uzytkownika wysSwietlana jest
kontrolka TESTOWANIA wraz z aktualng liczba
aktywnych testowan.

13.2 Testowanie elementdéw sygnalizacyjnych Panelu Operatora

W czasie trwania testu elementéw
sygnalizacyjnych kolejno zapalane
sg wszystkie wskazniki optyczne i wigczane
sygnaty akustyczne. System po zakoriczeniu
testu automatycznie powraca do normalnej
pracy.

Testowanie jest automatycznie przerywane
w przypadku przyjecia przez system alarmu

pozarowego, nhie jest tez mozliwe
przetgczenie na testowanie podczas
sygnalizowania alarmu pozarowego.
Testowanie  elementéw  sygnalizacyjnych
mozna w kazdej chwili przerwac przyciskiem
Przerwij na panelu dotykowym wyswietlacza
na Panelu Operatora.

13.3 Testowanie pozarowych elementow liniowych w strefie

System POLON 6000 umozliwia testowanie
elementow liniowych w linii adresowalnej
nalezgcych do dowolnej strefy.

Witaczenie / wytgczenie testowania
elementow w strefie lub grupie stref dokonuje
sie zgodnie z opisem w Podreczniku
Uzytkownika.

Po przyjeciu sygnatu alarmu testowego
od elementu liniowego, informacja o alarmie
testowym wyswietlana jest na wyswietlaczu
LCD i drukowana na drukarce (jezeli jest
przydzielona).Kasowanie alarmujacego
elementu nastepuje po czasie okoto 60 s.
Alarm pozarowy ze strefy nieprzetgczonej
na testowanie powoduje samoczynne

wytgczenie testowania i przejscie
do sygnalizowania alarmu pozarowego
w centrali wedtug zaprogramowanego
wariantu.

W obrebie testowanej strefy dowolna ilo$¢é
elementéw liniowych moze by¢ jednoczesnie
w stanie  alarmu, jednak dla celéw
sprawdzenia zaleca sie, aby elementy liniowe
byty pobudzane kolejno.

Przetgczenie na TESTOWANIE nie jest mozliwe
podczas sygnalizowania alarmu pozarowego
oraz dla stref uszkodzonych lub wytgczonych
(zablokowanych).
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13.4 Testowanie wyjs¢ i wejsc

13.4.1 Wyjscia

System POLON 6000 umozliwia testowanie
wyjs¢ (takze grupy wyjs¢é) zaréwno tych
umieszczonych w modutach funkcjonalnych
(MKS-60, MPK-60, MWS-60, MPW-61) jak
i w elementach kontrolno-sterujgcych
systemu 6000 czyli EKS-6000.

Przetaczenie w tryb testowania dokonuje sie
zgodnie z opisem w Podreczniku Uzytkownika.

13.4.2 Wejscia

System POLON 6000 umozliwia testowanie
wejsé zaréowno tych  umieszczonych
w modufach funkcjonalnych (MKS-60,
MWK-60, MPW-61) jak iw elementach
kontrolno-sterujgcych systemu 6000 czyli
EKS-6000.

Przetaczenie w tryb testowania dokonuje sie
zgodnie z opisem w Podreczniku Uzytkownika.

W momencie przetgczenia na testowanie,
testowane wyjscie zostaje wysterowane przez
system i dziata zgodnie z zaprogramowanym
trybem (patrz: Wyjscia sterujace).

Mozliwe jest rowniez testowanie elementéw
kontrolno-sterujgcych systemu 4000
a mianowicie EKS-4001 oraz elementéw
sterujgcych EWS-4001.

W momencie przetaczenia na testowanie, stan
testowanego wejscia jest analizowany przez
system, ktéry zgtasza odpowiednie stany
w zaleznosci od zaprogramowanego trybu
pracy wejscia (patrz: Wejscia kontrolne).
Mozliwe jest rowniez testowanie elementéw
kontrolnych systemu 4000 a mianowicie
EWK-4001.

13.4.3 Testowanie elementéw kontrolno-sterujgcych EKS-4001

Testowanie EKS-4001 polega na przetgczeniu
elementu w stan testowania, co powinno
uruchomic przekaznik wyjsciowy.
W odpowiedzi element powinien wskazywad

odpowiedni stan wyjscia przekaznikowego.
Doktadny opis procedury w Podreczniku
Uzytkownika.

13.4.4 Testowanie elementoéw sterujgcych EWS-4001

Testowanie EWS-4001 polega na przetgczeniu
w stan testowania poszczegdlnych wyjsé
przekaznikowych elementu, co powinno
uruchomic testowany przekaznik.

W odpowiedzi element powinien wskazywad
odpowiedni stan testowanego  wyjscia
przekaznikowego. Doktadny opis procedury
w Podreczniku Uzytkownika.

13.4.5 Testowanie elementéw kontrolnych EWK-4001

Testowanie EWK-4001 polega na wymuszeniu
za pomocy rezystora charakterystycznego
stanu na poszczegdlnych wejsciach. Centrala

powinna wskazywaé¢ odpowiedni stan tych
wejsé. Doktadny opis procedury
w Podreczniku Uzytkownika.
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13.5 Testowanie sygnalizatoréw SAL, SAW

Testowanie  sygnalizatorow  akustycznych
SAL-4001 oraz akustyczno  gtosowych
SAW-6001, SAW-6006 polega na przetaczeniu

13.6 Lokalizacja elementdw liniowych

System umozliwia fizyczne sprawdzenie
lokalizacji elementu liniowego przez
naprzemienne pobudzanie Swiecenia
czerwonej i zottej diody elementu. Procedura
testowania opisana jest w Podreczniku
Uzytkownika i dotyczy zaréwno elementéw
szeregu 4000 jak i 6000.

Dodatkowo, tylko dla elementéw szeregu
6000, jest mozliwe pobudzenie elementu badz

elementu w stan testowania co powinno
uruchomi¢ sygnalizacje akustyczng badz
gtosowg (komunikat stowny).

za pomocg magnesu (dla czujek, ktére maja
wbudowany hallotron) badz wbudowanego
przycisku  (EKS-6000, DOP-6001). Tak
wyzwolony element przesyta informacje do
systemu, ktory wyswietla jg w postaci
komunikatu o lokalizacji pobudzonego
elementu. Doktadny opis w Podreczniku

Uzytkownika.
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14 Uszkodzenie

System POLON 6000 dzieki

uszkodzenia wystepujace:

na liniach dozorowych,
w elementach liniowych,

wewnetrznym uktadom samokontroli

wykrywa i

we wszystkich modutach funkcjonalnych podtaczonych do systemu:

= MCS-60 (+ MSR-60),

= MZP-60,
= MLD-6x,
= MKS-60,
= MPK-60,
= MWS-60,
= MWK-60,
= MPW-61.

14.1 Sygnalizowanie stanu uszkodzenia

Jakiekolwiek uszkodzenie w systemie jest
sygnalizowane Swieceniem zbiorczego,
76ttego wskaznika USZKODZENIE
umieszczonego na klawiaturze membranowej
(patrz: Panel Operatora):
e impulsowo -
niepotwierdzone,
e nastate — uszkodzenie potwierdzone;
oraz przerywanym sygnatem akustycznym
o statej czestotliwosci (wewnetrzny
sygnalizator akustyczny).
Kasowanie optycznej i akustycznej sygnalizacji
USZKODZENIE  nastepuje  automatycznie
po usunieciu uszkodzenia. Wytaczenie
sygnalizacji akustycznej jest mozliwe poprzez

uszkodzenie

wcisniecie podswietlonego przycisku
POTWIERDZENIE umieszczonego na
klawiaturze membranowej (patrz: Panel
Operatora).

14.2 Rodzaje uszkodzen

e Uszkodzenia systemowe:

= uszkodzenie pamieci programu,

operacyjnej RAM lub konfiguracji,
= zaktécenie pracy mikroprocesora,
uszkodzenia modutéw wykonawczych,
uszkodzenia linii dozorowych,
e uszkodzenia elementow liniowych,
Uwaga:

Dodatkowo po prawej stronie interfejsu
uzytkownika wyswietlana jest kontrolka
USZKODZENIA wraz z aktualng liczba
uszkodzen.

Jezeli uszkodzone sg wyjscia przypisane do
dedykowanych grup urzadzen, dodatkowymi
wskaznikami  uszkodzenia sg  wskazniki
umieszczone w polach obstugowych
dedykowanych typéw urzgdzen (patrz: Panel
Operatora):

- URZADZENIA ALARMOWE — USZKODZONE;

- URZADZENIA TRANSMISJI ALARMU -
USZKODZONE;

- PRZECIWPOZAROWE URZADZENIA
ZABEZPIECZAJACE — USZKODZONE.

Zmiana  koloru na  26tty  wskazZnika
USZKODZONE oznacza uszkodzenie
przynajmniej jednego wyjscia z dedykowanej
grupy urzadzen.

e uszkodzenia wyjsc¢ sterujgcych systemu,
e uszkodzenia wejs¢é kontrolnych systemu,
e uszkodzenia zasilania,
e uszkodzenia pozostate:

= np. drukarka.

Uszkodzenia systemowe nie jest kasowane automatycznie, w przypadku wystgpienia naleiy

uszkodzenie  skasowaé

Uzytkownika.

recznie

zgodnie

procedura

opisang w  Podreczniku

sygnalizuje
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15 Elementy liniowe

Elementy liniowe to wszystkie dostepne elementy pracujgce na dowolnej linii dozorowej
systemu Polon 6000.

15.1 Typy elementow szeregu 6000

Tabela 15.1/1 Szereg 6000

Praca na linii dozorowej .
L.P. Typ elementu 4000 6000 Opis
1. DUT-6046 + + ostrzegacz pozarowy
2. DOP-6001 + + ostrzegacz pozarowy
3. TUN-6046 + + ostrzegacz pozarowy
4, DTC-6046 + + ostrzegacz pozarowy
5. EKS-6000 - + element kontrolno-sterujgcy
6. SAW-6001 + + sygnalizator akustyczno-gtosowy
7. SAW-6006 + + sygnalizator akustyczno-gtosowy

15.2 Typy elementow szeregu 4000

Elementy liniowe zaprojektowane do systemu Polon 4000.

Tabela 15.2/1 Szereg 4000

Praca na linii dozorowej )
L.P. Typ elementu 4000 6000 Opis
1. DOR-4046 + + ostrzegacz pozarowy
2. DI0-4046 + + ostrzegacz pozarowy
3. TUN-4046 + + ostrzegacz pozarowy
4, DPR-4046 + + ostrzegacz pozarowy
5. DOT-4046 + + ostrzegacz pozarowy
6. DUR-4046 + + ostrzegacz pozarowy
7. DUR-4047 + + ostrzegacz pozarowy
8. ACR-4001 + + adapter czujek radiowych
9. ADC-4001M + + adapter linii konwencjonalnej
10. | EKS-4001 + - element kontrolno-sterujgcy
11. | EWS-4001 + - element sterujacy
12. | EWK-4001 + - element kontrolny
13. | SAL-4001 + + sygnalizator ostrzegawczy
14. | ROP-4001M + + reczny ostrzegacz pozarowy
15. | ROP-4001MH + + reczny ostrzegacz pozarowy
16. | ROP-4007M + + reczny ostrzegacz pozarowy
17. | UCS 4000 + - uniwersalna centrala sterujgca
18. | UCS 6000 + + uniwersalna centrala sterujgca
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Aby zadeklarowa¢ element nalezy wykona¢ automatyczng deklaracje elementéw w systemie.

Parametry
elementéw:
e Numer fabryczny
e Tryb pracy,

e Opis elementu.

wspodlne dla wszystkich

Parametry dodatkowe dla czujki:

e numer strefy do ktérej przypisana jest
czujka,

e grupa w strefie (A lub B).

15.3 Deklaracja w systemie

Strefa oraz opis elementu jest
przyporzagdkowywana do numeru dtugiego
(fabrycznego) danego elementu. Numery
krétkie sg przydzielane dynamicznie podczas
kazdej deklaracji elementéw w systemie. Aby
zadeklarowa¢ element w systemie nalezy
wykonaé automatyczng deklaracje elementéw
w systemie.

W zaleznosci od wybranej opcji przypisania
zostang przepisane ustawienia z poprzedniej
deklaracji lub zostang ustalone parametry
domysline.

15.4 Konfiguracja parametrow

Parametry dodatkowe dla elementéow

kontrolno-sterujacych:

e numer logiczny wyjscia +  opis
indywidualny wyjscia,

e numer logiczny  wejscia +  opis
indywidualny wejscia.

Parametry dodatkowe dla sygnalizatoréw:
e numer logiczny wyjscia +  opis
indywidualny wyjscia.

W zaleznosci od wybranej opcji zostang

przepisane ustawienia z poprzedniej deklaracji
lub zostang ustalone parametry domysine.

Ustawienia domyslne:

e opis elementu - Element liniowy:
TYP-XXXX,

e tryb pracy — domysiny zalezny od typu
elementu,

e numer strefy — odpowiada numerowi
logicznemu strefy,

e grupa: A,

e numer fabryczny.

Parametry elementow moga byc¢

modyfikowane recznie.

Parametry elementow mogg by¢é modyfikowane recznie. Doktadny opis w Podreczniku Uzytkownika.
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16 Wyjscia sterujace

Wyjsécia sterujgce pozwalaja na podtaczenie

do systemu zewnetrznych urzadzen

przeciwpozarowych, ktérych dziataniem ma sterowac¢ centrala. Sposob sterowania
urzadzeniem definiuje grupa wyjs¢, do ktdrej przypisane jest wyjscie. Kazde wyjscie musi
by¢ przypisane do jednej konkretnej grupy wyijsc.

Lokalizacja wyjs¢ sterujgcych w systemie:
e moduty funkcjonalne,
e elementy liniowe.

Typy wyjsé sterujgcych w systemie:
e bezpotencjatowe (przekazniki),
e potencjatowe (linie sygnatowe),
e sygnalizatory akustyczne, gtosowe
i optyczne (np. SAL, SAW).

16.1 Tryb wysterowania
Tryb wysterowania okresla sposéb w jaki

zostanie wysterowane wyjscie po spetnieniu
kryterium  wysterowania, atakze ustala

Tabela 16.1/1 Tryby wysterowania wyjscia

Parametry wyjs¢ sterujgcych:

e Tryb wysterowania
Kontrola ciggfosci linii sterujgcej
Stan bezpieczny przekaznika
Parametry elektryczne

Szczegotowe informacje dotyczace
parametrow elektrycznych wyjs¢ znajdujg sie
w dokumentacji modutéw funkcjonalnych oraz
elementéw liniowych.

wartosci czaséw poszczegdlnych faz
przetgczania wyjscia. Ponizsza tabela zawiera
mozliwe do ustawienia tryby wysterowania.

Czas Czas >
p . v . Czas Czas llos¢
opodznienia opoznienia . . .
. . wysterowania przerwy impulséw
wiaczenia wytgczenia
Tryb Toz" Tow? T2 Tw? Nimp¥
L.p.| wysterowania
s . EKS-6x Mxx-6x EKS-6x Mxx-6x EKS-6x | Mxx-6x | EKS-6x | Mxx-6x EKS-6x | Mxx-6x
wyjscia

0..2min 0..2min

[co2s] ]0..10 min| [co2s] |0..10 min
2..10min | [cols] |2..10min| [co1ls]

0..2min 0..2min
[co25s] |0..10 min| [co2s] |0..10 min

2..10min | [cols] |2..10min| [co1s] 0..256 0..999

[co 10s] [co 10s] [co 10s] [co 10s]
1 |Ciaggty o} o} - - -
2 | Impulsowy 0 - 0 - -
3 | Cykliczny o} - o} o} -
e ° - 0 0 0

O — czas dostepny w danym trybie, ¥ mozliwe jest dla modutéw Mxx-6x ustawienie wiekszych
czaséw, centrala wygeneruje ostrzezenie o przekroczonych czasach z normy EN54-2.

16.2 Kontrola ciggtosci linii sterujacej

Wyijscia sterujgce wyposazone sg ukfady
kontroli ciggtosci linii sterujgcej. Wykrycie

braku ciggtosci jest sygnalizowane przez
centrale jak uszkodzenie wyjscia. Dla kazdego
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wyjscia istnieje mozliwos¢ programowego

16.3 Stan bezpieczny przekaznika

Stan bezpieczny (Fail Safe) okresla w jakim
potozeniu majg znalezé sie styki przekaznika
w momencie zaniku napiecia zasilania. Stan
bezpieczny wyijscia sterujgcego jest

wylaczenia sygnalizowania tego uszkodzenia.

utrzymywany (po podaniu napiecia zasilania
i nawigzaniu komunikacji z  centralg)
do momentu aktualizacji zgodnie z przestang
maska z centrali.

Tabela 16.3/1 Tryby stanu bezpiecznego przekaznika mozliwe do zaprogramowania

Tryb stanu bezpiecznego przekaznika

Tryb Opis

Schemat Uwagi

niewysterowany przy taczéwce

Styki w pozycji wyjsciowe] —
1- PK zgodnie z opisem NO, NC

NC| [ C | [NO

2- PK wysterowany

taczowce.

Styki w pozycji odwrotnej w
stosunku do opisu przy

NC| | C | [NO

Dostepny tylko w
trybie wysterowania

ciggtym

3 - PKbez zmiany znajdowaty sie przed

zanikiem napiecia.

Styki pozostajg w takim
samym stanie w jakim

Dostepny tylko w
trybie wysterowania

ciggtym

Uwaga:

Funkcja stanu bezpiecznego przekaznika jest zaimplementowana wytgcznie w elementach systemu

6000 (za wyjatkiem przekaznikow w module MPW-61).
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17 Grupy wyjsc

Grupa wyjs¢ okresla parametry na podstawie, ktorych podejmowana jest decyzja
o wysterowaniu wyjscia sterujgcego. Kazde wyjscie sterujagce w systemie musi byc
przypisane do grupy wyjs¢. W centrali zdefiniowane sg na state cztery fabryczne grupy
wyjs$¢, ktorych nie mozna usuna¢ ani modyfikowad. Istnieje mozliwos¢ tworzenia wtasnych

grup wyjsc.

17.1 Parametry

Grupe wyjs¢ okreslajg ponizsze parametry:
e opis grupy — utatwia identyfikacje grupy
wyjsc,
e kryterium  wysterowania, w  ktorym
zdefiniowana jest:
= tabela zdarzen (max. 16 wejsc
zdarzeniowych, 1 wyjscie z logika
kryterium — prawda lub fatsz),
= logika koincydencji wejs¢

17.1.1 Opis grupy

Opis grupy jest ustalany indywidualnie przez
uzytkownika, w taki sposéb aby utatwiat
identyfikacje urzadzen, ktére bedg sterowane

17.1.2 Kryterium wysterowania

Kryterium wysterowania okresla scenariusz
zdarzen (w postaci tabeli zdarzen) jakie musza
zosta¢ spetnione aby zostaly wysterowane
wyjscia nalezgce do danej grupy, do ktérej

przypisujemy stworzone kryterium.
Dodatkowym  parametrem jest logika
kryterium czyli kryterium

prawdziwe / fatszywe.

Uwaga:

zdarzeniowych (suma, iloczyn k z n),
= |ogika zdarzen (prawdziwe lub fatszywe),
» logika kryterium (kryterium prawdziwe
lub fatszywe),
e czas opdinienia wysterowania grupy,
wysterowanie do potwierdzenia,
typ urzqdzenia.

przez wyjscia przypisane do grupy. Domysinie
opis grupy odpowiada parametrowi Typ
urzadzenia.

Tabela zdarzen zawiera do 16 wejs¢ zdarzen
systemowych oraz jedno wyjscie logiczne
(prawda/fatsz).

Zdarzenia systemu, ktére mozna wykorzystaé
do realizacji kryterium zawarte s w punkcie
Zdarzenia do realizacji kryterium
wysterowania.

Do wejscia tabeli zdarzen moze by¢ rowniez przypisane inne kryterium wysterowania.

17.1.3 Logika kryterium wysterowania

Logika kryterium wysterowania — jest to
parametr, ktéry decyduje o sposobie

wyzwalania grupy, kryterium jest spetnione
(prawda) lub niespetnione — negacja (fatsz).
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17.1.4 Czas opdznienia wysterowania

Czas opdinienia wysterowania — wspdlne
opOznienie wysterowania wszystkich wyjs¢
przypisanych do grupy wzgledem wystgpienia
zdarzenia (faktyczny czas wysterowania

17.1.5 Wysterowanie do potwierdzenia

Parametr wysterowanie do potwierdzenia —
ogranicza czas wysterowania wyjsc
do momentu potwierdzenia zdarzenia.

17.1.6 Typ urzadzenia

Parametr okresla czy system ma
identyfikowaé urzadzenia sterowane przez
wyjscia przypisane do grupy wyjs¢, jako
specyficzny typ urzadzen.

wyjscia moze by¢ dodatkowo opdzniony przez
indywidualne opdznienie wynikajgce z trybu
wysterowania wyjscia).

Typy urzadzen zdefiniowane w systemie:

e URZADZENIA ALARMOWE,
e URZADZENIA TRANSMISJI ALARMU,
e PPOZ URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE.

17.2 Zdarzenia do realizacji kryterium wysterowania (tabela zdarzen)

Zdarzenia do realizacji kryterium
wysterowania (scenariuszy) s3 zbiorem
dostepnych do analizy zdarzen wystepujacych
w  systemie, ktére mozina przypisac
do kryterium (tabeli zdarzen) tworzac w ten
sposodb scenariusze indywidualne sterowan.

Wejscia zdarzeniowe okreslajg ponizsze
parametry:

- typ zdarzenia - definiuje stan
centrali / elementéw systemu ktory ma byé
analizowany,

- zasieg zdarzenia — okresla czy czy kryterium
ma by¢ spetnione dla dowolnego  ogdlnego
zdarzenia danego typu w systemie, czy do

weryfikacji wystgpienia zdarzenia ma by¢
brana pod uwage konkretna, zdefiniowana
grupa elementéw systemu,
- koincydencja — okresla wspétzaleznosci
pomiedzy grupg elementow systemu ktéry
ma by¢ zastosowany do weryfikacji
wystgpienia  zdarzenia.  Mozliwe  typy
koincydencji okreslajgce zaleznosci logiczne:
SUMA - kryterium spetnione gdy
w jakimkolwiek elemencie z grupy
wystgpi zdarzenie,
ILOCZYN k_z_n - kryterium spetnione
gdy w przynajmniej k elementach z
grupy n elementdéw wystgpi zdarzenie,
- logika — prawda czy fatsz.
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Tabela 17.2/1 Zdarzenia systemowe do realizacji kryterium wysterowania (tabela zdarzen)

KRYTERIUM XYZ

WYJSC

WEJSCIA (WE1 do WEN) WYISCIE
KRYTERIUM
NR | TYP ZDARZENIA KOINCYDENCIJA LOGIKA LOGIKA
(ZASIEG ZDARZENIA)
1 ALARM OGOLNY - PRAWDA/FALSZ
ALARM W PRZYPISANYCH
POZAROWY | STREFACH SUMA / ILOCZYN /K_z_N | PRAWDA/FALSZ
STOPNIA PRZYPISANYCH
ELEMENTOW SUMA / ILOCZYN / K_z_N | PRAWDA/FALSZ
2 ALARM OGOLNY 5 PRAWDA/FALSZ
ALARM W PRZYPISANYCH
POZAROWY Il STREFACH SUMA / ILOCZYN /K_z_N | PRAWDA/FALSZ
STOPNIA PRZYPISANYCH
ELEMENTOW SUMA / ILOCZYN / K_z_N | PRAWDA/FALSZ
3 OGOLNE - PRAWDA/FALSZ
ZASILANIA 5 PRAWDA/FALSZ
. OGOLNE / SUMA /
WYJSCE LOCZYN /K 2 N PRAWDA/FALSZ
GRUPY WYJ$C OGOLNE / SUMA /
LOCZYN /K 2 N PRAWDA/FALSZ
WEJSE OGOLNE / SUMA /
ILOCZYN / K_z N PRAWDA/FALSZ PR&\LVSDZA/
LINII DOZOROWYCH OGOLNE /SUMA/ PRAWDA/FALSZ
USZKODZENIE (;LGOC,)CLZ'\T? // S'L—'\ZA—:' /
STREF
LOCEYN /K =N PRAWDA/FALSZ
ELEMENTOW OGOLNE / SUMA /
LINIOWYCH LOCZYN /K 2 N PRAWDA/FALSZ
URZADZEN
ALARMOWYCH . PRAWDA/FALSZ
URZADZEN TRANSMISJI
ALARMU - PRAWDA/FALSZ
URZADZEN
ZABEZPIECZAJACYCH i FRAHDA A
4 OGOLNE - PRAWDA/FALSZ
URZADZENIA
USZKODZONE
Z PRZYPISANYCH SUMA / ILOCZYN / K_z_N | PRAWDA/FALSZ
WEJSC
5 OGOLNE - PRAWDA/FALSZ
URZADZENIA
WtACZONE TS ANER SUMA / ILOCZYN /K_z_N | PRAWDA/FALSZ
WEJSCE
6 OGOLNE -
URZADZENIA GRUPY WYJS$¢ SUMA / ILOCZYN / K_z_N | PRAWDA/FALSZ
WYSTEROWANE
Z PRZYPISANYCH SUMA / ILOCZYN / K_z_N | PRAWDA/FALSZ
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KRYTERIUM XYZ
WEJSCIA (WE1 do WEN) WYISCIE
KRYTERIUM
NR | TYP ZDARZENIA KOINCYDENCIA LOGIKA LOGIKA
(ZASIEG ZDARZENIA)
7 PERSONEL
NIEOBECNY - - PRAWDA/FALSZ
8 OPOZNIENIA
WEACZONE - - PRAWDA/FALSZ
9 OGOLNE - PRAWDA/FALSZ
PRZYPISANYCH GRUP
PRZYPISANYCH WYJSC | SUMA /ILOCZYN /K z N | PRAWDA/FALSZ
10 OGOLNE - PRAWDA/FALSZ
WyJ§¢ OGOLNE / SUMA / PRAWDA/FALSZ
ILOCZYN /K_z N
GRUPY WYJS$C OGOLNE / SUMA/ PRAWDA/FALSZ
ILOCZYN /K_z_N
WEJSCE OGOLNE / SUMA/ PRAWDA/FALSZ
ILOCZYN /K_z_N PRAWDA/
LINIl DOZOROWYCH OGOLNE/SUMA/ | pRAWDA/FALSZ |  rarsy
ILOCZYN /K_z_N
BLOKOWANIE / STREF OGOLNE / SUMA / PRAWDA/FALSZ
TESTOWANIE ILOCZYN /K_z N
ELEMENTOW OGOLNE / SUMA / PRAWDA/FALSZ
LINIOWYCH ILOCZYN /K_z_N
URZADZEN
ALARMOWYCH - PRAWDA/FALSZ
URZADZEN TRANSMISJI
ALARMU - PRAWDA/FALSZ
URZADZEN
ZABEZPIECZAJACYCH i PRSI
11 | ZADZIALANIE ELEMENTOW OGOLNE / SUMA / PRAWDA/FALS?
12 ALARM OGOLNY - PRAWDA/FALSZ
NOWY ALARM
POZAROWY W PRZYPISANYCH
STREFACH SUMA / ILOCZYN /K_z_N | PRAWDA/FALSZ
13 OGOLNE - PRAWDA/FALSZ
KASOWANIE
MODULY PSO - PRAWDA/FALSZ
14 KRYTERIUM KRYTERIUM PRAWDA/FALSZ
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KRYTERIUM GRUPA
A KRYTERIUM X
Zdarzenie - WE1 do WEn e
ONCYDEN > WEJSCIA WYJSCIE I
- > LOGIKA GRUPAX | » wyJScia
TYP | KRYTERIUM CJA LOGIKA WEn PRAWDA/ FALSZ " " Jse
. .
1 Y1 X1 Z1
KRYTERIUM Y
e WEJSCIA WYJSCIE —
| LOGIKA —=—»| GRUPAY WY,
WEn PRAWDA/ FALSZ JSCIA
. :
KRYTERIUM Z
WE1 .
v M 7 > WEJSCIA WYJSCIE "
X n n n LOGIKA > S
WEn | PRAWDA/ FALSZ " GRUPA z WYJSCIA
> | —

Rys. 17.2/1 Grdficzna interpretacja realizacji kryterium wysterowania

17.3 Fabryczne grupy wyjs¢

Fabryczne grupy wyjs¢, sg zadeklarowane w centrali na state. Nie ma mozliwosci modyfikowania ich
parametrow.

Tabela 17.3/1 Fabryczne grupy wyjsé

TABELA WEJSC ZDARZENIOWYCH
GRUPA DO | czas TYP OPIS GRUPY
ZDARZENIE LOGIKA >
NR KRYTERIUM | koincy- | PrawDA/ | wysécia | POTW- [ OPOZ | URZADZENIA (NAZWA)
N TYP DENCIA. | FAtSZ
R
WYJSCIA
0 0 BRAK ) ) ) ) ) ) ) NIEAKTYWNE
ALARM URZADZENIA
. ALARM URZ.
1 1| POZAROWY b PRAWDA | PRAWDA | NIE 0 ALARMOWE
| STOPNIA ©i90lf Sl GLailideli]s - ALARM OGOLNY
ALARM ALARM URZ. TRANSMISJI Liﬁi?lljszl\jgrl\
2 2 P”OSZTAORF%Vl\Q( OGOLNY SUMA | PRAWDA | PRAWDA | NIE 0 ALARMU ALARMU
— ALARM OGOLNY
ALARM . PPOZ URZ.
3 2 | POZAROWY gégm SUMA | PRAWDA | PRAWDA | NIE o |, ABE';SIZEgZFZ' ACE ZABEZPIECZAJACE
I| STOPNIA - ALARM OGOLNY
SYGNALIZACIA
4 3 | USZKODZENIE Usé'éooDLzNEEN'E SUMA | PRAWDA | PRAWDA | NIE 0 BRAK USZKODZENIA
OGOLNEGO
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18 Programowanie wyjsc i grup wyjsc

Wyjscia w systemie POLON 6000 programuje sie w trzech etapach:

e Konfiguracja wyjs¢ (umiejscowienie w systemie i parametry fizycznych wtasnosci).

e Konfiguracja trybu sterowania wyjs¢ (sposobu dziatania).

o Konfiguracja grup wyj$é — przypisanie wyj$¢ do grupy i ustalenie kryterium
wysterowania.

18.1 Konfiguracja wyjs¢

ETAPY KONFIGURACII

Przykfad:

Instalacja modutu
MKS-60 zawierajgcego:
- 2 wyjécia PK
- 2 wyjécia LS
- 2 wejscia LK
jako modut MKS-60 nr 1

Instalacja modutéw
i elementdw liniowych
zawierajgcych wyjscia

Utworzenie grup wyjs¢
Patrz:
Konfiguracja
grup wyjsé

Utworzenie grupy wyjs¢:

LAlarm pozarowy Il stopnia

- korytarz

Przypisanie
wyjscia PK nr 2
modutu MKS-60 nr 1
do grupy wyjs¢:
LAlarm pozarowy Il stopnia
- korytarz

Przypisanie
wybranego wyjscia
do grupy wyjs¢

Ustaleni kontroli

Ustalenie kontroli ciggtosci linii:
ciggtosci linii

WEACZONA

Ustalenie trybu )
wysterowania Ustalenie trybu wyster.:
Patrz: - tryb na state,
Konfiguracja - czas opoOznienia zat. 30 s

Trybu Wysterowania - czas op6znienia wyt. O s

Ustalenie stanu
bezpiecznego wyjscia

Ustalenie stanu typu PK:
bezpiecznego wyjscia 1 wysterowany
(dotyczy wyjs¢ typu PK) 2 niewysterowany
3 bez zmiany
N _ N _

Rys. 18.1/1 Algorytm programowania — Konfiguracja wyjs¢
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ETAPY KONFIGURACII

Przyktad:

Wybor trybu
wysterowania

1L

Ustalenie czasu
opoznienia zatgczenia

1L

Ustalenie czasu
opdznienia wytaczenia

1L

Ustalenie czasu
wigczenia

1L

Ustalenie czasu
wytgczenia (przerwy)

1L

Ustalenie liczby
impulséw

Wybor trybu
wysterowania:

1 ciagty

2 czasowy

3 impulsowy

4 impulsowy skonczony

1L

Toz

np.. 30 sek

1L

Tow

np. 10 sek

1L

Tz

np. 2 sek

1L

Tw

np. 2 sek

1L

Nimp

20 imp

Rys. 18.2/1 Algorytm programowania — Tryb dziatania
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ETAPY KONFIGURACII
Przyktad:
Yy )
Wybor typu Wybdr typu \
Zdarzenia po ktérego zdarzenia:
zajsciu grupa ma np.
zostaé wysterowana ALARM POZAROWY
| STOPNIA
Kryterium
Ustalenie kryterium (zasieg ﬁgarzenla)
(easieg zdarzenia) W PRZYPISANYCH
STREFACH1, 2,5

KRYTERIUM
Koincydencja:
Ustalenie koincydencji SUMA
ILOCZYN
2zn
Logika
Ustalenie logiki Prawda
dziatania
Falsz /
Ustalenie czasu T3
opoznienia
wysterowania np. 20 sek

Do potwierdzeni
Ustalenie czy 0 potwierdzenia

wysterowanie do
potwierdzenia zdarzen TAK
danego kryterium

NIE

Opis grupy:

np.
Ustalenie opisu grupy
Budynek A
Klatka IV — Winda

Rys. 18.3/1 Algorytm programowania — Konfiguracja kryterium i grupy wyjsé¢
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19 Wejscia kontrolne

Wejscia kontrolne stuzg do nadzorowania podtgczonych do systemu urzgdzen, poprzez
analize stanu linii kontrolnych. Sposdb reakcji systemu na zgtoszong przez wejscie zmiane

stanu linii kontrolnej, uzaleznione jest od trybu pracy wejscia.

Lokalizacja wejs¢ kontrolnych w systemie:
e moduty funkcjonalne,
e elementy liniowe.

19.1 Stan linii kontrolne;j

Wejscia kontrolne na podstawie pomiaru
rezystancji zgtaszajg do systemu stan
podtgczonej do nich linii kontrolnej.

W zaleznosci od typu i trybu pracy wejscia
mozliwa jest analiza 2- lub 3stanowa:

Stany zglaszane przez wejscie w analizie
2 - stanowej:

. stan normalny (R-Normalny),

. stan alarmu (R-Aktywny).

Stany zglaszane przez wejscie w analizie
3 - stanowej:

. stan normalny (R-Normalny),

. stan alarmu 1 (R-Aktywny X),

. stan alarmu 2 (R-AktywnyY).

Tabela 19.1/1 Rezystancje charakterystyczne wejsc¢ kontrolnych systemu POLON 6000

Rezystancja charakterystyczna
Typ analizy Tryb pracy
R Przerwa w linii Zwarcie linii
wejscia ; i ;
R-Normalny | R-AktywnyX R - AktywnyY @i @i
NO 6,3 kQ 2,0kQ - (nie dotyczy)
2 -stanowa
NC 2,0kQ 6,3 kQ - (nie dotyczy)
>27 kQ <240 Q
NO 6,3 kQ 2,0kQ 750 Q
3- stanowa
NC Tryb zabroniony

Szczegétowe informacje dotyczace zakreséw

rezystancji charakterystycznych dla
poszczegdlnych stanow znajduja sie
w dokumentacji modutéw funkcjonalnych
19.2 Tryb pracy

Tryb pracy okredla sposéb w jaki centrala
bedzie reagowata na zmiane stanu wykryta
przez wejscie kontrolne.

Mozliwe jest wybranie jednego z czterech
trybdéw pracy:

19.2.1 Tryb 0 — Wejscie nieaktywne

oraz elementéw liniowych wyposazonych
w wejscia kontrolne.

Rezystancja spoza zakresow zgtaszana jest
przez wejscie jako uszkodzenie linii kontrolnej
(zwarcie lub przerwa).

e Tryb 0 — Wejscie nieaktywne,

¢ Tryb 1 — Kontrola zadziatania urzadzenia,
e Tryb 2 — Kontrola stanu urzadzenia,

e Tryb 3 — Alarm pozarowy.

Sygnaty z wejscia pracujgcego w trybie O nie sg analizowane.
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19.2.2 Tryb 1 — Kontrola zadziatania urzadzenia

Analiza stanu wejscia pracujgcego w trybie 1,
uzalezniona jest od wysterowania
przypisanego do niego wyjscia i dzieli sie
na dwie fazy: przed wysterowaniem
i po wysterowaniu wyjscia. W analizie centrala
uwzglednia czasy opodzinien, ktére okreslajg
kiedy traktowac¢ wyjscie jako wysterowane
oraz niewysterowane. Parametry ustalane
dla trybu 1:

e numer kontrolowanego wejscia,

czas opoinienia kontroli po wysterowaniu,
typ analizy - liczba analizowanych stanéw
(dotyczy tylko wejs¢ z analizg 3-stanowq ),
czas opodinienia kontroli po wytgczeniu

wysterowania  (dotyczy tylko  wejsé
z analizg 3-stanowg),

komunikaty uzytkownika dla stanéw
Urzgdzenie wigczone, Urzgdzenie
uszkodzone.

Tabela 19.2.2/1 Stan centrali w zaleznosci od stanu linii kontrolnej dla wejscia w trybie 1

STAN CENTRALI W ZALEZNOSCI OD STANU LINII KONTROLNE)J
TYP ANALIZY PRZED WYSTEROWANIEM WYIJSCIA PO WYSTEROWANIU WYIJSCIA
R-Normalny | R-Aktywny X | R-Aktywny Y | R-Normalny | R-Aktywny X | R-Aktywny Y
5 ot STAN URZADZENIE URZADZENIE URZADZENIE
~Stanowa | h570roWANIA USZKODZONE USZKODZONE WEACZONE
- STAN URZADZENIE | URZADZENIE | URZADZENIE | URZADZENIE | URZADZENIE
- Stanowa | hh70ROWANIA | USZKODZONE | USZKODZONE | USZKODZONE | USZKODZONE | WEACZONE

19.2.3 Tryb 2 — Kontrola stanu urzadzenia

Reakcja centrali na zmiane stanu wejscia

e stan centrali dla R-Aktywny X,

pracujgcego w trybie 2, uzalezniona jest e stan centrali dla R-Aktywny Y (dotyczy
od konfiguracji. Konfiguracja polega tylko wejs$é z analizg 3-stanowg),

na przypisaniu stanom linii kontrolnej stanéw e komunikaty uzytkownika dla stanéw
centrali. Parametry ustalane dla trybu 2: Urzqdzenie wigczone, Urzgdzenie
e typ analizy - liczba analizowanych stanéw uszkodzone.

(dotyczy tylko wejs¢ z analizg 3-stanowg )
e stan centrali dla R-Normalny,

Tabela 19.2.2/2 Mozliwe do realizacji przypisania stanéw centrali do stanow linii kontrolnej dla

wejscia w trybie 2

STAN CENTRALI W ZALEZNOSCI OD STANU LINII KONTROLNE)J
TYP ANALIZY
R-Normalny R-Aktywny X R-Aktywny Y
STAN DOZOROWANIA URZADZENIE W+ACZONE
STAN DOZOROWANIA URZADZENIE USZKODZONE
2-stanowa URZADZENIE WtACZONE STAN DOZOROWANIA
URZADZENIE USZKODZONE STAN DOZOROWANIA
STAN DOZOROWANIA URZADZENIE W£ACZONE URZADZENIE USZKODZONE
STAN DOZOROWANIA URZADZENIE USZKODZONE URZADZENIE WACZONE
URZADZENIE USZKODZONE STAN DOZOROWANIA URZADZENIE WACZONE
3-stanowa URZADZENIE USZKODZONE URZADZENIE WtACZONE STAN DOZOROWANIA
URZADZENIE WACZONE STAN DOZOROWANIA URZADZENIE USZKODZONE
URZADZENIE WACZONE URZADZENIE USZKODZONE STAN DOZOROWANIA
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19.2.4 Tryb 3 — Alarm pozarowy
Centrala interpretuje zgtoszenie stanu
R-Aktywny (zaréwno X jak i Y) wejscia W trybie 3 wejscie dziata zawsze jako
pracujacego w trybie 3, jako sygnat o alarmie 2 - stanowe. Stany linii kontrolnej R-Aktywny X
pozarowym. Konieczne jest przydzielenie oraz R-Aktywny Y sg interpretowane

wejscia do strefy dozorowej.

Parametry ustalane dla trybu 3:
o numer strefy dozorowe;.

jednakowo jako sygnat alarmu pozarowego.

Tabela 19.2.4/1 Stan centrali w zaleznosci od stanu linii kontrolnej dla wejscia w trybie 3

STAN CENTRALI W ZALEZNOSCI OD STANU LINII KONTROLNEJ

R-Normalny

R-Aktywny X R-Aktywny Y

STAN DOZOROWANIA

ALARM POZAROWY W PRZYPISANEJ STREFIE
(przy spetnionych kryteriach strefy)

19.2.5 Konfiguracja

Tabela 19.2.5/1 Parametry konfigurowane dla poszczegélnych trybéw pracy wejs¢ kontrolnych

CZAS OPOZNIEN S KOMUNIKATY
; STAN CENTRALI W ZALEZNOSCI OD .
KONTR&' 10;'10"“” STANU LINII KONTROLNEJ SPOSOR LIJ)ZL: ng\"f‘\j’gw
TRYBPRACY | NUMER | NUMER Typ :
WEJSCIA STREFY | wvliscia e e analiz DZIALANIA |- URZADZENIE
wysterowani | wytaczeniu e P R- R- (NO/NC) WEACZONE
u wyjscia wyjscia Y AktywnyX | AktywnyY URZADZENIE
Tokz Tokw USZKODZONE
O -
NIEAKTYWNE
1 -
KONTROLA
o) o) o) o) o) o)
ZADZIALANIA
URZADZENIA
2 -
KONTROLA o o o o o o
STANU
URZADZENIA
3~ ALARM o o
POZAROWY

"Q"” — parametr istotny w danym trybie pracy
”—" — parametr nieistotny w danym trybie pracy

19.3 EKS-4001

Funkcjonalnosé wejs¢ elementu EKS-4001 w centrali POLON 6000 jest ograniczona, z uwagi na jego
sposob dziatania. Ograniczenia funkcjonalnosci:

¢ tryby pracy wejscia: KONTROLA ZADZIALANIA lub KONTROLA STANU,

e dla KONTROLI ZADZIALANIA numer kontrolowanego wyjscia ograniczony do wtasnego wyjscia,

¢ czas opOznienia kontroli 40 s, 70 s lub 130 s.
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Funkcjonalnosé wejsé elementu EWK-4001 w centrali POLON 6000 jest ograniczona, z uwagi na jego
sposdb dziatania. Ograniczenia funkcjonalnosci:
e tryby pracy wejscia: tylko KONTROLA STANU.
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20 Programowanie wejs¢

Etapy konfiguracji (z przyktadowymi wartosciami) dla poszczegdlnych trybow pracy wejscia:

Wybor Trybu Pracy
Wejscia:

0123

_ Tryb 0

Wejscie nieaktywne

Tryb 1

Kontrola zadziatania
urzadzenia

Tryb 2

Kontrola stanu
urzadzenia

Tryb 3

Alarm pozarowy

Przypisanie numeru
wyjscia
kontrolowanego

NUMER WYJSCIA

np. 1 (MKS-60 PK1)
np. 2 (EKS-6004 PK1)

Ustalenie typu analizy
wejscia:
2-stanowa
3-stanowa

TYP ANALIZY

np. 3-stanowa

Przypisanie wejscia

do strefy

NUMER STREFY
np. 1

Iy

Iy

Ustalenie czasu

opdznienia kontroli Tokz
wejscia po
wysterowaniu np.30s
przypisanego wyjscia
Ustalenie czasu
opdznienia kontroli Tokw
wejscia po wytgczeniu
przypisanego wyjscia np.20's
Ustalenie typu analizy TYP ANALIZY

wejscia:
2-stanowa
3-stanowa

np. 3-stanowa

!

!

Iy

Iy

Sposb dziatania SPOSOB
poseb &z DZIALANIA (NOINC)
wejscia
np. NO
STAN RN

Przypisanie stanu
centrali do stanu
wejscia

R - Normalny

np. DOZOROWANIE
np. URZADZENIA WE.

np.. URZADZENIA USZK.

!

1!

Przypisanie stanu
centrali do stanu
wejscia

R — Aktywny X

STAN R-X

np. DOZOROWANIE
np. URZADZENIAWL.

np.. URZADZENIA USZK.

iy

!

) o STANR-Y
Soossh dziatania SPOSOB Przypnsgame stanu
posod ¢z DZIALANIA (NOINC) centrali do stanu np. DOZOROWANIE
wejscia wejscia
‘o np. URZADZENIA WE.
np.
p R Ak Y np.. URZADZENIA USZK.
oPIS OPIS

Ustalenie komunikatu

URZ. WLACZONE

Ustalenie komunikatu

URZ. WLACZONE

dla stanu dla stanu
URZADZENIA ”"WV\"(EIN%CVT\?R URZADZENIA “"WV\"(EINTC‘;C';’V‘VT\?R
WEACZONE A WEACZONE A
WEACZONY WEACZONY
OPIS OPIS

Ustalenie komunikatu
dla stanu

URZADZENIA
USZKODZONE

URZ. USZKODZONE

np. WENTYLATOR
WYCIAGOWY
USZKODZONY

Ustalenie komunikatu
dla stanu

URZADZENIA
USZKODZONE

URZ. USZKODZONE

np. WENTYLATOR
WYCIAGOWY
USZKODZONY

Rys. 20/1 Algorytm programowania — Konfiguracja wejs¢ kontrolnych
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21 Konfigurowanie i programowanie systemu

21.1 Konfiguracja standardowa

System POLON 6000 dostarczany odbiorcy, posiada wstepnie zaprogramowane przez producenta
warunki pracy okreslane jako konfiguracja standardowa:

e  Moduty funkcjonalne — niezadeklarowane,
e  Wyjscia — nieaktywne,

o  Grupy wyjs¢ — 4 fabryczne,

e Wejscia — nieaktywne,

e  Warianty alarmowania — 15 fabrycznych,
e Strefy, wyjscia, grupy wyjs¢, wejscia — komunikaty uzytkownika standardowe,
e (CzasT1-30s,

e (CzasT2-60s,

e (CzasT3-0s,

e (CzasT4-0s,

e Pamiec zdarzen — skasowana.

21.2 Zaprogramowanie konfiguracji uzytkownika

W celu dostosowania systemu do pracy zgodnie z projektem instalacji, konieczne jest indywidualne
zaprogramowanie konfiguracji systemu POLON 6000. Programowanie nalezy wykona¢ wg
Podrecznika Uzytkownika jedng z metod przedstawionych ponizej. W przypadku konfigurowania
recznego za pomocy interfejsu uzytkownika (panel PSO-60) zmiana danych konfiguracyjnych
mozliwa jest po odpowiedniej autoryzacji czyli na poziomie Il lub IV. Wprowadzone dane

konfiguracyjne bedg pamietane rdéwniez przy catkowitym braku zasilania. Zaleca sie
po zaprogramowaniu systemu archiwizacje danych np. zapis na pendrive’a.

21.3 Metody konfigurowania i programowania

e Interfejs uzytkownika — doktadny opis w Podreczniku Uzytkownika,

e Port szeregowy RS-232 — odczyt / zapis z / do komputera — dedykowana aplikacja,

e Port USB (emulacja RS-232) — odczyt / zapis z / do komputera — dedykowana aplikacja,
e Pendrive (port USB) — odczyt / zapis pliku konfiguracyjnego,

e Ethernet — odczyt pliku konfiguracyjnego.
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22 Pamietnik zdarzen

System POLON 6000 zapisuje w pamietniku (dzienniku zdarzen) do 100.000 (liczba zalezna od
dostepnej pojemnosci karty pamieci) zdarzen zwigzanych z funkcjonowaniem systemu na danym
obiekcie. Kazde zdarzenie opatrzone jest doktadnym opisem stownym oraz datg i czasem
wystgpienia (z doktadnoscia do 1 s). W pamieci zdarzen przechowywane sg w kolejnosci
chronologicznej miedzy innymi nastepujgce zdarzenia:

— zdarzenia alarmowe,

— uszkodzenia,

- stany serwisowe,

- zmiane danych konfiguracyjnych,

- testowania,

- blokowania,

- wysterowanie urzgdzen wykonawczych,

- reakcje obstugi typu; potwierdzenie, kasowanie, wigczanie opdznien itp.
Zawarto$¢ pamieci zdarzedn mozna przejrzeé¢ (rowniez filtrowaé ze wzgledu na date i godzine
wystgpienia, rodzaj zdarzenia) na wyswietlaczu panelu sterowania i obstugi PSO-60 lub opcjonalnie
wydrukowac na drukarce MD-60 (opis obstugi pamietnika znajduje sie w Podreczniku Uzytkownika).
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23 Instalowanie systemu

23.1 Ogdlne

UWAGA!

Przed uruchomieniem centrali
zdja¢ zabezpieczenie transportowe
drzwi.

... Gumowe elementy
zabezpieczajace
drzwi.

Zachowa¢ zabezpieczenia na wypadek
koniecznosci odesfania centrali do reklamacji.

Rys. 23.1/1 Zabezpieczenie transportowe drzwi obudowy
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Instalowanie obudowy na Scianie wykonac przy uzyciu trzech $rub M5 i kotkéw rozporowych
o $rednicy co najmniej 8 mm.

(2 8 x 40 mm)

€D (v 3x
@6 x 50 mm

oemm BESSTE 9

R

397 mm

zaczepy do mocowania
centrali na $cianie
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Rys. 23.2/1 Monta:z centrali na scianie — kolejne etapy
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Rys. 23.3/1 Instalowanie zasilacza MZ-60-xxx

Konstrukcja centrali umozliwia tatwy dostep
do instalowania jak i  konserwacji
poszczegdlnych elementéw centrali oraz dla
podtgczenia przewoddéw instalacji. Modut
MGR-64 montuje sie na szynie montazowej na

wcisk poprzez wsporniki. Konstrukcja szyny
montazowej pozwala na jej odchylenie w celu
fatwiejszego dostepu do przewodow.

Rys. 23.4/1 Instalowanie szyny montazowej SM-60
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Kazdy modut jest mocowany za pomoca

Instalowanie modutéw odbywa sie w bardzo
prosty sposdb przy pomocy wspornikéw, 4 wspornikéw.
ktére wktada sie w otwory ptyty montazowe;.

Rys. 23.5/1 Instalowanie modutéw Mxx-6x

przewoddw uziemiajgcych (dostarczane wraz

Na tylnej zewnetrznej Sciance podstawowej
obudowy znajdujg sie 4 $ruby do podtaczenia z obudowa).

it —— R =
@ g ~—
29 ZZ=
OQ o Q Cc>> Q o Oo /
]
o o
o o o

AW

Sruby do podtgczenia przewodow uziemiajacych

Rys. 23.6/1 Podtqgczenie przewodéw uziemiajgcych sgsiednich obudéw
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Rys. 23.6/2 Zalecane potqczenia elektryczne przewodéw uziemiajgcych

W centrali znajdujg sie zaciski do podtgczenia umieszczone jest gniazdo z bezpiecznikiem
zasilania sieciowego. W zasilaczu znajduje sie samochodowym.

para zaciskow do podtaczenia zaciskdw baterii - Dla zasilacza SP-150-27.5PLA: 10 A
akumulatorow oznaczona »- AKU +7. - Dla zasilacza SP-300-27.5PLA: 20 A

Dodatkowo na przewodzie koloru czerwonego
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23.8.1 Potaczenie przewodowe

Wezty systemu POLON 6000 mogg by¢ potgczone w nastepujacy sposéb:
e za pomocg przewodowej dwukanatowej magistrali RS-485, lub

wezet

Rys. 23.8.1/1 Magistrala 2 x RS-485

2xRS-485 2 x ZASILANIE

MZ-60-XXX

Wezet 1

Rys. 23.8.1/2 Obudowa wyniesiona bez zasilania potgczona z obudowgq z zasilaniem — moduty
MTI-61
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2 x RS-485

MZ-60-XXX MZ-60-XXX

Wezet 1 Wezet 2
Rys. 23.8.1/3 Obudowy z wtasnym zasilaniem — potqczenie miedzyweztowe — moduty MTI-62
e za pomocg przewodowego podwadjnego pierscienia.

wezet

master

Rys. 23.8.1/4 Podwdjny pierscieri RS-485
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2 x RS-485

2 x RS-485

MTI-62| MTI-62

magistrala \

BER

MZ-60-XXX

Wezet 1

MTI-62|| MTI-62
|

LI

MZ-60-XXX

Wezet 2

2 x RS-485

MTI-62) MTI-62

—

MZ-60-XXX

Wezet 4

2 x RS-485

MTI-62f| MTI-62

—

MZ-60-XXX

Wezet 3

Rys. 23.8.1/5 Polgczenia miedzyweztowe w postaci podwadjnego pierscienia — moduty MTI-62
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23.8.2 Podfaczenie ekrandw i terminowanie magistrali

Zalecane jest wykonywaé  potaczenia
miedzyweztowe przewodami ekranowymi w
celu zminimalizowania wptywu zaktécen
elektromagnetycznych na system
(alternatywa jest potaczenie swiattowodowe).
W  przypadku potgczenia  przewodami
ekranowanymi nalezy pamieta¢ o zasadzie
taczenia ekranéw w kolejnych obudowach (lub
weztach).
Moduty MTI-61 i MTI-62 s3 wyposazone
w zworke S6, ktdéra ustala przytgczenie
ekranu:
® pozycja 1-2 posrednie przez
kondensator wysokonapieciowy do
obudowy,
e pozycja 2-3
obudowy.

bezposrednie  do

W przypadku tgczenia wielu weztéw nalezy
naprzemiennie konfigurowa¢ wspomniang
zworke S6 (rysunki ponizej).

W przypadku potaczen miedzyweztowych
przewodowych powyzej 100 m zalecane jest
terminowanie magistrali poprzez
odpowiednie ustawienie zworek
konfiguracyjnych  na modutach MTI-61 i
MTI-62 (rysunki ponizej):

MTI-61

S1, S2 zatozone — rezystory terminujgce
zatgczone,

S1, S2 zdjete — rezystory terminujgce
odtgczone.

MTI-62

S1, S11 zatozone — rezystory terminujgce
zatgczone,

S1, S11 zdjete — rezystory terminujgce
odtaczone.

1\

Tuuy ooy ooy ruuy
RTT T T T
‘i T ] M 1
@002@ meSE[@202? 2200e EesS6[22229
123 123
MTI-61 MTI-61
S1 S2 S1 S2
(om [wel [om [we]
Wezet1 —— Obudowa bezzasilacza

Rys. 23.8.2/1 Podtgczenia elektryczne, ekranowanie i terminowanie — modufy MTI-61
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MTI-62 MTI-62
S4 S5 5S4 S5
4F EE i e
Wezet1 Wezet2

Rys. 23.8.2/2 Podltgczenia elektryczne, ekranowanie i terminowanie — moduty MTI-62

23.8.3 Potaczenie swiattowodowe

Pofaczenia obudéw rozproszonych
Swiattowodami mogag by¢ wykonane przez
zastosowanie Swiattowoddéw jednomodowych
lub wielomodowych. Pofgczenie moze by¢
zrealizowane, wzaleznosci od wymagan
i uwarunkowan obiektu, w sposéb
magistralowy lub pierscieniowy (podwdjny

ring). W celu realizacji toréw
Swiattowodowych, zaréwno wezet gtéwny
systemu POLON 6000, jak i wezty wyniesione
wyposazone powinny by¢ w moduty MTI-63
(dwa lub cztery wzaleznosci od typu
potaczenia) lub moduty MTI-63 Ed.2 (jeden lub
dwa w zaleznosci od typu potgczenia).

Rys. 23.8.3/1 Modut MTI-63 — wtyczka typu SC
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= [
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- MZ-60-XXX = MZ-60-XXX - MZ-60-XXX

Rys. 23.8.3/2 Potgczenie swiattowodowe MTI-63 — magistrala

maglstrala maglstrala
I

= l_uuu

s MZ-60-XXX P MZ-60-XXX

-

A | Kanat B|Kanat A | Kz

J

e MZ-60-XXX - MZ-60-XXX

Rys. 23.8.3/3 Potgczenie swiattowodowe MTI-63 — pierscien (podwdjny ring)
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__MTI-63ed.2 MTI-63 ed.2

[ [

magistrala magistrala
-] L]

MZ-60-XXX < g MZ-60-XXX

[KanalA [Kanal B] [Kanal A] [Kanal B] [Kanal A] [Kanai B] [KanalA [Kanal B}

MTI-63ed2 | MTI-63ed.2  MTI-63ed2 | MTI-63ed2

P 0
e M| e
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||

- MZ-60-XXX 1 MZ-60-XXX

[KanalA] [KanaiB [Kana’fA] [Kanai B] [KanaiA] [Kanat B} [KanaiA Kanat B}

" MTI-63ed2 )| MTI-63ed2 MTI-63ed2 | MTI-63 ed.2

o i g
el
|

|
e

- MZ-60-XXX - MZ-60-XXX

Rys. 23.8.3/5 Polgczenie swiattowodowe MTI-63 Ed.2 — pierscien (podwdjny ring)
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23.9 Zalecenia projektowe

Ze wzgledu na niezawodnos$¢ dziatania
instalacji powinien by¢ stosowany petlowy
system prowadzenia linii dozorowych. Linie
promieniowe nalezy stosowaé¢ w wyjgtkowych
sytuacjach (np. w razie potrzeby wyniesienia
niewielkiej liczby czujek na znaczng odlegtosc).
Projektujagc adresowalng linie dozorowa
nalezy przyporzgdkowadé kazdemu
adresowalnemu elementowi liniowemu adres
(numer elementu), pod ktérym bedzie
identyfikowany przez centrale. Ze wzgledu na
dobrg czytelno$¢ projektu instalacji oraz
utatwienia serwisowe zaleca sie, aby kolejno

instalowane adresowalne elementy liniowe

posiadaty kolejno narastajgce adresy -
najlepiej nadawane zgodnie z algorytmem
nadawania numeracji przez centrale w czasie
konfiguracji automatycznej. W systemie
POLON 6000 zaleca sie stosowanie
przewodow ekranowanych. Przy
projektowaniu instalacji nalezy spetnic¢
wszystkie wymagania zawarte w Danych
technicznych szczegdlnie nalezy zwrdcic
uwage na pojemnos¢ linii  dozorowej
adresowalnej. Nalezy rdéwniez zapewnic
wtasciwg rezystancje linii dozorowej oraz
rezystancje linii  miedzy  sgsiadujgcymi
izolatorami zwar¢.
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24 Eksploatacja i konserwacja

24.1 Przepisy wtasciwego uzytkowania

Niezawodnos¢ dziatania centrali
uwarunkowana jest zachowaniem wtasciwych
warunkéw pracy, napiecia zasilania, stanem
akumulatoréw oraz przeprowadzaniem badan
okresowych. Badania okresowe powinny by¢
przeprowadzane  przez  autoryzowanego
konserwatora, ktéremu uzytkownik zlecit
konserwacje instalacji. Zaistniate uszkodzenia
powinny  byé  bezzwlocznie  zgtaszane

konserwatorowi. Przy  wymianie
bezpiecznikdow nalezy zwrdéci¢ uwage na ich
wartosci nominalne. Nie wolno w miejsce
przepalonego bezpiecznika wstawiac
zapasowego o wyzszej wartosci nominalnej,
ze wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia
urzadzenia.

24.2 Badania okresowe i przepisy konserwac;ji

Badania okresowe systemu rozproszonego
POLON 6000 nalezy przeprowadzac
przynajmniej raz na rok zgodnie z PKN-CEN/TS
54-14. Co pot roku nalezy sprawdzi¢ réwniez
stan potgczenia przewodu ochronnego,
uziemiajgcego lub zerujgcego z obudowa
centrali oraz oczysci¢c  zaciski  baterii
akumulatorow.

Przynajmniej raz w roku nalezy sprawdzi¢ stan
natadowania baterii akumulatoréw. W tym
celu, nalezy wytgcznikiem sieciowym wytgczy¢

napiecie sieci na okoto 2 godziny i po
ponownym wtgczeniu sprawdzié, czy w czasie
nie dtuzszym niz 5 godzin zostanie
dotadowana bateria akumulatoréw oraz czy
system przetaczy sie automatycznie
na buforowanie.

Sprawnie dziatajgcy system, poddawany
regularnie badaniom okresowym, nie wymaga
specjalnych  zabiegow  konserwacyjnych.
Wskazane jest co pewien czas odkurzanie
powierzchni zewnetrznej centrali.
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25 Opakowanie, przechowywanie, transportowanie

25.1 Opakowanie

Wszystkie elementy centrali sg umieszczone
w opakowaniu indywidualnym,
ograniczajagcym mozliwo$¢  swobodnych
ruchow i wykluczajgcym uszkodzenie w czasie
przetadunku i transportu.

Na opakowaniu sg umieszczone nastepujace
dane:

- nazwa lub znak wytworcy,

- nazwa i typ elementu,

- masa elementu.

25.2 Przepisy przechowywania

Elementy modutowe centrali powinny by¢
przechowywane w pomieszczeniach
zamknietych o temperaturze 5°C + 40°C
i wilgotnosci wzglednej nie wiekszej niz 80%,
wolnych od opardéw i gazdéw zrgcych.

25.3 Przepisy transportowania

Wszystkie  elementy  systemu POLON
w opakowaniu nalezy przewozi¢ krytymi
Srodkami transportu, z uwzglednieniem
wskazan transportowych podanych
na opakowaniach oraz z zabezpieczeniem

Ponadto na opakowaniu powinny znajdowad
sie nastepujace napisy: ,OSTROZNIE
KRUCHE”, ,GORA, NIE PRZEWRACAC”,
,CHRONIC PRZED WILGOCIA” lub
odpowiadajgce im znaki wg PN-85/0-79252.

W czasie magazynowania elementy systemu
POLON 6000 nie powinny by¢ narazione

na promieniowanie cieplne, sfoneczne
i urzqdzen grzewczych.
przed gwattownymi wstrzgsami

i temperaturami otoczenia wykraczajgcymi
poza przedziat od -25°C do +55°C.

KONIEC!

1ID-E332-001/04.2017
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|E POLON-ALFA

DECLARATION OF PERFORMANCE

Nr 1/E332/2015/PL

DEKLARACJA WELASCIWOSCI UZYTKOWYCH = |

. Niepowtarzalny kod identyfikacyjny typu wyrobu: POLON 6000

CENTRALA SYGNALIZACJI POZAROWEJ

Numer typu, data produkgji i numer seryjny umieszczony jest na tabliczce znamionowej wyrobu wg

nastgpujacego wzoru: KOD 332 XY ZZZZ

gdzie: X oznacza rok produkeji, Y- kwartal produkcji, Z-numer seryjny wyrobu.

.Zamierzone zastosowanie:

Bezpieczenstwo pozarowe — sygnalizowanie o pozarze wykrytym przez
wspolpracujgce czujki i reczne ostrzegacze pozarowe.

.Producent:

Polon-Alfa Spolka z ograniczong odpowiedzialno$cig Sp. k.

85-861 Bydgoszcz ul. Glinki 155

. System oceny i weryfikacji stalo$ci wlasciwosci uzytkowych: System 1

. Normy zharmonizowane:

EN 54-2:1997+A1:2006
EN 54-4:1997+A1:2002+A2:2006

. Jednostka notyfikowana:

CENTRUM NAUKOWO BADAWCZE OCHRONY
PRZECIWPOZAROWEJ - PANSTWOWY INSTYTUT BADAWCZY
nr 1438 przeprowadzito certyfikacje wyrobu i wydato
Certyfikat stalo$ci wlasciwos$ci uzytkowych nr 1438-CPR-0374.

7. Deklarowane wlasciwosci uzytkowe:
Zharmonizowana
Wiladciwosci sr::::::::ia
Lp. Zasadnicze charakterystyki wyrobu shribane EN 54-2:1997
Al1:2006
rozdzial
1 i Skuteczno$é w warunkach pozarowych
Wymagania ogélne Spelnia 4
Wymagania ogélne dotyczgce sygnalizacji Spelnia 5
Stan alarmowania pozarowego | Spelnia 7
2 Opoznienie reakeji (czas reakcji na pozar)
Odbiér i przetwarzanie sygnaléw alarmowych Spelnia 7.1
Wyjécie zwigzane ze stanem alarmowania Spelnia T.7
Opoéznienie dla wyjsé Spelnia 7.11

1-POLON 6000
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[l POLON-ALFA
Zharmonizowana
specyfikacja
Wiasciwosci techmiczna
Lp. Zasadnicze charakterystyki wyrobu utytkaws EN54-2:1997
A1:2006
rozdzial
2 | Opoéznienie reakceji (czas reakcji na pozar)
Zaleznos$ci od wigcej niz jednego sygnalu —_ 7132
alarmowego
Al Niezawodno$é eksploatacji
Wymagania ogdlne Spelnia 4
Wymagania ogélne dotyczgce sygnalizacji Spelnia 5
Stan dozorowania Spelnia 6
Stan alarmowania pozarowego Spelnia 7
Stan uszkodzenia Spelnia 8
Stan blokowania Spelnia 9
Stan testowania Spelnia 10
Standardowy interfejs wejScie - wyjscie NPD 11
Wymagania dotyczgce konstrukceji Spetnia 12
Dodatkowe wymagania konstrukcyjne r—— 13
dotyczgce central sterowanych programowo
Znakowanie Spelnia 14
4 ] Trwalo$¢ niezawodno$ci dzialania; odpornos¢ na dzialanie ciepla
Odporno$¢ na zimno Spelnia 15.4
- | Trwalo§¢ niezawodnosci dzialania: odpornosé¢ na wibracje
Odporno$¢ na udary Spelnia 15.6
Odporno$é na wibracje sinusoidalne Spelnia 15.7
Wytrzymalo$é na wibracje sinusoidalne Spelnia 15.15
6 ] Trwalo§é niezawodnoS$ci dzialania: stabilno$¢ elektryczna
Kompatybilno$é elektromagnetyczna (EMC) Spelnia I 15.8
Odporno$é na zmiany napigcia zasilania Spelnia | 15.13
7 l Trwalo§¢ niezawodnoSci dzialania: odpornos$é na wilgo¢
Odpornos§é na wilgotne gorgco state Spelnia 5.5
Wytrzymalo$é na wilgotne gorgco stale Spelnia 5.14
1 Sygnalizacja
Sygnalizacja Spelnia 8.3
Calkowity zanik napigcia zasilania Spelnia 8.4
Zaplsywanlle liczby wprowadzen stanu Spulnik 7.13
alarmowania pozarowego
Alarmowanie wspo6lzalezne Spelnia | 7.12
Opoznienie sygnalow na wyjsciach Spelnia [ 711
Blokowanie kazdego punktu adresowalnego Spelnia { 9:5
Stan testowania Spelnia | 10
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Zharmonizowana
specyfikacja
Lp. Zasadnicze charakterystyki wyrobu e E:;:nzi?::':)ag-T
: uzytkowe P
A1:2006
rozdzial
2 Wyjscia
Pozarowe urzadzenia alarmowe Spelnia 7.8
Urzadzenia transmisji alarméw pozarowych Spelnia 7.9
Aumma.nycz?e przeciwpozarowe urzgdzenia Spelnia 7.10
zabezpieczajgce
Urzqdzenia.i transmisji sygnalow T 8.9
uszkodzeniowych
Standardowy interfejs wejscie/wyjscie NPD 11
Zharmonizowana
specyfikacja
. " techniczna
Lp. Zasadnicze charakterystyki wyrobu FERECEwatE EN 54-4:1997
uzytkowe A1:2002
A2:2006
rozdzial
1
Wymagania ogdline Spelnia 4
Funkcjonalno§é Spelnia s
Materialy, konstrukcja i wykonanie Spelnia 6
T Niezawodno$é eksploatacyjna
Wymagania ogélne Spelnia 4
Funkcjonalnosé Spelnia 5
Materialy, konstrukcja i wykonanie Spelnia 6
Dokumentacja Spetnia 7
Znakowanie Spelnia 8
3 ] Trwaloéé niezawodnosci dzialania: odpornos$é¢ na dzialanie temperatury
Odpornosé na zimno { Speinia 9.5
- | Trwalo$¢ niezawodnos$ci dzialania: odporno$¢ na wibracje
Odpornoéé na uderzenie I. Spelnia 9.7
Odporno$é na wibracje sinusoidalne i Spelnia 9.8
Wytrzymalo$é na wibracje sinusoidalne } Spelnia 9.15
5 [ Trwalo§é niezawodnoS$ci dzialania: stabilnos¢ elektryczna
Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna 9.9
6 [ Trwalo$é niezawodno$ci dzialania: odpornosé¢ na wilgoé
Odpornoéé na wilgotne gorgco stale 9.6
Wytrzymalo$¢ na wilgotne gorgco stale 9.14
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8. Wlasciwosci uzytkowe okreslonego powyzej wyrobu sa zgodne z zestawem
deklarowanych wlasciwosci uzytkowych.
Niniejsza deklaracja wlasciwosci uzytkowych wydana zostaje zgodnie z
rozporzadzeniem (UE) nr 305/2011 na wylaczna odpowiedzialnos¢
producenta okreslonego powyzej.

| y/ /

Prezes Zarpadu l\omplqmcnlarlusza
Bydgoszcz 23.03.2015r.
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