Instrukcja obstugi

Automatyczne sledzenie obiektow (Auto Tracking)
w kamerach IP serii 8000
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AUTOMATYCZNE SLEDZENIE OBIEKTOW

INFORMACJE WSTEPNE

1. Charakterystyka ogdlna

Funkcja automatycznego $ledzenia obiektow tzw. ,,Auto Tracking” pozwala na automatyczne $ledzenie
przez kamer¢ obrotowag obiektu, ktéry znalazt si¢ w obserwowanej scenie. W =zaleznosci od
konfiguracji kamera dostosowuje rowniez ogniskowg tak, aby obiekt sledzony byt w calosci widoczny
na ekranie. Funkcja moze dziata¢ w dwoch trybach:

a) Automatyczne $ledzenie obiektu, ktory pojawily si¢ w obserwowanej scenie
b) Automatyczne §ledzenie obiektu powigzane z dzialaniem funkcji analizy obrazu.

2. Wymagania odnosnie instalacji oraz ustawienia sceny poczatkowe;j

Aby funkcja automatycznego sledzenia obiektow mogta dziala¢ poprawnie nalezy zainstalowaé kamerg
tak, aby bylo mozliwe ustawienie odpowiedniej sceny poczatkowej w ktorej kamera bedzie
rozpoczynac $ledzenie. Zalecenia odnos$nie sceny poczatkowej sa nastepujace:

o Powigkszenie obrazu powinno by¢ w miar¢ mozliwosci jak najmniejsze, aby obiekty
obserwowane przez kamerg nie byly zbyt duze. Z tego wzgledu zalecana minimalna wysokos¢
instalacji kamery wynosi 5 metrow.

Przyktad zbyt duzych obiektow w scenie poczatkowe;:

o Kamera nie moze obserwowac sceny w ktorej ma miejsce stale trwajacy ruch obiektow jak np.
ulica.

o W miar¢ mozliwosci kamera powinna obserwowaé jedynie obszar w ktéorym pojawienie si¢
poruszajacego obiektu jest zdarzeniem istotnym dla operatora.

. Kamera nie powinna obserwowac¢ sceny w ktorej wystepuje wiele poruszajacych si¢ obiektow
jednoczesnie.

o Obszar poruszania si¢ obiektu powinien znajdowac si¢ jak najblizej srodka obserwowanej sceny.
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INFORMACJE WSTEPNE

3. Zalecenia dotyczace instalacji oraz ustawien w przypadku wykorzystania funkcji
zaawansowanej analizy obrazu VCA

Nalezy dazy¢, aby kamera obserwowata scen¢ z minimalnym katem nachylenia. Zalecamy nie
przekracza¢ 15 stopni kata nachylenia kamery

Nie nalezy instalowa¢ kamery bezposrednio przed Zrddlem $wiatla, aby unikng¢ o$lepienia.
Nalezy zwrdci¢ uwage na odbicia $wiatta 1 unika¢ obrazu nieba w scenie, aby zmiany o$wietlenia
nie aktywowaty falszywych alarmow.

Funkcje analizy obrazu mogg dziata¢ zar6wno w dziennym jak i nocnym trybie pracy kamery.
W miar¢ mozliwosci nalezy jednak ograniczy¢ uruchomienia o$wietlenia IR, ktéry przyciaga
owady 1 zwigksza mozliwos$¢ wystepowania falszywych alarmow.

Rozmiar obiektu w obserwowanej scenie nie moze by¢ zbyt maty, ani zbyt duzy. Kamera jest
zdolna do wykrywania obiektow o rozmiarach co najmniej 8x8 pikseli.

Rozmiar obiektu powinien miesci¢ si¢ w zakresie od 1/20 do 1/2 wysokosci catego obrazu.

Zbyt duzo ruchomych obiektéw w obserwowanej scenie moze powodowaé problemy z
generowaniem alarméw.

Nalezy unika¢ obserwacji przez kamer¢ nieba. Znaczace zmiany o$wietlenia oraz poruszajace si¢
chmury moga by¢ przyczyna generowania fatszywych alarmow.

Po zmianie parametrow kamera potrzebuje okoto 4 do 8 sekund w czasie ktorych kamera nie
wysyla informacji o alarmach.

Pewien okres czasu musi uptyna¢ od pojawienia si¢ obiektu do rozpoznania obiektu, przyjmuje
si¢ ,ze trwa to co najmniej 2 sekundy. Dlatego zaleca si¢, aby zaznaczaé strefy wykrywania lub
linie na $rodku obserwowanej sceny.

Zalecane jest wylaczenie automatycznego balansu bieli, aby przetaczenia balansu nie generowaty
falszywych alarméw. Przelaczanie miedzy trybami pracy dziennej i nocnej réwniez moze
wzbudza¢ uruchomienie alarmu.

Wszystkie funkcje analizy obrazu mogg by¢ wykorzystywane jednoczesnie.

Aby odbieranie zdarzen analizy obrazu byto mozliwe w oprogramowaniu NMS (lub w innym
oprogramowaniu wykorzystujacym protokot Onvif) konieczne jest wlaczenie w menu kamery
Ustawienia -> Protokoty -> Konfiguracja CMS opcji IVA Switch.

Konfiguracja CMS

Nazwa protokotu ONVIF

Wersja protokotu v17.06

Wersja oprogramowania protokoty v17.06_build000014

Onvif UUID 44d969b0-7535-1129-85¢
Profile G

Profile Q

IVA Switch

Media2
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AUTOMATYCZNE SLEDZENIE OBIEKTOW

KONFIGURACJA FUNKCJI SLEDZENIA OBIEKTOW

o Przyktad prawidtowej sceny poczatkowe;:

4. Konfiguracja funkcji automatycznego Sledzenia obiektow

W celu skonfigurowania funkcji automatycznego $ledzenia nalezy:

o Zdefiniowa¢ scen¢ poczatkowa

o Skonfigurowa¢ menu Automatyczne Sledzenie
o Skonfigurowaé¢ funkcje zaawansowanej analizy obrazu (w przypadku wykorzystania tych
funkc;ji)

4.1 Definiowanie sceny poczatkowej

W celu zdefiniowania sceny poczatkowej nalezy ustawi¢ kamer¢ w wybranym potozeniu zgodnie z
wytycznymi opisanymi w rozdziale 2 niniejszej instrukcji. Dodatkowo zaleca si¢ zapisa¢ wybrane
ustawienie jako preset.

4.2 Konfiguracja menu Automatyczne sledzenie

Konfiguracja dostepna jest w menu Ustawienia -> Automatyczne sledzenie

Automatyczne sledzenie

Automatyczne Sledzenie

Wspdtczynnik kalibracji

Zoom podczas Sledzenia

Czas trwania(sek.)
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KONFIGURACJA FUNKCJI SLEDZENIA OBIEKTOW

Automatyczne sledzenie - Wlaczenie ON, wylaczenie OFF funkcji automatycznego $ledzenia
obiektow.

UWAGA : Jeieli funkcja automatycznego sledzenia ma dziala¢ w powigzaniu 7 funkcjami
zaawansowanej analizy obrazu opcja Automatyczne sledzenie powinna zostaé wylgczona OFF.

Wspoltczynnik kalibracji - Ustawienie wspotczynnika kalibracji w zakresie od 1 do 30 w zaleznosci od
wysokosci na ktorej zainstalowana zostata kamera. Szczegdly dotyczace ustawienia tego parametru
zostaly przedstawione w tabeli ponizej.

Zoom podczas sledzenia - Ustawienie wspotczynnika zoomu optycznego w zakresie od 1 do 30 w
zaleznosci od wysoko$ci na ktorej zainstalowana zostala kamera. Im wigksza warto$¢ tym zoom
optyczny podczas §ledzenia bedzie wigkszy. Szczegoty dotyczace ustawienia tego parametru zostaly
przedstawione w tabeli ponize;.

Tabela doboru wspoétczynnikow
Wysoko$¢ instalacji kamery S5m 10m |17m |20m
Wspdlezynnik kalibracji 1 4 7 10
Zoom podczas $ledzenia 7 7 7 10

Czas trwania (sek.) - Ustawienie czasu trwania $ledzenia w zakresie od 1 do 300 sek. Po uptywie
zdefiniowanego czasu kamera powrdci do pozycji poczatkowe;.

4.3 Konfiguracja powiazania funkcji analizy obraz z funkcja automatycznego Sledzenia

Kamera umozliwia powigzanie funkcji zaawansowane] analizy obraz z funkcjg automatycznego
$ledzenia obiektow. Dzigki temu rozpoczgcie $ledzenia obiektu moze zosta¢ zainicjowane alarmem z
wybranej funkcji analizy obrazu. Aby uruchomi¢ powigzanie w/w funkcji nalezy:

o W menu Ustawienia -> Automatyczne Sledzenie wybra¢ opcje OFF

o Skonfigurowa¢ wybrang funkcje¢ analizy obrazu zgodnie z opisem umieszczonym w rozdziale 6
w dalszej czeSci instrukcji obstugi. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage, aby opcja Sledzenie
powigzania zostala wlaczona ON.
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KONFIGURACJA FUNKCJI INTELIGENTNEJ ANALIZY OBRAZU

5. Ustawianie glebi sceny

Przed rozpoczeciem korzystania z funkcji analizy obrazu nalezy dokona¢ ustawienia parametrow
zaawansowanych.

Zaawansowane

4

Rzeczywisty rozmiar w scenie(cm)

Interwat alarmow (1-1800s)

O weryfikacja giebi sceny

Scena — Ustala rodzaj sceny. Nalezy wybra¢ Tryb wewnetrzny dla sceny obserwowanej wewnatrz lub
Tryb zewnetrzny dla sceny obserwowanej na zewnatrz budynku.

ID — Numer wirtualnej linii zdefiniowanej na obrazie. Wirtualne linie nalezy zaznaczy¢ na
wyswietlanym obrazie w taki sposob, aby oddawaly realne wielkosci obserwowanych obiektoéw. Aby
narysowa¢ lini¢ nalezy zaznaczy¢ jej poczatek weciskajac lewy przycisk myszki 1 przytrzymujac
przycisk przeciagnac lini¢ do jej konca, a nastgpnie pusci¢ przycisk, aby zakonczy¢ rysowanie. Linie
mogg by¢ definiowane poziomo oraz pionowo. W celu zapisania zdefiniowanych linii nalezy nacisng¢
przycisk Zastosuj. Szczegbdlowe wytyczne odnosnie rysowania linii glgbi sceny:

o Nalezy narysowac od 2 do 4 linii pionowych lub 2 linie poziome i 2 linie pionowe

. Kiedy nie zalezy nam na duzej doktadnos$ci rozpoznawania wielko$ci wystarczy narysowac dwie
pionowe linie przyjmujac za wysokos¢ linii np. wysokosci czlowieka w obserwowanej scenie.
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KONFIGURACJA FUNKCJI INTELIGENTNEJ ANALIZY OBRAZU

o Zaleca si¢ narysowac linie dla obiektu widzianego z bliska i1 z daleka sceny. Na ekranie nalezy
narysowa¢ lini¢ pionowa okreslajaca wysokos¢ obiektu podajac jej rzeczywista wartos¢ w
centymetrach w polu Rzeczywisty rozmiar w scenie (cm). Podobnie nalezy narysowaé dwie
poziome linie w scenie okres$lajace wielko§¢ obiektow w poblizu jak 1 w oddali kamery 1 podac
ich dtugos¢ w centymetrach w polu Rzeczywisty rozmiar w scenie (cm).

o Aby skasowa¢ linie nalezy klikna¢ ja lewym przyciskiem myszki (zostanie ona podswietlona na
czerwono), a nastgpnie nacisng¢ przycisk Usun.

o Aby zmodyfikowaé lini¢ nalezy kliknag¢ ja lewym przyciskiem myszki (zostanie ona
podswietlona na czerwono), a nastepnie klikajac 1 przytrzymujac lewy przycisk myszki na
koncoéwcee linii dokona¢ zmian rozmiaru. Mozna takze zmodyfikowa¢ podang rzeczywista
warto$¢ w polu Rzeczywisty rozmiar w scenie (cm).

Interwat alarmow (1-1800s) - Czestotliwos¢ wysylania informacji o trwaniu zdarzenia alarmowego do
oprogramowania NMS.

Weryfikacja glebi sceny - Nalezy mie¢ na uwadze, ze aby funkcja byta aktywna, wcze$niej musi zostaé
aktywowana przynajmniej jedna z funkcji analizy obrazu. Opcja ta pozwala na zweryfikowanie
poprawnosci konfiguracji linii definiujacych glebi¢ sceny. W celu uzycia funkcji, nalezy zaznaczy¢
pole Weryfikacja glebi sceny, a nastgpnie klikna¢ 1 przytrzymac na obrazie lewym przyciskiem myszy.
Pojawi si¢ zotty kwadrat odzwierciedlajacy wielkos¢ powierzchni (deﬁniowanq w pozycji proporcje wW
centymetrach kwadratowych) 1nterpretowanq przez kamere, ktoérego rozmiar bedzie 516; zmienial w
zalezno$ci od tego, w ktore miejsce na obrazie zostanie przesunigty. Przy poprawnej konfiguracji
wielko$¢ kwadratu powinna odpowiada¢ rzeczywistej powierzchni sceny obserwowanej przez kamere
w danym miejscu.

M Weryfikacja giebi sceny proporcje(10000 cm2
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6. Ustawienia funkcji inteligentnej analizy obrazu
Konfiguracja funkcji analizy obrazu dost¢gpna w menu Ustawienia -> Analiza obrazu
6.1.Naruszenie strefy

Funkcja umozliwia narysowanie w wyswietlanym obrazie wielu stref o ztozonym ksztatcie. Alarm jest
generowany kiedy zostanie wyryty ruch obiektu w strefie. Aby narysowac strefe nalezy naciskajac
lewy przycisk myszki na wyswietlonym obrazie wyznaczy¢ co najmniej 3 punkty zamykajace strefe.
Aby zakonczy¢ rysowanie nalezy nacisng¢ prawy przycisk myszki.

UWAGA : Alarm jest generowany tylko w przypadku wykrycia ruchu w strefie, a nie w przypadku
naruszenia granicy strefy.

Na dole ekranu dostepny jest harmonogram, w ktorym nalezy ustawi¢ czas dziatania funkcji dla
kazdego dnia tygodnia z doktadnos$cia godzinowa. DomyS$lnie w harmonogramie dziatanie funkcji jest
wylaczone.

Naruszenie strefy

Wiacz

Ogranicz typ obiektu
Ogranicz rozmiar obiektu
Wyswietl grafike

Kanat

Nagrywanie alarmowe
SMTP

FTP

FYo 1 2 3 4 s 6 7 8 9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
Wigcz - Aby uruchomi¢ funkcj¢ nalezy wybrac opcje ON .

Ogranicz typ obiektu - Uruchamia ograniczenie typu rozpoznawanych obiektow do ludzi lub
pojazdow. Dla urzadzen zainstalowanych wewnatrz budynku zalecane jest ograniczenie typu
obiektow do rozpoznawania ludzi, aby zminimalizowa¢ wywotywanie falszywych alarmow.

Typ - Ustawia rodzaj ograniczenia, dostepne sg nastepujace ograniczenia :

- Osoba - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach cztowieka

- Pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- Osoba lub pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o charakterystyce cztowieka i samochodu.

Ogranicz rozmiar obiektu - Wybierz ON, aby uruchomi¢ ograniczenie rozmiaru wykrywanych
obiektow.

UWAGA : Do poprawnego dziatania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna
kalibracja funkcji glebi sceny kamery w zaktadce ,,Zawansowane”.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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Minimalny/Maksymalny rozmiar (cm2) - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podany w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?).

Wyswietl grafike - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wys$wietlanie §ledzenia wykrytych obiektow
w oknie Podglgd wideo, gdzie funkcje nalezy dodatkowo wiaczy¢ przyciskiem VCA |22 .

Kanat - pozwala na wybdr wyjscia alarmowego zalaczanego po wystgpieniu alarmu (opcja dostepna
dla kamer wyposazonych w wyjscie alarmowe).

Nagrywanie alarmowe - Funkcja niedostgpna.

SMTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysylania wiadomosci e-mail po wystapieniu
zdarzenia. Konfiguracji parametrow wysylania wiadomosci e-mail nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > SMTP.

FTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysyltania obrazéw na zdefiniowany serwer FTP
po wystapieniu zdarzenia. Konfiguracji parametrow serwera FTP, nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > FTP.

Sledzenie powigzania - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcje automatycznego $ledzenia
obiektow po wystapieniu zdarzenia.

Wyswietl grafike na wideo- Ustawienie w pozycji ON uruchamia wyswietlanie na obrazie strumienia
drugiego kamery grafiki zdefiniowanych funkcji analizy obrazu oraz §ledzenia wykrytych obiektow.

6.2. Przekroczenie jednej linii

Przekroczenie jednej linii

Wiacz

o funtm]
Ogranicz typ obiektu Tov lwim]
Typ Osobabpomzd v
Ogranicz rozmiar obiektu {win] oFr
Wyswietl grafike {win] oFr

Kanat [

Nagrywanie alarmowe [te] oFF

SMTP

13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

[ias!

Przekroczenie pojedynczej linii umozliwia monitorowanie przej$cia przez linie wyznaczong w
obserwowanej scenie. Mozliwe jest monitowanie przej$cia w okreslony kierunku oraz okre$lenie typu
obiektu (cztowiek lub pojazd). Nacis$nigcie lewego przycisku myszki w wyswietlanym obrazie
rozpoczyna rysowanie linii. Przeciagnij lini¢ trzymajac lewy przycisk do wybranego miejsca i pus¢
przycisk, aby zakonczy¢ rysowanie. Mozliwe jest narysowanie kilku linii. Aby zmodyfikowaé
narysowang lini¢ nalezy mieni¢ potozenie czerwonych punkéw poczatku oraz konca klikajac 1
przytrzymujac lewy przycisk myszy.
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Aby usung¢ lini¢, nalezy ja zaznaczy¢ lewym przyciskiem myszy i wybra¢ pozycje Usun. Aby ustawic
kierunek monitorowania przejscia obiektu przez lini¢ nalezy wybra¢ odpowiednig opcje z rozwijanego
pola dostepnego pod wyswietlanym obrazem (Dodatni, Ujemny i Dwukierunkowy). Alarm jest
aktywowany kiedy obiekt przekroczy linie zgodnie z kierunkiem zielonej strzatki.

INFORMACJA :

Nalezy staraé si¢ narysowacd lini¢ na srodku obserwowanej strefy poniewas od momentu pojawienie
sie obiektu w strefie do rozpoznawania obiektu przez kamere uplywa pewna ilosé czasu.

Nalezy uwazaé, aby narysowana linia nie byla zbyt krotka i obejmowata caly obiekt , gdy? zbyt krotka
linia moze skutkowaé brakiem rozpoznania przejscia.

Na dole ekranu dostepny jest harmonogram, w ktérym nalezy ustawi¢ czas dziatania funkcji dla
kazdego dnia tygodnia z doktadnoscia godzinowa. Domy$lnie w harmonogramie dziatanie funkcji jest
wylaczone.

W oknie z prawej strony menu dostgpne s ustawienia :
Wigcz - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON .
Ogranicz typ obiektu - Uruchamia ograniczenie typu rozpoznawanych obiektow do ludzi lub

pojazdow. Dla urzadzen zainstalowanych wewnatrz budynku zalecane jest ograniczenie typu
obiektéw do rozpoznawania ludzi, aby zminimalizowa¢ wywotywanie falszywych alarmow.

Typ - Ustawia rodzaj ograniczenia, dostepne s3 nastgpujace ograniczenia :

- Osoba - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach cztowieka

- Pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- Osoba lub pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o charakterystyce cztowieka i samochodu.

Ogranicz rozmiar obiektu - Wybierz ON, aby uruchomi¢ ograniczenie rozmiaru wykrywanych
obiektow.

UWAGA : Do poprawnego dziatania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna kalibracja
funkcji glebi sceny kamery w zakladce ,, Zawansowane”,

Minimalny/Maksymalny rozmiar (cm2) - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podany w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?).

Wyswietl grafike - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wy$wietlanie §ledzenia wykrytych obiektow
w oknie Podglgd wideo, gdzie funkcj¢ nalezy dodatkowo wiaczy¢ przyciskiem VCA |2 .

Kanatl - pozwala na wybdr wyjscia alarmowego zalaczanego po wystapieniu alarmu (opcja dostgpna
dla kamer wyposazonych w wyj$cie alarmowe).

Nagrywanie alarmowe - Funkcja niedostepna.

SMTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysylania wiadomos$ci e-mail po wystapieniu
zdarzenia. Konfiguracji parametrow wysytania wiadomosci e-mail nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > SMTP.

FTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysytania obrazow na zdefiniowany serwer FTP
po wystgpieniu zdarzenia. Konfiguracji parametréw serwera FTP, nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > FTP.

Sledzenie powigzania - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcje automatycznego $ledzenia
obiektow po wystapieniu zdarzenia.

Wyswietl grafike na wideo- Ustawienie w pozycji ON uruchamia wy$swietlanie na obrazie strumienia
drugiego kamery grafiki zdefiniowanych funkcji analizy obrazu oraz $ledzenia wykrytych obiektow.
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6.3. Przekroczenie dwoch linii

Przekroczenie dwéch linii

Wigcz
Ogranicz typ obiektu

Ogranicz rozmiar obiektu

Wyswietl grafike

Maks. czas przekroczenia(s)

o

Kanat

Nagrywanie alarmowe

&&U

SMTP

Yo 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Przekroczenie dwoch linii umozliwia monitorowanie przej$cia obiektu przez dwie linie w okres$lone;j
kolejnosci. Aby narysowac linie naci$nij lewy przycisk myszki na wyswietlanym obrazie, trzymajac
przycisk przeciagnij linie w zagdane miejsce 1 pus¢ przycisk. Zostang narysowane dwie linie. Aby alarm
zostal wygenerowane obiekt musi przekroczy¢ kolejno lini¢ nr 1, a nastgpnie lini¢ nr 2. Aby zmieni¢
potozenie linii nalezy klikna¢ lewym przyciskiem myszki na zakonczenie linii i przytrzymujac przycisk
ustawi¢ lini¢ w wybranym polozeniu. Aby zmieni¢ kierunek monitowania przejscia linii nalezy klikng¢
na wybranej linii a nastgpnie wybra¢ kierunek z rozwijanego pola dostepnego pod oknem z obrazem
(Odwrotny, Dodatni). Aby usuna¢ lini¢, nalezy wybra¢ pozycje Usun. Alarm jest generowany, jezeli
obiekt przekroczy linie zgodnie z kierunkami strzatek w czasie krotszym niz czas zdefiniowany w
pozycji Maks. czas przekroczenia (s).

INFORMACJA :

NaleZy staraé sig¢ narysowacd lini¢ na srodku obserwowanej strefy poniewa? od momentu pojawienie
sie obiektu w strefie do rozpoznawania obiektu przez kamerg uplywa pewna ilosé¢ czasu.

Nalezy uwazadé, aby narysowana linia nie byta zbyt krotka i obejmowata caly obiekt , gdy? zbyt krotka
linia moze skutkowad brakiem rozpoznania przejscia.

Na dole ekranu dostgpny jest harmonogram, w ktérym nalezy ustawi¢ czas dziatania funkcji dla
kazdego dnia tygodnia z doktadnos$cia godzinowa. Domys$lnie w harmonogramie dziatanie funkcji jest
wylaczone.

W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
Wigcz - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON .
Ogranicz typ obiektu - Uruchamia ograniczenie typu rozpoznawanych obiektow do ludzi lub

pojazdow. Dla urzadzen zainstalowanych wewnatrz budynku zalecane jest ograniczenie typu
obiektow do rozpoznawania ludzi, aby zminimalizowa¢ wywotywanie falszywych alarmow.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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Typ - Ustawia rodzaj ograniczenia, dostepne s3 nastgpujace ograniczenia :

- Osoba - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach cztowieka

- Pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- Osoba lub pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o charakterystyce cztowieka i samochodu.

Ogranicz rozmiar obiektu - Wybierz ON, aby uruchomié¢ ograniczenie rozmiaru wykrywanych
obiektow.

UWAGA : Do poprawnego dzialania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna
kalibracja funkcji glebi sceny kamery w zaktadce ,,Zawansowane”.

Minimalny/Maksymalny rozmiar (cm2) - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podany w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?).

Wyswietl grafike - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wyswietlanie §ledzenia wykrytych obiektow
w oknie Podglqd wideo, gdzie funkcje nalezy dodatkowo wiaczy¢ przyciskiem VCA |28 .

Maks. czas przekroczenia (s) - Okresla maksymalny czas w jakim obiekt musi przekroczy¢ lini¢ nr 2
po przekroczeniu linii nr 1, aby zostal wygenerowany alarm. Dopuszczalny zakres ustawien to od 1 do
60 sekund.

Kanat - pozwala na wybdr wyjscia alarmowego zalaczanego po wystgpieniu alarmu (opcja dostepna
dla kamer wyposazonych w wyj$cie alarmowe).

Nagrywanie alarmowe - Funkcja niedost¢pna.

SMTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcje wysytania wiadomosci e-mail po wystapieniu
zdarzenia. Konfiguracji parametrow wysylania wiadomosci e-mail nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > SMTP.

FTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysytania obrazéw na zdefiniowany serwer FTP
po wystgpieniu zdarzenia. Konfiguracji parametréw serwera FTP, nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > FTP.

Sledzenie powigzania - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcje automatycznego $ledzenia
obiektow po wystapieniu zdarzenia.

Wyswietl grafike na wideo- Ustawienie w pozycji ON uruchamia wyswietlanie na obrazie strumienia
drugiego kamery grafiki zdefiniowanych funkcji analizy obrazu oraz §ledzenia wykrytych obiektow.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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6.4. Walesanie

Walesanie

Wiacz T ]
Ogranicz typ obiektu (i) OFr
Ogranicz rozmiar obiektu [l orr
Najkrétszy czas(s) [10

Ignoruj ruch prostoliniowy lw] orr
Wyswietl grafike ™™
Kanat Ch

Nagrywanie alarmowe

Yo 1 2 3 4 s 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Wykrywanie walgsania uruchamia alarm jesli pojedynczy obiekt (samochdd lub cztowiek) porusza sig
przez okreslony czas w wyznaczonej strefie.

Aby wyznaczy¢ obszar wykrywania nalezy klikajac lewym przycisk myszk1 wyznaczy¢ punkty z
ktorych utworzony zostanie wielokat. Aby zakonczy¢ rysowanie strefy naci$nij prawy przycisk myszki.

Mozliwe jest utworzenie kilku stref wykrywania. Aby usuna¢ narysowane strefy, nalezy nacisng¢
przycisk Wyczysé.

Na dole ekranu dostgpny jest harmonogram, w ktérym nalezy ustawi¢ czas dziatania funkcji dla
kazdego dnia tygodnia z doktadnos$cia godzinowa. Domys$lnie w harmonogramie dziatanie funkcji jest
wylaczone.

W oknie z prawej strony menu dostgpne sg ustawienia :
Wigcz - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON .

Ogranicz typ obiektu - Uruchamia ograniczenie typu rozpoznawanych obiektow do ludzi lub
pojazdow. Dla urzadzen zainstalowanych wewnatrz budynku zalecane jest ograniczenie typu
obiektow do rozpoznawania ludzi, aby zminimalizowa¢ wywotywanie falszywych alarmow.

Typ - Ustawia rodzaj ograniczenia, dost¢pne sg nastepujgce ograniczenia :

- Osoba - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach cztowieka

- Pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- Osoba lub pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o charakterystyce cztowieka i samochodu.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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Ogranicz rozmiar obiektu - Wybierz ON, aby uruchomié¢ ograniczenie rozmiaru wykrywanych
obiektow.

UWAGA : Do poprawnego dzialania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna
kalibracja funkcji glebi sceny kamery w zaktadce ,,Zawansowane”.

Minimalny/Maksymalny rozmiar (cm2) - Ustawia dopuszczalny zakres wielkos¢ obiektu podany w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?).

Najkrotszy czas (s) - Okresla czas w jakim obiekt musi pozosta¢ w strefie, aby zostal wygenerowany
alarm. Dostepny zakres to od 5 do 300 sekund.

Ignoruj ruch prostoliniowy - Uruchamia analiz¢ poruszania si¢ obiektow. Jezeli obiekt porusza si¢
ruchem prostoliniowym alarm nie zostanie wygenerowany.

Wyswietl grafike - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wys$wietlanie §ledzenia wykrytych obiektow
w oknie Podglgd wideo, gdzie funkcj¢ nalezy dodatkowo wiaczy¢ przyciskiem VCA |51 .

Kanat - pozwala na wybdr wyjscia alarmowego zalaczanego po wystgpieniu alarmu (opcja dostepna
dla kamer wyposazonych w wyj$cie alarmowe).

Nagrywanie alarmowe - Funkcja niedost¢pna.

SMTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysylania wiadomosci e-mail po wystapieniu
zdarzenia. Konfiguracji parametrow wysylania wiadomosci e-mail nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > SMTP.

FTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysyltania obrazéw na zdefiniowany serwer FTP
po wystgpieniu zdarzenia. Konfiguracji parametréw serwera FTP, nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > FTP.

Sledzenie powigzania - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcje automatycznego $ledzenia
obiektéw po wystapieniu zdarzenia.

Wyswietl grafike na wideo - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wy$wietlanie na obrazie strumienia
drugiego kamery grafiki zdefiniowanych funkcji analizy obrazu oraz $ledzenia wykrytych obiektow.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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6.5 Detekcja thumu

Detekcja ttumu

Wiacz

Ogranicz rozmiar obiektu
Limit os6b

Najkrotszy czas(s)
Kanat

Nagrywanie alarmowe
SMTP

FTP

13 14 15 16 17 18 19 2 21 22 23 24

Funkcja detekcji thumu generuje alarm jesli wiele obiektow o okreslonym typie (pojazd lub cztowiek)
bedzie poruszac si¢ przez okreslony czas w narysowane;j strefie.

Aby wyznaczy¢ obszar wykrywania nalezy klikajac lewym przyciskiem myszki wyznaczy¢ punkty z
ktérych utworzony zostanie wielokat. Aby zakonczy¢ rysowanie strefy nalezy nacisngé prawy przycisk
myszki.

Mozna utworzy¢ kilka stref wykrywania. Aby usung¢ narysowane strefy nalezy nacisng¢ przycisk
WYCZYSC.

Na dole ekranu dostepny jest harmonogram, w ktorym nalezy ustawié¢ czas dziatania funkcji dla
kazdego dnia tygodnia z doktadnosciag godzinowa. Domys$lnie w harmonogramie dziatanie funkcji jest
wytaczone.

W oknie z prawej strony menu dostgpne sg ustawienia :
Wigcz - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON .

Ogranicz rozmiar obiektu - Wybierz ON, aby uruchomi¢ ograniczenie rozmiaru wykrywanych
obiektow.

UWAGA : Do poprawnego dziatania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna
kalibracja funkcji glebi sceny kamery w zaktadce ,,Zawansowane”.

Minimalny/Maksymalny rozmiar (cm2) - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podany w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?).

Limit osob - Kiedy parametr jest wytaczony funkcja generuje alarmy niezaleznie od tego, ile oso6b lub
pojazdéw przebywa w strefie. Kiedy limit jest wigczony alarm zostanie wygenerowany, gdy w strefie
przebywaé bedzie liczba os6b zgodna ze zdefiniowanym zakresem. Domys$lnie minimalna liczba
obiektéw generujacych alarm ustawiona jest na 1, natomiast maksymalna na 5. Oznacza to, ze alarm
zostanie wygenerowany, gdy w strefie znajdzie si¢ od 1 do 5 ludzi. Zakres mozliwy do ustawienia
wynosi od 1 do 10.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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Najkrotszy czas (s) - okresla czas w jakim obiekt musi pozosta¢ w strefie, aby zostal wygenerowany
alarm. Doste¢pny zakres to od 5 do 60 sekund.

Kanal - pozwala na wybdr wyjscia alarmowego zalaczanego po wystgpieniu alarmu (opcja dostepna
dla kamer wyposazonych w wyj$cie alarmowe).

Nagrywanie alarmowe - Funkcja niedost¢pna.
SMTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysylania wiadomosci e-mail po wystapieniu

zdarzenia. Konfiguracji parametrow wysylania wiadomosci e-mail nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > SMTP.

FTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysytania obrazéw na zdefiniowany serwer FTP
po wystapieniu zdarzenia. Konfiguracji parametrow serwera FTP, nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > FTP.

Sledzenie powigzania - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcje automatycznego $ledzenia
obiektéw po wystapieniu zdarzenia.

Wyswietl grafike na wideo- Ustawienie w pozycji ON uruchamia wyswietlanie na obrazie strumienia
drugiego kamery grafiki zdefiniowanych funkcji analizy obrazu oraz §ledzenia wykrytych obiektow.

6.6 Pozostawienie obiektu

Pozostawienie obiektu

Wigcz o fmm]

A

Minimalny rozmiar(cm2)
Maksymalny rozmiar(cm2) [40000 ]
Minimalny czas przebywania(s) [300 ]
Wyswietl grafike e ™|
Kanat h
Nagrywanie alarmowe {wim] oFF

SMTP

13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24

Funkcja pozostawienia obiektu uruchamia alarm jezeli obiekt zostanie pozostawiony w strefie na
dhuzszy niz okre$lony parametrem czas. Aby wyznaczy¢ obszar wykrywania, nalezy klikajac lewym
przyciskiem myszki wyznaczy¢ punkty z ktéorych utworzony zostanie wielokat. Aby zakonczy¢
rysowanie strefy nalezy nacisnaé prawy przycisk myszki. Mozna utworzy¢ kilka stref wykrywania.

WYCZYSC usuwa wszystkie utworzone strefy.

Na dole ekranu dostepny jest harmonogram, w ktorym nalezy ustawi¢ czas dziatania funkcji dla
kazdego dnia tygodnia z doktadnoscia godzinowa. Domys$lnie w harmonogramie dziatanie funkcji jest
wylaczone.
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W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
Wigcz - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON .

Minimalny/Maksymalny rozmiar (cm2) - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podany w
centymetrach kwadratowych (10-40000 cm?).

UWAGA : Do poprawnego dzialania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna
kalibracja funkcji glebi sceny kamery w zakladce ,,Zawansowane”.

Minimalny czas przebywania (s) - okresla czas w jakim obiekt musi pozosta¢ w strefie, aby zostat
wygenerowany alarm. Dostepny zakres to od 5 do 300 sekund.

Wyswietl grafike - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wyswietlanie sledzenia wykrytych obiektow
w oknie Podglgd wideo, gdzie funkcje nalezy dodatkowo wiaczy¢ przyciskiem VCA |51 .

Kanat - pozwala na wybdr wyjscia alarmowego zalaczanego po wystapieniu alarmu (opcja dostepna
dla kamer wyposazonych w wyj$cie alarmowe).

Nagrywanie alarmowe - Funkcja niedost¢pna.

SMTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysylania wiadomosci e-mail po wystapieniu
zdarzenia. Konfiguracji parametrow wysylania wiadomosci e-mail nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > SMTP.

FTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysylania obrazéw na zdefiniowany serwer FTP
po wystgpieniu zdarzenia. Konfiguracji parametréw serwera FTP, nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > FTP.

Sledzenie powigzania - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcje automatycznego $ledzenia
obiektéw po wystapieniu zdarzenia.

Wyswietl grafike na wideo - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wyswietlanie na obrazie strumienia
drugiego kamery grafiki zdefiniowanych funkcji analizy obrazu oraz $ledzenia wykrytych obiektow.

Wszelkie prawa zastrzezone © AAT Holding S.A.
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6.7 Zniknie¢cie obiektu

Znikniecie obiektu

Wiacz L
Minimalny rozmiar(cm2) [100 |
Maksymalny rozmiar(cm2) [10000 |
Min. czas znikniecia(s) [5 |
Wyswietl grafike (i) orr
Kanat [h
Nagrywanie alarmowe (i) orr
SMTP (i) 0rr

Yo 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 2 23 24

Funkcja pozostawienia obiektu uruchamia alarm, jezeli obiekt zostanie usunigty ze strefy na dluzszy
niz okre$lony parametrem czas. Aby wyznaczy¢ obszar wykrywania nalezy klikajac lewym
przyciskiem myszki wyznaczy¢ punkty z ktéorych utworzony zostanie wielokat. Aby zakonczy¢
rysowanie strefy nalezy nacisng¢ prawy przycisk myszki. Mozna utworzy¢ kilka stref wykrywania.
Przyciskiem Wyczys¢ usuwamy wszystkie utworzone strefy.

Na dole ekranu dostgpny jest harmonogram, w ktérym nalezy ustawi¢ czas dziatania funkcji dla
kazdego dnia tygodnia z doktadnos$cia godzinowa. Domys$lnie w harmonogramie dziatanie funkcji jest
wylaczone.

W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
Wigcz - Aby uruchomié funkcje nalezy wybra¢ opcje ON .

Minimalny/Maksymalny rozmiar (cm2) - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podany w
centymetrach kwadratowych (10-40000 cm?).

UWAGA : Do poprawnego dzialania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna
kalibracja funkcji glebi sceny kamery w zaktadce ,,Zawansowane”.

Min. czas znikniecia (s) - Alarm jest generowany jezeli obiekt w strefie zniknie na czas dtuzszy niz
okreslony czas. Dopuszczalny zakres to od 5 do 60 sekund.

Wyswietl grafike - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wys$wietlanie §ledzenia wykrytych obiektow
w oknie Podglgd wideo, gdzie funkcje nalezy dodatkowo wiaczy¢ przyciskiem V'CA .

Kanat - pozwala na wybdr wyjscia alarmowego zalaczanego po wystapieniu alarmu (opcja dostepna
dla kamer wyposazonych w wyjscie alarmowe).
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Nagrywanie alarmowe - Funkcja niedost¢pna.

SMTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysytania wiadomosci e-mail po wystapieniu
zdarzenia. Konfiguracji parametrow wysylania wiadomosci e-mail nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > SMTP.

FTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysylania obrazéw na zdefiniowany serwer FTP
po wystapieniu zdarzenia. Konfiguracji parametrow serwera FTP, nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > FTP.

Sledzenie powigzania - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcje automatycznego $ledzenia
obiektéw po wystapieniu zdarzenia.

Wyswietl grafike na wideo - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wyswietlanie na obrazie strumienia
drugiego kamery grafiki zdefiniowanych funkcji analizy obrazu oraz §ledzenia wykrytych obiektow.

6.8 Niedozwolona predkos¢

Niedozwolona predkosc

Wiacz o o]
Ogranicz typ obiektu
Ogranicz rozmiar obiektu i) oFF
Predkos$¢ minimalna(m/s) [
Predkos¢ maksymalna(m/s) [10
Wyswietl grafike ] orr
Kanat Ch

Nagrywanie alarmowe

Funkcja generuje alarm jesli wykryty obiekt przekroczy regute okreslajaca predkosé poruszania si¢ w
wyznaczonej strefie. Aby wyznaczy¢ obszar wykrywania, nalezy klikajac lewym przyciskiem myszki
wyznaczy¢ punkty, z ktorych utworzony zostanie wielokat. Aby zakonczy¢ rysowanie strefy, nalezy
nacisng¢ prawy przycisk myszki.

Mozna utworzy¢ kilka stref wykrywania. Aby usung¢ narysowane strefy nalezy nacisna¢ przycisk
Wyczysc.

Na dole ekranu dostepny jest harmonogram, w ktorym nalezy ustawi¢ czas dziatania funkcji dla

kazdego dnia tygodnia z doktadnoscia godzinowa. Domys$lnie w harmonogramie dziatanie funkcji jest
wylaczone.
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W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
Wigcz - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON .

Ogranicz typ obiektu - Uruchamia ograniczenie typu rozpoznawanych obiektow do ludzi lub
pojazdow. Dla urzadzen zainstalowanych wewnatrz budynku zalecane jest ograniczenie typu
obiektéw do rozpoznawania ludzi, aby zminimalizowa¢ wywotywanie falszywych alarmow.

Typ - Ustawia rodzaj ograniczenia, dostepne sg nastgpujace ograniczenia :

- Osoba - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach czlowieka

- Pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- Osoba lub pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o charakterystyce cztowieka i samochodu.

Ogranicz rozmiar obiektu - Wybierz ON, aby uruchomié¢ ograniczenie rozmiaru wykrywanych
obiektow.

UWAGA : Do poprawnego dziatania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna kalibracja
funkcji glebi sceny kamery w zaktadce ,, Zawansowane”,

Minimalny/Maksymalny rozmiar (cm2) - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podany w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?).

Predko$¢ minimalna (m/s) - Ustawia predko$¢ minimalng z jakg musi porusza¢ si¢ obiekt w
wyznaczonej strefie, aby wywota¢ alarm. Dopuszczalny zakres wartosci 1-1000 m/s.

Predkos¢ maksymalna (m/s) - Ustawia predkos¢ maksymalng z jaka musi poruszac si¢ obiekt w
wyznaczonej strefie, aby wywola¢ alarm. Dopuszczalny zakres wartosci 1-1000 m/s.

Wyswietl grafike - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wyswietlanie §ledzenia wykrytych obiektow
w oknie Podglgd wideo, gdzie funkcj¢ nalezy dodatkowo wiaczy¢ przyciskiem VCA |21 .

Kanat - pozwala na wybdr wyjscia alarmowego zalaczanego po wystapieniu alarmu (opcja dostepna
dla kamer wyposazonych w wyjscie alarmowe).

Nagrywanie alarmowe - Funkcja niedostepna.

SMTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysylania wiadomosci e-mail po wystapieniu
zdarzenia. Konfiguracji parametrow wysytania wiadomosci e-mail nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > SMTP.

FTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysyltania obrazéw na zdefiniowany serwer FTP
po wystagpieniu zdarzenia. Konfiguracji parametrow serwera FTP, nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > FTP.

Sledzenie powigzania - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcje automatycznego $ledzenia
obiektow po wystapieniu zdarzenia.

Wyswietl grafike na wideo- Ustawienie w pozycji ON uruchamia wys$wietlanie na obrazie strumienia
drugiego kamery grafiki zdefiniowanych funkcji analizy obrazu oraz $ledzenia wykrytych obiektow.
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6.9 Kierunek przemieszczania

Kierunek przemieszczania

Wiacz ™)
Ogranicz typ obiektu ] orr
Ogranicz rozmiar obiektu ] orr
Wyswietl grafike {oto] orr
Kanat 1
Nagrywanie alarmowe ] orr
SMTP i) orr

[wtw] orr

FTP

Yo 1 2 3 4 s 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 2 23 24

Funkcja umozliwia ustalenie kierunku przemieszczania si¢ obiektu w strefie dla ktérego generowane
beda alarmy. Kiedy obiekt (samochdd lub czitowiek) bedzie poruszal si¢ w okreSlonym kierunku
zostanie wygenerowany alarm. Nalezy narysowac¢ stref¢ w wysSwietlanym obrazie 1 wyznaczy¢
zabroniony kierunek poruszania si¢ klikajac na czerwonej strzalce Jezeli obiekt bedzie poruszat si¢ w
kierunku w ktérym wskazuje strzatka zostanie wygenerowany alarm.

Na dole ekranu dostgpny jest harmonogram, w ktérym nalezy ustawi¢ czas dziatania funkcji dla
kazdego dnia tygodnia z doktadnos$cia godzinowa. Domys$lnie w harmonogramie dziatanie funkcji jest
wylaczone.

W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :
Wigcz - Aby uruchomié funkcje nalezy wybra¢ opcje ON .

Ogranicz typ obiektu - Uruchamia ograniczenie typu rozpoznawanych obiektow do ludzi lub
pojazdow. Dla urzadzen zainstalowanych wewnatrz budynku zalecane jest ograniczenie typu
obiektow do rozpoznawania ludzi, aby zminimalizowa¢ wywotywanie falszywych alarmow.

Typ - Ustawia rodzaj ograniczenia, dostgpne sa nast¢pujace ograniczenia :

- Osoba - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach cztowieka

- Pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o rozmiarach samochodu

- Osoba lub pojazd - kamera rozpoznaje obiekty o charakterystyce cztowieka i samochodu.

Ogranicg rozmiar obiektu - Wybierz ON, aby uruchomi¢ ograniczenie rozmiaru wykrywanych
obiektow.

UWAGA : Do poprawnego dziatania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna
kalibracja funkcji glebi sceny kamery w zaktadce ,,Zawansowane”.

Minimalny/Maksymalny rozmiar (cm2) - Ustawia dopuszczalny zakres wielko$¢ obiektu podany w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?).
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Wyswietl grafike - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wySwietlanie §ledzenia wykrytych obiektow
w oknie Podglgd wideo, gdzie funkcj¢ nalezy dodatkowo wiaczy¢ przyciskiem V'CA IE}I/t

Kanat - pozwala na wybdr wyjscia alarmowego zalaczanego po wystgpieniu alarmu (opcja dostepna
dla kamer wyposazonych w wyjscie alarmowe).

Nagrywanie alarmowe - Funkcja niedost¢pna.
SMTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysytania wiadomosci e-mail po wystapieniu

zdarzenia. Konfiguracji parametrow wysylania wiadomos$ci e-mail nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > SMTP.

FTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysytania obrazéw na zdefiniowany serwer FTP
po wystapieniu zdarzenia. Konfiguracji parametrow serwera FTP, nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > FTP.

Sledzenie powigzania - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcje automatycznego $ledzenia
obiektéw po wystapieniu zdarzenia.

Wyswietl grafike na wideo- Ustawienie w pozycji ON uruchamia wys$wietlanie na obrazie strumienia
drugiego kamery grafiki zdefiniowanych funkcji analizy obrazu oraz §ledzenia wykrytych obiektow.

6.10 Niedozwolone parkowanie

Niedozwolone parkowanie

Wiacz
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Funkcja generuje alarm jezeli obiekt typu samochdd pozostaje w strefie wyznaczonej w obserwowane;j
scenie przez czas dtuzszy niz dozwolony parametrem.

Na dole ekranu dostepny jest harmonogram, w ktorym nalezy ustawi¢ czas dziatania funkcji dla
kazdego dnia tygodnia z doktadnoscia godzinowa. Domys$lnie w harmonogramie dziatanie funkcji jest
wylaczone.
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W oknie z prawej strony menu dostepne sg ustawienia :

Wigcz - Aby uruchomi¢ funkcje nalezy wybra¢ opcje ON .

UWAGA : Do poprawnego dziatania funkcji rozpoznania wielkosci konieczna jest poprawna kalibracja
funkcji glebi sceny kamery w zaktadce ,, Zawansowane”,

Minimalny/Maksymalny rozmiar (cm2) - Ustawia dopuszczalny zakres wielkos¢ obiektu podany w
centymetrach kwadratowych (0-1000000 cm?).

Dozwolony czas parkow. (s) - Parametr ustala czas jaki musi uptynaé¢ dla obiektu pozostawionego w
strefie, aby wygenerowac alarm. Dopuszczalne zakres wartosci to 5-60 sekund.

Wyswietl grafike - Ustawienie w pozycji ON uruchamia wys$wietlanie §ledzenia wykrytych obiektow
w oknie Podglgd wideo, gdzie funkcj¢ nalezy dodatkowo wiaczy¢ przyciskiem VCA |55 .

Kanat - pozwala na wybdr wyjscia alarmowego zalaczanego po wystgpieniu alarmu (opcja dostepna
dla kamer wyposazonych w wyjscie alarmowe).

Nagrywanie alarmowe - Funkcja niedostgpna.

SMTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysytania wiadomosci e-mail po wystapieniu
zdarzenia. Konfiguracji parametrow wysylania wiadomos$ci e-mail nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > SMTP.

FTP - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcj¢ wysytania obrazéw na zdefiniowany serwer FTP
po wystapieniu zdarzenia. Konfiguracji parametrow serwera FTP, nalezy dokona¢ w menu
Ustawienia -> Ustugi sieciowe - > FTP.

Sledzenie powigzania - Ustawienie w pozycji ON uruchamia funkcje automatycznego $ledzenia
obiektéw po wystapieniu zdarzenia.

Wyswietl grafike na wideo- Ustawienie w pozycji ON uruchamia wyswietlanie na obrazie strumienia
drugiego kamery grafiki zdefiniowanych funkcji analizy obrazu oraz $ledzenia wykrytych obiektow.
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7. Wykorzystanie funkcji w celu zliczania obiektow/zdarzen

Kamery sg w pelni kompatybilne z oprogramowaniem NMS (Novus Menagement system).
Oprogramowanie posiada wbudowane funkcje zliczania oraz analizowania zdarzen generowanych
przez kamery wyposazone w funkcje inteligentnej analizy obrazu.

Przyktadowe zastosowania funkcji kamery w celu zliczania obiektow:

a) Zliczanie obiektow z wykorzystaniem funkcji ,,Naruszenia strefy”.

UWAGA: Przy konfigurowaniu funkcji nalezy mie¢ na uwadze nastgpujgce kwestie:

o Aby alarm moégt zosta¢ wygenerowany przez kamere obiekt przed wkroczeniem do strefy musi
znajdowac si¢ w polu widzenia kamery przez minimum 2 sekundy. Nalezy mie¢ to na uwadze
przy wyborze miejsca w ktérym ma zosta¢ zdefiniowana strefa.

. Kamera generuje alarm po wkroczeniu obiektu do zdefiniowanej strefy. W przypadku, gdy obiekt
a znajduje si¢ w strefie 1 do strefy wkroczy obiekt b, alarm nie zostanie wygenerowany. Aby
kolejny alarm zostat wygenerowany, przed wkroczeniem do strefy nastepnego obiektu, strefa
musi zosta¢ uprzednio opuszczona przez wszystkie obiekty ktore wkroczyly do niej wczesnie;j.
Oznacza to ze np. w przypadku szeregu, samochodow, ludzi poruszajacych si¢ jeden po drugim
kolejne obiekty nie beda generowaty alarmu (nie zostang wykryte)!
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b) Zliczanie obiektow z wykorzystaniem funkcji ,,Przekroczenie jednej linii”.

UWAGA: Przy konfigurowaniu funkcji naleiy mieé na uwadze nastepujqce kwestie:

o Aby alarm moégt zosta¢ wygenerowany przez kamer¢ obiekt przed przekroczeniem linii musi

znajdowac si¢ w polu widzenia kamery przez minimum 2 sekundy. Nalezy mie¢ to na uwadze
przy wyborze miejsca w ktorym ma zosta¢ zdefiniowana linia:

Przekroczenie jednej linii

Wiacz
Ogranicz typ obiektu

Ogranicz rozmiar oblekiu

Wyswietl grafike

2fesif

ololololelololol
5181616061616
°

4

Zle | Dobrze

Po wykryciu przez kamere¢ obiektu a i przekroczeniu przez obiekt a zdefiniowanej linii, zostanie
wygenerowany alarm. Aby mogt zosta¢ wygenerowany alarm przekroczenia linii przez kolejny
obiekt b, obiekt a musi opusci¢ pole widzenia kamery. W przeciwnym wypadku przekroczenia
linii przez koleje obiekty nie beda powodowaly wygenerowania alarmu (nie zostang

odnotowane). Ponizszy obraz pokazuje przyktad kiedy przekroczenie linii przez obiekt b nie
zostanie wykryte!

Analogicznie w przypadku przekraczania linii przez wigksza liczbe obiektow ( np. szereg,

samochodéw, ludzi poruszajacych si¢ jeden po drugim) kolejne obiekty nie bedg generowaty
alarmu (nie zostang wykryte)!
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W celu ograniczenia efektu braku wykrywania przekroczenia linii przez kolejne obiekty, nalezy
umieszczac lini¢ tak, aby po jej przekroczeniu obiekty jak najszybciej znikaty z pola widzenia
kamery.

Zle Dobrze

¢) Zliczanie obiektow z jednoczesnym wykorzystaniem funkcji ,,Przekroczenie jednej linii” oraz
,Przekroczenie dwoch linii”.

UWAGA: Przy konfigurowaniu funkcji naleiy mie¢ na uwadze nastgpujgce kwestie:

Kamera umozliwia jednoczesne wykorzystanie wszystkich dostepnych funkcji inteligentnej
analizy obrazu. Przykladem zastosowania dwoch funkcji jednocze$nie jest zastosowanie funkcji
przekroczenia jednej linii do zliczania obiektow przemieszczajacych si¢ w jedng strong oraz
funkcji przekroczenia dwoéch linii do zliczania obiektéw przemieszczajacych si¢ w druga strong
(np. zliczanie obiektow wijezdzajacych/wyjezdzajacych z parkingu lub wchodzacych/
wychodzacych z pomieszczenia).
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Liczenie obiektow poruszajacych si¢ Liczenie obiektow poruszajacych sie
w lewg strong W prawg strone

Zasady, obostrzenia konfiguracji funkcji przekroczenia dwodch linii sa analogiczne jak w
przypadku przekroczenia jednej linii.

d) Zliczanie obiektow z wykorzystaniem funkcji ,,Kierunek przemieszczania™.

UWAGA: Przy konfigurowaniu funkcji naleiy mie¢ na uwadze nastepujgce kwestie:

Aby alarm mogl zosta¢ wygenerowany przez kamere obiekt przed wkroczeniem do strefy musi
znajdowac si¢ w polu widzenia kamery przez minimum 2 sekundy. Nalezy mie¢ to na uwadze
przy wyborze miejsca w ktérym ma zosta¢ zdefiniowana strefa.

Po wykryciu przez kamer¢ obiektu a i poruszaniu si¢ go w zdefiniowanej strefie w kierunku
zgodnym ze strzatka, zostanie wygenerowany alarm. Aby mogt zostaé wygenerowany alarm
przez kolejny obiekt b, obiekt a musi opusc1c zdefiniowang strefe. W przemwnym wypadku
kolejne obiekty poruszajace si¢ w strefie nie beda powodowaly wygenerowania alarmu (nie
zostang odnotowane). Oznacza to ze np. w przypadku szeregu, samochodéw, ludzi poruszajacych
si¢ jeden po drugim kolejne obiekty nie beda generowaty alarmu (nie zostang wykryte)!

Funkcja moze by¢ wykorzystywana jednocze$nie z innymi funkcjami np. jednoczesne
wykorzystanie funkcji przekroczenia jednej linii oraz funkcji wykrywania kierunku
przemieszczania moze zostaé wykorzystanie np. do zliczania obiektéw wjezdzajacych/
wyjezdzajacych z parkingu lub wchodzacych/wychodzacych z pomieszczenia.
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